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CAREL

VAROITUS

CAREL on hyddyntdnyt tuotteidensa kehityksessd useiden vuosien kokemustaan
LVI-alalta, jatkuvia investointeja tuotteen tekniseen innovaatioon, ankaria
laadunvalvontamenetelmia ja piirikortin sisdisia ja toiminnallisia testejd 100 %:lle
tuotannosta sekd markkinoiden innovatiivisimpia tuotantoteknologioita. CAREL ja
sen haarakonttorit/tytaryhtiot eivat missddn tapauksessa takaa, etta tuote ja siihen
sisaltyvé ohjelmisto vastaavat kaikilta osiltaan loppukayttoon liittyviin vaatimuksiin,
vaikka tuotteen valmistuksessa on kaytetty uusimpia teknologioita.

Asiakas (lopullisen laitteen asentaja, kehittdja tai kokoaja) kantaa kaiken vastuun ja
riskit, jotka liittyvat tuotteen kokoonpanoon, jotta saavutetaan odotetut tulokset
erityisen lopullisen asennuksen ja/tai laitteiston osalta.

Tassa tapauksessa CAREL voi erillisen sopimuksen mukaisesti toimia konsulttina,
jotta laitteen lopullinen kdynnistys/kdyttd tapahtuu asianmukaisesti. Se ei
missadn tapauksessa ota vastuuta lopullisen laitteen/laitteiston asianmukaisesta
toiminnasta.

CAREL-tuote on huipputason tuote, jonka toiminta madritellddn teknisissa
asiakirjoissa, jotka toimitetaan tuotteen ohessa tai jotka voidaan ladata jopa ennen
ostoa verkkosivustolta www.carel.com.

Jokainen CAREL-tuote perustuu pitkalle kehitettyyn teknologiaan ja sen mukaisesti
se tulee mddritelld / konfiguroida / ohjelmoida / ottaa kdyttdon, niin etta se toimii
parhaalla mahdollisella tavalla erityisessa kayttotarkoituksessa. Ellei laitteeseen
perehdytd ohjekirjan ohjeiden mukaisesti, seurauksena saattaa olla lopputuotteen
toimintahairio, josta CAREL-yhtiotd ei voida pitdd vastuussa.

Ainoastaan pateva henkil® saa asentaa tuotteen tai huoltaa sita.

Lopullisen asiakkaan tulee kdyttdd tuotetta ainoastaan tuotetta koskevissa
asiakirjoissa selostetulla tavalla.

Kaikkia ohjekirjan varoituksia tulee noudattaa asianmukaisesti. Joka tapauksessa

on térkeda, ettd jokaisen CAREL-tuotteen kohdalla noudatetaan seuraavia ohjeita:

- Elektroniset piirit eivat saa kastua. Sade, kosteus, kaikentyyppiset nesteet
ja lauhde siséltavat syovyttdvia kivenndisaineita, jotka saattavat vaurioittaa
sahkopiirejd. Tuotteen kaytto- ja varastointitilojen ldmpétilan ja kosteuden tulee
aina vastata ohjekirjassa ilmoitettuja arvoja.

« Ald asenna laitetta kuumaan tilaan. Liian korkea lampétila saattaa lyhentda
elektronisten laitteiden kayttoikdd, vaurioittaa niitd ja vaantda tai sulattaa
muoviosia. Tuotteen kayttd- ja varastointitilojen ldmpdtilan ja kosteuden tulee
aina vastata ohjekirjassa ilmoitettuja arvoja.

« Ald yrité avata laitetta muilla kuin ohjekirjassa iimoitetuilla tavoilla.

« Ald pudota, iske tai ravista laitetta, silld sisdiset piirit ja koneistot saattavat
vaurioitua pysyvasti.

« Al§ kdytd sydvyttavia kemikaaleja, liuottimia tai puhdistusaineita laitteen
puhdistukseen.

» Kaytd tuotetta ainoastaan teknisessd oppaassa ilmoitetun mukaisessa
kayttotilassa.

Kaikki ylld ilmoitetut suositukset koskevat myods ohjainta, sarjakortteja,
ohjelmointiavaimia tai muita CAREL-tuotevalikoimaan siséltyvia varusteita.

CAREL kehittdd toimintaansa jatkuvasti. Taman vuoksi CAREL pidattaa itselleen
oikeuden tehdd muutoksia ja parannuksia mihin tahansa téssd asiakirjassa
kuvattuun tuotteeseen ilman ennakkoilmoitusta.

Ohjekirjan teknisid tietoja voidaan muuttaa ilman ennakkovaroitusta.

CAREL:n tuotteisiin liittyva vastuu madritellddn CAREL:n yleisissa sopimusehdoissa,
jotka l6ytyvét verkkosivuilta www.carel.com ja/ tai erillisista asiakkaiden kanssa
solmituista sopimuksista. Sovellettavan lainsaadannon  rajoissa  CAREL, sen
tyontekijat tai tytdryhtiot eivét ole missadn tapauksessa vastuussa mistaan tulojen
tai myynnin menetyksestd, tietojen ja datan hévidmisestd, korvaavista tuotteista tai
palveluista aiheutuvista kustannuksista, omaisuuteen tai henkildihin kohdistuvista
vahingoista, seisonta-ajasta tai valittomastd, valillisestd, tahattomasta, todellisesta,
rangaistuksellisesta, tyypillisestd, erityisestd tai seuraamuksellisesta vahingosta
riippumatta siitd, onko se sopimukseen perustuvaa, sopimuksen ulkopuolista tai
huolimattomuudesta johtuvaa eikd myoskddn mistddn muusta asennuksesta,
kéytosta tai tuotteen kdytdn mahdottomuudesta johtuvasta vahingosta siindkaan
tapauksessa, ettd CAREL:ia tai sen tytdryhtidita on varoitettu téllaisen vahingon
mahdollisuudesta

LOPPUKASITTELY

SAHKO- JA  ELEKTRONIIKKALAITEROMUN  (SER)  ASIANMUKAISTA
LOPPUKASITTELYA KOSKEVIA TIETOJA KAYTTAJILLE

Euroopan parlamentin ja neuvoston direktiivin 2002/96/EY, annettu 27 péivéna

tammikuuta 2003, sekd taytdntddnpanevan kansallisen lainsdddanndn mukaisesti

tulee huomata, etta:

» sdhko- ja elektroniikkalaiteromua ei tule havittdad yhdyskuntajatteen joukossa,
vaan se tulee keratd erikseen

* loppukasittelyssa tulee kayttad paikallisen lainsdddannon maaraamaa julkista tai
yksityistd jatteen kerdysjarjestelmaa; laite voidaan my®os palauttaa jalleenmyyjélle
kéyttoian paattyessa uuden laitteen hankinnan yhteydessa

 laite voi siséltdd vaarallisia aineita: téllaisten aineiden sopimaton kaytto tai
virheelinen loppukésittely saattaa aiheuttaa terveys- ja ymparistohaittoja

* laitteessa tai pakkauksessa ja kdyttdohjeessa oleva symboli (ylirastitettu jateastia)
osoittaa, ettd laite on tuotu markkinoille 13. elokuuta 2005 jalkeen, ja etta se
tulee loppukasitelld erikseen

* sdhko- ja elektroniikkalaiteromun laittomasta loppukasittelystd aiheutuvat
seuraamukset maardtaan paikallisessa jatehuoltoa koskevassa lainsdddanndssa.

Materiaalitakuu: 2 vuotta (valmistuspaivamaarasta alkaen kulutustarvikkeita lukuun
ottamatta).

Tyyppihyvdksyntd: CAREL SPA. -tuotteiden laadun ja turvallisuuden takaa
suunnittelujarjestelma ja ISO 9001 -sertifoitu tuotanto.

HACCP: VARO

HACCP-periaatteisiin  ja madarattyihin kansallisiin - standardeihin perustuvassa
elintarviketurvallisuusohjelmassa vaaditaan, ettd ruoan sdilytykseen tarkoitetut
laitteet tarkistetaan médrdajoin. Siten varmistetaan, ettd mittausvirheet siséltyvét
kédyttotavalle sallittuihin arvoihin.

Carel kehottaa noudattamaan standardin EN 13486-2001 (tai sen pdivitysten)
“Jadhdytetyn, pakastetun, syvdjaddytetyn/pikajdddytetyn ruuan ja jadtelon
kuljetuksessa, varastoinnissa ja jakelussa ilman ja tuotteen mittaamiseen kaytettavat
ldmpomittarit. Jaksottainen varmistus” tai kdyttdmaan vastaavien standardien ja
maadrdysten ohjeita.

Ohjekirja  sisaltdd lisdohjeita  tuotteen teknisistd ~ ominaisuuksista  seké
asianmukaisesta asennuksesta ja konfiguroinnista.

READ CAREFULLY IN THE TEXT!

VAROITUS: Erota anturikaapelit ja digitaalitulon johdot mahdollisimman
hyvin induktiiviseen kuormaan vievistd johdoista ja virtajohdoista
mahdollisen sdhkémagneettisen hairion vélttamiseksi. Al koskaan aseta
virtajohtoja ja signaalikaapeleita (sdhkotaulun johdot mukaan lukien)
samaan kaapelikanavaan.
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CAREL

1. ESITTELY

Ultracella-tuotevalikoimaan  sisdltyy  kylmatilan  perustoimintojen
ohjausjarjestelmd, johon voidaan lisdtd moduuleja lisdtoimintoja varten
(esim. elektroninen venttiili, tehoreleet jne.).

Kayttoliittymd tekee kdytostd helppoa. Se sisdltdd mallista riippuen

seuraavat osat:

« laaja led-ndyttd, joka ndyttaa kdyttolampdtilan ja aktiiviset kuormat

« graafinen paite monikielisilld teksteilld, jotka ohjaavat kayttdjaa
kdyttdonoton aikana (ohjattu toiminto). Se on varustettu myds
ohjelmoinnin aikana avattavilla pikaohjevalikoilla, jotka sisdltavat
halytysten tarkat kuvaukset.

Graafinen pédte on saatavilla myds huoltotydkaluna, joka on hyddyllinen
ohjaimille, joissa on vain LED-liittyma.

UltraCella-laitteessa on portti USB-muistitikulle seuraaviin tarkoituksiin:

- graafisen pdatteet kielten lataus ensimmdisen kdyttdonoton
yhteydessa

+ parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta

« muut toimenpiteet, jotka on varattu huoltokeskukselle (esim.
ohjelmistopaivitys)

« tallennettujen ldmpdtilojen lokin lataus.

Asennuksen aikana lisdmoduulit yhdistetddn paddohjausjarjestelman
oikealle puolelle jaliitetdan vesitiiviilla liittimelld, joka takaa kokonaisuuden
IP-suojausluokan.

Padominaisuudet:

6 releeldhtod: kompressori, sulatus, puhallin, valo, AUX1, AUX2

« asennus DIN-kiskoon tai seindlle

+ LED-taulu kirkkaalla 3-lukuisella ndytolld, desimaalipilkulla ja kuvakkeilla,
jotka ilmoittavat toimintatilan

« etulevyyn (LED-ndyttd) integroidut ndppdimet, jotka takaavat korkean
suojausluokan (IP 65) ja turvallisen kdyton ja puhdistuksen

« 10 saatavilla olevaa parametrisarjaa (reseptid), jotka CAREL
on ladannut valmiiksi, mutta joita voidaan muuttaa samalla
parametrikokoonpanojen  maardlld  ohjaimen  mukauttamiseksi
kylmadtilalta vaadittuihin séilytystarpeisiin

+ navigointi intuitiivisessa kayttoliittymdssa taustavalolla varustetulla
pikandppdimistolla

« sulatus voidaan ohjata ndppaimistostd, digitaalitulosta ja valvojasta

- eri tyyppiset sulatuksen hallinnat yhdelld tai kahdella hoyrystimella:
luonnollinen (kompressorin pysaytys), vastus, kuumakaasu

+ kompressorien ohjaus enintddn 2 HPin tai 3 HPin teholla
lisdvirtamoduulilla

+ ldmpdtilan sadto virtuaalisella sddtdanturilla

- digitaalitulot, jotka voidaan konfiguroida hélytyksen kayttéonottoa,
sulatuksen kayttéonottoa tai kdynnistystd, ovikytkintd, apuldhtod,
padlle-/poiskytkentdd jne. varten

« 1 kompressorin ohjaus kahdella vaiheella tai kahden kompressorin
ohjaus, myds vuorottelulla

+ nappdimistdn  turvallisuus: yksittdiset ndppdimet voidaan poistaa
kdytosta peukaloinnin estamiseksi

- valon hallinta ovikytkimelld tai erilliselld ndppdimelld

« halytyssummeri

» HACCP-toiminto: lampotilan valvonta ja sdatd, jos hdlytys johtuu
korkeasta lampotilasta kdyton aikana tai sdéhkokatkon jélkeen

+ RS485-verkkoyhteys etdohjaus- ja valvontajdrjestelmille.

Lisdamoduulit mahdollistavat seuraavat toiminnot:

« elektronisen paisuntaventtiilin asennus kdyttamalld moduulia, jossa on
tulistuksen ohjaukseen tarkoitettu CAREL EVD Evolution -ajuri

» kompressorin ohjaus enintadn 3 HP:n tehoreleelld

- yksivaiheisen virtakytkimen kadyttd tehoreleen lisdksi.

UltraCella

Kuva 1.a

1.1 Osanumerot

Osanro Kuvaus
WBO000S**FO UltraCella, yksirivinen LED-nayttd
WBO00D**FO UltraCella, kaksirivinen LED-naytto

Taul.1.a

Uitrore Uitrore |

L=

Kuva 1.b Kuva 1.
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1.2 Laajennusmoduulit

EVD-moduuli (osanro WMOOE***00)
Virtamuuntajan ja EVD Evo -ajurin sisédltdvd laajennusmoduuli elektronisen
paisuntaventtiilin ohjaukseen

Osanro Kuvaus

WMOOENS000 |Ultra EVD -moduuli ilman EVD-nayttoa

WMOOENSIOO0 |Ultra EVD -moduuli EVD I/E -néytolla

WMOOENNIOO | “Suljettu”Ultra EVD -moduuli - kdyttdonotto UltraCellan kanssa
WMOOEUNOOO | “Suljettu” Ultra EVD -moduuli ja Ultracap - kdyttodnotto
UltraCellan kanssa

WMOOEUS000 |Ultra EVD -moduuli ja Ultracap ilman EVD-ndyttoa
WMOOEUKO00 | “Suljettu” Ultra EVD -moduuli ja Ultracap, erillinen -
kayttéonotto UltraCellan kanssa

WMOOEUC000 |Ultra EVD -moduuli ilman EVD-nayttoa ja Ultracap, erillinen

Taul. 1.b

a
L
a
L
A
Wil
= ’
Kuva 1.d Kuva 1.e Kuva 1.f

Power-moduuli (osanro WMOOP000*N)

Virtakytkimen ja 3 HP:n releen sisaltdva laajennusmoduuli kompressorin
ohjaukseen Saatavilla on myds versio ilman relettd, minkd ansiosta
asentaja voi lisatd kdyttotarkoitukseen sopivia laitteita (kontaktorit,
turvalaitteet jne.).

Osanro Kuvaus
WMOOPOOO03N |Ultra Power -moduulin paakytkin ja 3 HP:n rele
WMOOPOOONN |Ultra Power -moduulin pdakytkin

Taul. 1.

Kuva 1.9

Kolmivaiheiset virtamoduulit (osanro WT00S*00NO)

Power 3PH -moduulit ovat laajennusmoduuleita, jotka on tarkoitettu
yksittdisen  kolmivaiheisen  kuorman, yleensd  sulatusvastuksen
ohjaukseen. Ne sisdltavat esijohdotetun kolmivaihekontaktorin ja
nelinapaisen virtakytkimen.

Osanro Kuvaus
WTOOSBOONO Power 3PH -moduuli virtakytkimellg, sulatus 6 A
WTO0SCOONO Power 3PH -moduuli virtakytkimellg, sulatus 10 A
WT00SDOONOQ Power 3PH -moduuli virtakytkimelld, sulatus 16 A

Taul. 1.d
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Kuva 1.h

Kolmivaiheiset laajennusmoduulit

Ultra 3PH Evaporator -moduulit on tarkoitettu kolmivaiheisten
hoyrystimien ohjaukseen. Ne tulee yhdistdd UltraCella-ohjaimiin
(osanumerot WB000S% tai WB000D%) ja niiden sisalld on korkeatehoiset
toimilaitteet hdyrystimen kolmivaiheisten kuormien suoraan kdsittelyyn.

Ultra 3PH Full -moduulit on tarkoitettu kolmivaiheisten lauhdutus- ja
hoyrystysyksikdiden ohjaukseen. Ne tulee yhdistdaa UltraCella-ohjaimiin
(osanumerot WB000S% tai WBOO0D%) ja niiden sisalld on korkeatehoiset
toimilaitteet lauhdutus- ja hdyrystysyksikdiden kolmivaiheisten kuormien
suoraan kasittelyyn.

Osanro Kuvaus

WTOOE600NO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 6 kW
WTOOE900NO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 9 kW
WTOOEAOONO Ultra 3PH Evaporator -moduuli 20 kW
WTOOF4BONOQ Ultra 3PH Full -moduuli 4 HP
WTOOF7CONO Ultra 3PH Full -moduuli 7,5 HP

Taul. 1.

Kuva 1.i Kuva 1,j

UltraCella Service -paate

UltraCella-ohjain  voidaan liittdd ulkoiseen pdadtteeseen avaamatta
yksikkodd, jotta kdyttdonotto ja ohjausparametrien ohjelmointi on
helpompaa. Tulee kdyttdd yhdessa LED-ndytélld varustettujen ohjainten
kanssa. Kun UltraCella Service -padte liitetddn, LED-liittymd poistetaan
valiaikaisesti kdytostd.

Osanro Kuvaus

PGDEWBOFZ0 UltraCella Service -pddte pGD1-kayttoliittymalla

PGDEWBOFZK UltraCella Service -paate pGD1-kdyttoliittymalld + 3
m:n johto ja SOOCONNOO1-liitin

Taul. 1.f

Kuva 1.k



CAREL

2.1 Kokoonpano ja mitat (mm)

Ohjausjdrjestelman ala- ja oikealla puolella on reidt, joihin asentaja voi
asettaa lapivientiholkit.

w
o

°J \ eles
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200 _ 100 P 380
Kuva 2.a Kuva 2.b
Asennus
A: DIN-kiskolla B:ilman DIN-kiskoa
o oD
A A4 A4
o
O
(a\]
Y_ A o
g U
@ 4,5
< 156 >

1.b: Tee 4 reikda (@ 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
aseta vaarnat (mm).

2.a: Poista kehykset, [6ysaa ruuvit (1) ja avaa levy. 2.b: Poista kehykset.
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3.a: Merkitse seinddn alempien reikien paikat, poista levy

ja poraa reidt (@ 4,5 mm). Aseta reikiin ruuvitulpat. Aseta
levy takaisin DIN-kiskoon ja kiinnitd se kiristamalld alemmat
ruuvit.

4: Asenna lapivientiholkit reikiin liittadksesi:
- alapuolelle: syéttdjohdot, anturit, toimilaitteet
- oikealle puolelle: lissamoduulien liitantajohdot

5: Sulje levy kiristamalla ruuvit (2).

=
= :
= =
= |
= connection
= | =t option
= modules
=
= 1
= mlt= -
HlL—— o
= oo}
—]
power supply, compressor probes,
fan, actuators digital inputs

2.2 Rakenne

A Varo: erota virtajohdot (syotto, toimilaitteet) signaalikaapeleista
(anturit, digitaalitulot).

Huomautus: poraa valuholkit (A) reikdsahalla.

Mallit yksilukuisella naytolld, koodi WB000S*

THET
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Selitykset

Nappaimistod

Nayttd

Reidt seindasennukseen

Lukitusruuvit

UltraCella Service -paatteen liitin (¥)

Vihred LED (%)

Punainen LED (¥)

(N[O (A WIN =

USB-portti (*)

(*) Nakyy, kun alakehys on poistettu



CAREL

Mallit kaksilukuisella ndytolla, koodi WB0O0OOD*

Selitykset

Nappaimistod

Nayttd

Reidt seindasennukseen
Lukitusruuvit

UltraCella Service -paatteen liitin (¥)
Vihred LED (%)

Punainen LED (¥)

USB-portti (*¥)

(*) Nakyy, kun alakehys on poistettu

(N[O [hWIN =

pYyy

Kuva 2.d

2.3 Johdotuskaavio

to remote terminal display

» @ Selitykset
o¥¥aa LED display board i
e 5 %‘ §5= © epiay Boar B1-B5 |Analogitulot 1-5
DI1 Ovikytkin
4847 46 454443 DI2,DI3 |Digitaalitulot 2, 3
@30 | B3 ——————mml ) CARELNTC, PT1000 5 =
IO 29 B2 4?_—| CAREL NTC, PT1000 Y1 0-10 V:n analogildhtd
] 12]28 | B1 e——mmmf [ ) CARELNTC, PT1000 GND Signaalimaadoitus
1227 I 11 r analog output (0 to 10 Vdc) 5VREF |Ratiometrisen
495051 5253 54 :g ;g g‘s‘ e——mma ) CARELNTC, analog input 0 to 10Vdc paineanturin virtaldhde
[:j % § § % %’, %" 1ol | onD —4 I OUT | g5 4nalag +Vdc Aktiivisen anturin syotto
FEOFS o | sveer Q:ﬂ]}]omsvuc M| ot (kosteus)
1222 | +vdc V| o 20mA) CMP DO1 (*)  Kompressori
FieldBus BMS 121 B:;T"’D“"@ DEF D02 (%) Sulatus
12l | o3 FAN DO3 (*) Lauhduttimen
to graphic 1< Door switch puhallin
terminal display LIGHT  |DO4 (*) Valo
‘;‘61 AUX1 DO5 (*)  Apulahto 1
08 AUX2  |DO6 (*) Apuldhtd 2
24Vac ,., —
“‘10117 L, N Virtalahde
UltraCella Control - Fieldbus |Kenttévaylan sarjayhteys
| . 16 (19200 baudia, 8 bittig, 2
4‘R6 I N I @ P stop-bitti3, ei pariteettia)
R5-R6 5 ﬁl© 15 I BMS BMS-sarjayhteys
EN60730-1 . 12010 A RIS *) Digitaalillahtojen nayttd
UL873 250V~ 5 Aves. 2HP R5 | o | -’34(' DEF (m)omgtloimimodutlissa (ykatsoluku
. 12FLA72LRA l ol (Y »
- . L@ 12|88 .
et FAN
— 1O 11|7
?g;\m 5R4 ‘ I Sfio 1 |
res. N\ 7
EN60730-1 ,_ . 5(3)A / I ol | !*',Q: LIGHT
UL873 10 A res. 5FLA R3 | |_|_ =
18 LRA R2 I Sls | -l
4“ Sl AUX
‘ R1-R2 ' I |
ke EN60730-1 ,_ ., 8(4ANO. Sl6
3 uL873 8 Ares. 2FLA | Fg 5
'g ‘ 121RA RT[] —2
g Do P — 1[04 AUX
< P P I 3 |
g o o B
e e 4II (S] P I
L— ] v n23ov~
20 A~max

Kuva 2.e
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2.4 Laajennusmoduulien kokoonpano

Mitat (mm)

T y

o

[e)}

o

i A
|-— 128 —

|~—110

WMOOENS&LO
WMOOENSIOO0

Kuva 2.f

Kaikenkattava porausmalline (mm)
Jos UltraCella ja laajennusmoduulit tulee asentaa yhtd aikaa, kaytd
kaikenkattavaa porausmallinetta.

Pohjapiirros
Jos asennettavia laajennusmoduuleita on useita, kdytd kuvan asettelua
optimoidaksesi johdotuksen.

@32

Y

~—101—
WMOOENNIO0

UltraCella Control Power Module EVD Module
) J i
g drilling template
A_@(GW@
45
<103 —
=
Kuva 2.h

) bl & ol
! T 7T T oo
| ] 2|
° UltraCella ' Expansion
8 : Module !
| ! < |
| : |
3 E @4,5mm 3
| & &' d L |
T 156 4] 103 |
Kuva 2.9

Asennus

1: Poraa levy valmiiksi porattujen reikien kohdalta reikdsahalla (vaiheet A 2: Poista etulevyt. Loysda ruuvit (3) ja avaa UltraCella-ohjain.
ja B). Kiinnitda mahdollinen DIN-kisko moduulia varten.

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018
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3: Nosta kansi tai poista etulevyt ja 10ysda ruuvit poistaaksesi levyn ja 4: Aseta moduuli UltraCella-ohjaimen lahelle ja aseta vakiotoimitukseen
avataksesi moduulin. kuuluvat puristusliittimet.
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2.5 Ultra EVD -moduuli

Asennus DIN-kiskolla

5.a Merkitse seinddn alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B)
ja poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (9 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat.
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kirista ruuvit (A).

PRI 230V

SEC24V

Kuva 2.i

CAREL

Asennus ilman DIN-kiskoa

5.b Merkitse 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (@ 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja
kirista ruuvit (A).

PRI230V
4
8 &
SEC 24V
N >

WMOOENNIO0, WMOOEUNOO0O ja WMOOEUKOO0O: Liita UltraCella EVD-moduuliin sarjakaapelilla seuraavan johdotuskaavion mukaan. Katso alla olevaa

parametritaulukkoa, joka koskee EVD Evo -ajurin kadyttéonottoa.

WMOOENSI00, WMOOENS000, WMOOEUS000 ja WMOOEUCO000:
1. Ajurin kdyttéonotto EVD Evo -ndytolta

Liitd UltraCella-apuldahddn AUX1 tai AUX2 rele EVD Evo -moduulin digitaalituloon DI1 ja aseta parametrit seuraavasti:

« H1=7 (AUX1) tai H5=7 (AUX2) -> toinen viivastetty kompressori
« C11=0-> toisen kompressorin kdynnistysviive = 0

Siten apuldhtd asetetaan jannitteettdmaksi jddhdytyspyynnon koskettimeksi, joka voidaan liittdd EVD Evo -ajurin digitaalituloon DI1. UltraCella ei vaadi

asetuksia.
2. EVD Evo -ajurin kdyttoonotto UltraCella-naytolta

Liitd UltraCella EVD-moduuliin sarjakaapelilla seuraavan johdotuskaavion mukaan. Katso alla olevaa parametritaulukkoa, joka koskee EVD Evo -ajurin
kayttdonottoa. Jos se on liitetty sarjakaapelilla, ajurin parametrit voidaan ainoastaan nayttaa (ei muuttaa) paikallisella EVD Evo -naytolla.

Kun UltraCella ottaa ajurin kayttéon (parametri P1=1), sen parametrit ovat ne, jotka UltraCella ilmoittaa ja asettaa alla olevan parametritaulukon
(ainoastaan UltraCella voi muuttaa) mukaan. Mahdolliset aiemmin EVD Evo -ndytoltd asetetut parametrit menetetdan.

ULTRACELLA CONTROL

CAREL
ExV
ULTRA EVD MODULE BLIND

cod. WMOOENNIOO

bianco/white

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018

Kuva 2.k

verde/green 7‘
B3 ———mmf ) CARELNTC, PT1000
JOIIEEE B2 ——e——mml ) CARELNTC,PT1000 marrone/brown
B1 7,:—51:] CAREL NTC, PT1000 giallo/yellow
Y1 ——— analog output (0 to 10 Vdc, PWM) F—— - — — — — — — — — — - - 4 - — — — 4
g; ——mmf ) CARELNTC, analog input 0 to 10 Vdc | |
GND GND ——§ % T B analog input | L . |
5VREF — OtOSVdc (41020 mA) =7~ ===k shield Il
+Vdc R N I I >
FieldBus BMS DIl ——4---Di1 - @ Q) | 24 Vac |
ieldBus D|27—< — " _,_—_>
DI3 -3 | | =,
Door switch | 25VA 2 AT -L - I"' | }
< < AN
[y | g T 1324 =9 |
Q0118 | s ] |
24Vac i1 | |
UltraCella Control O | |
A@ 16 | |
R6 | 1 @ cmp
R5-R6 rl ofs | |
EN60730-1 . 12(10)A I'g 14 | | |
UL873 12 Ares. 2HP RS || 1 e e
.. 12FLA72LRA A ﬁ:@ 13 I % | I
| |
o2
H | 88 FAN | |
—A|On
R3-R4 5R4 [ ol I [
10Ares. 10 Ns
EN60730-1 . 5(3)A / [ ol | 07 ueHt ' ‘
uL873 10 A res. SFLA R3 | |_|_ - | |
18LRA 2 ‘ I Sls | ‘ | |
B . b v | o . Ema|
- 4 — =g
EN60730-1 ,. = 8(4)ANO. ”_© 6 I G < 3 3 3 55 GND TwRx I
e N | - | EVDModule Lr U
P —of4 7S O A A A A -
. H ol 1 ;atlor(rj\emcpressure
' ransducer
: = 0
Sl 102 L [ED%
LII (S]] I U
") L n23ov~ o
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2.6 Ultra Power -moduuli

Asennus DIN-kiskolla Asennus ilman DIN-kiskoa

5.a Merkitse alempien reikien paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja 5.b Merkitse seinddn 4 reidn paikat (A), poista puristusliittimet (B) ja poista
poista moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (@ 4,5 mm) ja aseta ruuvitulpat. moduuli (C). Poraa vastaavat reidt (@ 4,5 mm) porausmallineen avulla ja
Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja kirista ruuvit (A). aseta ruuvitulpat. Aseta moduuli uudelleen: asenna puristusliittimet (B) ja

kirista ruuvit (A).

N%
* ®

Kuva 2.1
Kuva 2.m
Suorita moduulin séhkdliiténtd kaavion mukaan.
ULTRACELLA CONTROL ULTRA POWER MODULE
Power
Module
| I
|
- e
53 —————mmf [ ) CARELNTC, PT1000 ! @
LI =) CARELNTC, PT1000 } }
+—=ml [ ) CARELNTC, PT1000 | 230V~ |
— analog output (0 to 10 Vdc, PWM) ' L L N )
@] e——wm ) CARELNTC, analoginputOto 10Vdc | H ]
| |
o0 LL%Q:]D]] W H ¥
| |
FieldBus BMS gt @ gnnme 2PE |
HLLL U creu
to graphic Door switch ! ! g:re(aul:;r
terminal display BROWN ! : |CYAN !
| |
i A i
CYAN ! | !
UltraCella Control . srowd 1
[ . | |
T R5-R6 )RG rrlg 1:' |  fee
- 1 1
EN60730-1 12(10)A [ ] CYAN X |
L8732V T2Ares 2P RS I' Ofr4 I DEF I 6 3 | 2— —3
. . 12FLA72LRA ’3 ol “ ! !
pES | - 1
L | . 2 @
4I5 n I FAN : 5 2 : H 6 5”
R3-R4 SRA 1 o N | i
10 Ares. 1 A
EN60730-1 5B3)A / 1] ;07 ueHt ! !
uLszs 2%V 10Ares 5FLA R3 ™| |_'§ o N : :
18LRA Ols | ‘ F | l ==
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, R2 ] ol AUX I I ¢ b
' R1-R2 ' Il ols 1 : : 2 3
EN60730-1 8(4) AN.O. -5
ULa7s 2V BhAres 2FLA ‘ I'g s | | 6 5
to connector __| i : 12LR/§ : RR14|‘ I o+ A%X : BROWN :
P . I I L | :
| : F§ 2 ! !
(] i
= L N 230V~
20 A~max
Kuva 2.n o ) ) )
(*) Note: highlighted wires and 3hp relay supplied with the module code
WMOOPOOO3N
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2.7 EVDice

Katso tietoja EVD ICE -moduulin asennuksesta hoyrystimeen ohjekirjasta
+0300037EN.

Liitd UltraCella-ohjain EVD ICE -ajuriin kenttavaylan sarjakaapelilla (RS485
Modbus -protokolla), kuten seuraavassa johdotuskaaviossa on esitetty.
Kayta parametritaulukkoa ajurin konfiguroinnissa.

to LED display board @
—
®

B3 — [ ) CARELNTC, PTI000 N m 7
B2 —s—mm ] CARELNTC,PT1000 ‘. protional e “Mode
B1 ——mm [ CARELNTC, PT1000 Do not remove the protection cap! .
Y —— analog output (0 to 10 Vdc, PWM) ©®
@:’ B s | ) CAREL NG, analog input 0t 10 Vdc
0UT]B5 analo CARELEV/EV @
6N —$ g
5VREF ,W:L%ﬂ:ﬂ][]mosw( M |input unipolar valve
+Vde +V |(4t020mA)
L1 ows e e I
to graphic  FieldBus I3 .
terminal <1 Doorswitch
—
S
24Vac
—— Ris)e
" Rs-Re hks ’—HIQ 15 @ e
EN60730-1 __ . 12(10)A [
ULs73 2%V T2Ares 2P RS H' Sfr4 I VA
. 12FLA72LRA l |\ ol (7}
C
= FAN
1O I
R3-R4 >R4 I olo]
10Ares. 10 N
EN607301 ,. . S()A / 1l ol | 505 ueHt
UL873 10Ares. 5FLA R3™ | u_'_ N
18LRA Sls 1
R2 ]
i 4|‘ I ol I AUX
EN60730-1 .. 8(4ANO. Sl6
i ULe7s %Y BAres oFLA ‘ l‘gs
18 12LRA R1 || 2 bl Ll
S— ; —Hl o+ I AUX ® J ®
o
g ol
§ [l | verde/ green _GND marrone / brown L
S 102 nero/black _Tx/Rx_| blu/blue N
[~ u| o I bianco / white Tx/Rx+1 nero / black DI
1 I
=" ] L N230v~
20 A~max
i \ ||
= £

Kuva 2.0

2.8 Ultra 3PH EVAPORATOR -moduuli

1. Poraa seindan 4 (6) reikaa porausmallineen avulla: A o

« Loysaa etulevyn 6 kiinnitysruuvia. Térkeaa:

+ Poista etulevy.

+ Kiinnitd taulu seindan ruuveilla, joiden pituus on sopiva seinadn
paksuudelle.

«  Poraa laajennusmoduulin sivupinta tarpeellisista kohdista ja arvolle.
asenna lapivientiholkit liittadksesi virtajohdot, sarjakaapelin, anturit Liita PE-liitin sahkojérjestelmdn maadoitusjohtimeen.
ja kuormajohdot.

« FErota virtajohto (virransy6tto, toimilaitteet) signaalikaapeleista (anturit,
digitaalitulot) ja sarjakaapelista.
Kaytd johtoa, jonka poikkipinta-ala on sopiva kuljetettavalle virta-

2. Liitd  kolmivaiheinen  laajennusmoduuli  UltraCella-ohjaimeen
suojatulla AWG 22 -sarjakaapelilla.

( A A ) 3. Sulje etulevy ruuvaamalla 6 ruuvia kiinni.
t Y 4. Kytke virta UltraCella-ohjaimeen (230 Vac) ja kolmivaiheiseen
laajennusmoduuliin (400 Vac).
5. Kytke ldampomagneettinen kytkin paélle.
T
o
=Y 3
b o
300
Kuva 2.p
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to D displayboard
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o
Wachion
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B0, 1200004
ers AP

. L/TRATIIRA

AUXI:1
AUX12)
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Jm G tiggctt
= v 2hema ggss AR
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Kuva 2.q
2.9 Ultra 3PH FULL -moduuli
1. Poraa seindan 4 (6) reikdd porausmallineen avulla:
+ Loysad etulevyn 6 kiinnitysruuvia. A o
+ Poista etulevy. Tarkeda:
« Kiinnitd taulu seinddn ruuveilla, joiden pituus on sopiva seindn - Erota virtajohto (virransyotto, toimilaitteet) signaalikaapeleista (anturit,
paksuudelle, digitaalitulot) ja sarjakaapelista.
+ Poraa laajennusmoduulin sivupinta tarpeellisista kohdista ja + Kéyta johtoa, jonka poikkipinta-ala on sopiva kuljetettavalle virta-
asenna lapivientiholkit liittagksesi virtajohdot, sarjakaapelin, anturit arvolle.
ja kuormajohdot. - Liitd PE-liitin séhkojarjestelman maadoitusjohtimeen.
= Kun olet kytkenyt virran kolmivaiheiseen laajennusmoduuliin, tarkista,
( ) ettd kuormien virrankulutus on asianmukainen.
2. Liitd  kolmivaiheinen  laajennusmoduuli  UltraCella-ohjaimeen
Y suojatulla AWG 22 -sarjakaapelilla.
! T
& S
| o
| J
300
Kuva 2.r
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Kuva 2.5
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3. Sulje etulevy ruuvaamalla 6 ruuvia kiinni.
4. Kun kdynnistdt laitteen ensimmadisen kerran, kalibroi moottorin
suojakytkin kompressorin todelliselle virrankulutukselle.

5. Kytke virta UltraCella-ohjaimeen (230 Vac) ja kolmivaiheiseen
laajennusmoduuliin (400 Vac).
6. Kytke ldmpdmagneettinen kytkin ja moottorin suojakytkin paalle.

2.10 Asennus

Suorita asennus seuraavien ohjeiden ja edellissd kappaleissa olevien

johdotuskaavioiden mukaan:

1. Liitd virtajohdot ja anturit: antureita voidaan etdohjata enintdan
10 metrin etdisyydelld ohjaimesta, jos kdytdssa olevien johtojen
poikkipinta-ala on vahintdan 1 mm2.

2. Ohjelmoi ohjain Kayttodnotto- ja Kayttoliittyma-lukujen ohjeiden
mukaan.

3. Liitd toimilaitteet: toimilaitteet tulee liittdad ohjaimen ohjelmoinnin
jalkeen. Arvioi huolellisesti releiden maksimikapasiteetit Tekniset
tiedot -taulukon avulla.

4. Liitdntd sarjaverkkoon (jos asennettu): kaikkiin ohjaimiin on asennettu
sarjaliitin valvontaverkkoon liittdmistd varten.

Varoituksia: ald asenna UltraCella-ohjausjdrjestelmda tilaan, jolla on

seuraavat ominaisuudet:

+ suhteellinen, tiivistymaton kosteus yli 90 %

+ voimakasta tarinda tai iskuja

« jatkuva altistuminen vesisuihkuille

« altistuminen sydvyttaville tai saastuttaville ilmastotekijoille (esim: rikki-
ja ammoniakkikaasut, suolasumu, savu) valttddksesi sydpymisen ja/tai
hapettumisen

+ korkeat magneettiset ja/tai radiotaajuushdiriét (esim. ldhelld olevat
|dhetysantennit)

+ ohjausjarjestelmdn altistuminen suoralle auringonvalolle tai yleensd
iimastotekijoille.

Ohjainten liitdnndssa tulee noudattaa seuraavia suosituksia:

Varoituksia:

« Virheellinen
pysyvasti.

» Kaytd johtoja, joiden pdat sopivat liittimiin. Loysdd jokainen ruuvi
ja asenna johdon paa. Kiristd ruuvit ja veda johdoista kevyesti
varmistaaksesi, ettd ne ovat Kkiredlld. Jos kdytdt automaattista
ruuvimeisselid, sddda kiristysmomentti alle 0,5 Nm:n arvoon.

+ FErota anturin signaalikaapelit ja digitaalitulon johdot mahdollisimman
hyvin (vahintddn 3 cm) induktiiviseen kuormaan vievista johdoista ja
virtajohdoista sahkdmagneettisen hairién valttamiseksi. Ald koskaan
aseta virtajohtoja ja anturikaapeleita samoihin kanaviin (mukaan lukien
sdhkotaulujen johdot). Ald asenna anturikaapeleita sahkolaitteiden
(kontaktorit, virtakytkimet yms.) valittdmaan laheisyyteen. Kayta
mahdollisimman lyhyitd anturikaapeleita ja valta niiden kiertyminen
sahkolaitteiden ympérille.

+ Kaytdainoastaan IP 67 -luokiteltujaantureitaloppusulatuksen antureina.
Aseta anturit pystymittapaa ylospdin helpottaaksesi lauhteenpoistoa.
Muista, ettei termistoriantureissa (NTC) ole napaisuuksia: napojen
litdntajarjestykselld ei ole merkitysta.

sahkoliitdntd  saattaa vaurioittaa ohjausjarjestelmaa

Varo: laitteeseen tulee asentaa kaikki tarvittavat sahkdmekaaniset
turvalaitteet asianmukaisen toiminnan takaamiseksi, jotta laite on
turvallinen vakavissa halytystilanteissa.

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018
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HACCP - VARO

Kun ldmpotilan  mittaus  on  tarkedd elintarviketurvallisuudelle
(katso HACCP), kdytdssa tulee olla ainoastaan Carelin suosittelemat
ldmpotila-anturit.  Voimassa  olevissa  standardeissa  vaaditaan
asianmukaisten asiakirjojen laatimista ja sdilytystd sekd mittalaitteiden
ja anturien mddardaikaistarkistuksia. Jos olet epdvarma, ota yhteys
elintarviketurvallisuudesta vastaavaan henkil6on tai laitoksen johtajaan.

2.11 Liitanta valvontaverkkoon

Varoituksia:

+ Kiinnitd muunnin asianmukaisesti, jotta yhteyden katkeamiset valtetaan.
« Suorita johdotus ilman virtaldhdetta.
« Pidd CVSTDUMORO-muuntimen

(virransyotto ja releldhdot).

RS485-muuntimen avulla  UltraCella-ohjausverkko voidaan yhdistaa
valvontaverkkoon liitettyjen ohjainten tdydellista ohjausta ja valvontaa
varten. Jarjestelmdan voidaan yhdistad enintdan 207 laitetta 1 000 m:n
maksimipituudella. Yhdistdmiseen vaaditaan lisdvaruste (RS485-USB-
muunnin koodi CAREL CVSTDUMORO) ja 120 Q:n padtevastus, joka
tulee sijoittaa viimeiseen ohjaimeen liitettyjen napojen valiin. Liita
RS485-muunnin ohjaimiin kuvan mukaan. Katso sarjavdyldn osoitteen
muodostus parametrista HO. Katso lisatietoja muuntimen kayttdohjeesta.

johdot erillddn  virtajohdoista

UltraCella 1

UsB

T+
T toBMS
Gnp  port

1200 1 toBMs
GND port

4847 46 454443

Kuva 2.t

UltraCella voidaan liittda sekd PlantVisor- ettd PlantWatch-moduuliin
BMS-portin (RS485) kautta.

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen sekd CAREL- ettd Modbus-protokollat ovat
saatavilla BMS-portissa ja voidaan valita parametrilla H7.

- H7 = 0 CAREL-protokolla

- H7 =1 Modbus-protokolla

Ohjelmistoversiosta 1.7 alkaen BMS-portin baudinopeus, stop-bitit ja
pariteetti voidaan asettaa parametreilla H10, H11 ja H12; databittien
asetus sen sijaan on pysyvasti 8.
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Par.  Kuvaus Olet. _Min. Maks. _Yks. Toimenpide:
H10 |BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 - 1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun vieressa
0 1200 5 (38400 olevat punainen javihred LED syttyvat kerran perakkdin osoittaakseen,
1 12400 6 |57600 ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.
2 |4800 7176800 2. Kytke ohjain pois, kun lataat sisdltdd ohjaimeen (konfigurointien
i 192(2)80 2 ;]72(2)88 kopiointi USBfmuistitiku\ta ohjai.mgen). O(hjlain‘ voAI loIIa pdalld,
11 [BMS stop-bitit 5 ] 5 - kun' Ilat'aat ohjaimesta (konfigurointien kopiointi ohjaimesta USB-
1 1 stop-bitt muistitikulle). e A o
5 7 stop-bittia 3. Pamg F"rg{— ja Set—.rjapvpamta yhta a{kaal kaksi sekuntia ja avaa
H12  |BMS pariteetti 0 0 5 - mgmtowrp|vaI‘|‘kko‘:“naA>A/toHe|Imaantuu V|eSF!"HCP'C
1 pariton 4, Paﬁna YLOS-ndppdintd, kunnes saavutat syotteen USb.
5 parillinen 5. Paina Set.
6. Valitse, haluatko ladata parametrit ohjaimesta (= dnl), ladata ne
o ohjaimeen (=uPd) vai poistua sivulta (EXt).
W Huomautus: kaynnista ja sammuta laite ottaaksesi muutoksen 7. Paina Set: vihred LED syttyy ja jé& palamaan osoittaakseen, ettd
kayttGon. parametrit on ladattu ohjaimeen/ohjaimesta; jos toimenpide ei

jostain syysta onnistu, punainen LED syttyy.
8. Poista muistitikku. LED sammuu. Tiedosto on .txt-tyyppid. Se voidaan
e avata tietokoneella.

2.12 UltraCella Service -paate

UltraCella Service -pdate tulee liittda erityiselld liittimelld, joka
saavutetaan alakehyksen poiston jélkeen.
UltraCella Service -pdatteen kdyttd mahdollistaa seuraavat toimenpiteet: f=g 5= S5 &3 )
+ ensimmaisen kayttooqoton ?lkéna:'enammglsFen ' B v B v
konfigurointiparametrien sy&ttd ohjatulla toiminnolla (wizard)
+ normaalikdyton aikana: ETEZE ELZT=ZE
1. aktiivisten kuormien ja padmuuttujien (Idampétila ja kosteus) ndyttd
2. ohjaimen ohjelmointi pikaohjevalikon avulla. 0 A 0 B
= N & S
Pt v pe v
ELZTE ETLZTE
0 A 0 (2]
&= &= N
P2y v B v
ETZEZE ELTZE

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttod
Kuva 2.u (osanumerot  WB000S*).  Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WBOOOD*) navigoinnin aikana naytolld nékyy
. s ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti "recipes in USB device” toisella
2.13 Pafa.metrlen lataus o.hj:.:u.meen/ il
ohjaimesta (USB-muistitikku)

USB-muistitikku tulee asettaa porttiin, joka saavutetaan alakehyksen poiston

jalkeen. USB-muistitikun kdyttd mahdollistaa seuraavat toimenpiteet:

1. parametrisarjan  (r01..r10) lataus ohjaimesta: ohjain tallentaa
muistitikkuun 10 parametrin sarjan

2. parametrisarjan (r01..r10) lataus ohjaimeen: ohjain lataa muistitikulta
10 parametrin sarjan

Huomautus: lataustoiminnot kopioivat 10 parametrilistan lisaksi
my®s kaikki muut parametrit (vain yksi arvo jokaisesta 10 listasta).

USB key

Kuva 2.v
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3. KAYTTOLITTYMA

Etulevy sisdltdd ndyton ja ndppdimiston, joka muodostuu 10 tai 11
ndppdimesta (mallista riippuen), joiden painaminen yksittdin tai yhdessa
mahdollistaa kaikki ohjaimen ohjelmointitoimenpiteet. Lisdvarusteena
toimitettava UltraCella Service -pdate mahdollistaa ohjausjarjestelman
kdyttoonoton ohjatulla toiminnolla (wizard) ja parametrien ohjelmoinnin
pikaohjevalikolla, joka selostaa eri toiminnot.

3.1 Naytto

LED-ndytolld nakyy lampdtila-alue -50 °C - +150 °C. Kymmenesosan
tarkkuus ldmpétila-alueella -19,9 — 99,9. Halytystapauksessa anturin
arvo ndytetdan vuorotellen aktiivisten halytysten koodien kanssa.
Ohjelmoinnin aikana se nayttda koodit, jotka ilmoittavat parametrit ja
niiden arvon.

Huomautus: voit valita vakiondyton konfiguroimalla parametrin /
1 (/11 ja /t2 kaksilukuisille malleille) asianmukaisesti.

Yksirivisella naytolld varustettujen mallien Kaksiriviselld ndytolla varustettujen

(koodi WB000S*) etulevy mallien (koodi WBOOOD*) etulevy UltraCella Service -paate (lisdvaruste)

-cHE
-6605- 18 ,‘ —

QG PEB

Kuva 3.a Kuva 3.b Kuva 3.

Kuvaketaulukko yksiriviselld ndytolld varustetuille malleille (osanumerot

WB000S*)
- Normaalitoiminta
Kuvake Toiminto Palla Pois Vilkkuu Huomautus
Q Tekninen tuki Halytyk_set, esim. EEprom.—vwrheen tai Havzyttu vakaya ongelma. Ota yhteys
anturivian aiheuttama halytys tekniseen tukipalveluun.
@ HACCP HACCP-toiminto kdytdssd |- HACCP-halytys tallennettu (HA ja/tai HF)
@ Ovi Ovi auki Qvi kiinni Ovi auki ja oven halytys aktiivinen
@ Kompressori |Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. \/‘|‘|k_l§uu, kun kqmpressorm kéynnistysta on
viivastetty suoja-ajalla.
88 Puhallin  [Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. V.I.lk.kuu’ kun kgmpressorm kaynnistysta on
viivastetty suoja-ajalla.
Kello Paglla,Jog vaaditaan
ohjelmoitu sulatus

Taul.3.a
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Kuvaketaulukko kaksiriviselld naytolld varustetuille malleille (osanumerot

\WB000D*)
. Normaalitoiminta
Kuvake Toiminto Paalla Pois Vilkkuu Huomautus
Tekninen tuki Halytykset, esim. EEpromﬂ—wrheen tai Havaﬁtu vakaya ongelma. Ota yhteys
anturivian aiheuttama halytys tekniseen tukipalveluun.
HACCP HACCP-toiminto kdytossa |- HACCP-halytys tallennettu (HA ja/tai HF)
Ovi Ovi auki Ovi kiinni |Ovi auki ja oven hélytys aktiivinen
Kompressori  |Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. V}_Ikkuu, kun kqmpressorm kaynnistysta on
viivastetty suoja-ajalla.
Puhallin Paalla Pois Odottaa kdynnistysta. Vilkkuu, kun kompressorin kaynnistysta on

viivastetty suoja-ajalla.

Paalla, jos vaaditaan

Kello : .
ohjelmoitu sulatus

. Lampotilan naytto Celsius-
Celsius-asteet .p Y -
asteissa

= & WP DSDL

. Lampotilan naytto
Farenheit-asteet P A y. -
Fahrenheit-asteissa

%6RI[H]

Kosteusprosentti |Kosteuden nayttd -

3.2 Nappaimisto

Taul. 3.b

Selitykset | Normaalitoiminta Vilkkuu
Yhden ndppaimen painaminen Yhdessa muiden ndppéinten kanssa
| Paina 2 sekuntia kytkedksesi ohjaimen pois.

[ ] Paina 2 sekuntia kytkedksesi ohjaimen pdalle.
On/Off
I ESC-toiminto, paluu korkeammalle tasolle Prg + Set: paina yhtd aikaa 2 sekuntia
PRG ) . oo o ) ORI
U Paina 2 sekuntia avataksesi ohjelmointivalikon. avataksesi monitoimivalikon.

& Halytystapauksessa: mykistdd kuultavan halytyksen Vain halytystapauksessa

Ve (summeri) ja kytkee halytysreleen pois.
ALARM Paina 2 sekuntia resetoidaksesi kdsin resetoitavat

halytykset.

_\é/_ Sytyttdd/sammuttaa valon.
/!\

1 Kytkee apuldhdon 1 paélle/pois (¥). Vilkkuu 5 sekuntia: yritys ottaa apuldhtd
AUX 1 kéyttéon nappdimelld, kun 1dhto on

konfiguroitu toisin.

2 Kytkee apuldhdon 2 paalle/pois (¥). Vilkkuu 5 sekuntia: yritys ottaa apuldhto

AUX 1 kdyttdéon ndppadimelld, kun 1dhto on
konfiguroitu toisin.

5; Kytkee manuaalisen sulatuksen padlle/pois. Odottaa padllekytkentaa

‘%
DEF
~ Asetusarvon asetus Prg + Set: paina yhtd aikaa 2 sekuntia lImoittaa asetusarvon poikkeavan
SET ) O )
Ny Arvon asetus avataksesi monitoimivalikon. parametrille St asetetusta arvosta, mutta

ettd se on madritetty yhdelld seuraavista

algoritmeista:

+ Muuta asetusarvo digitaalitulosta (St+r4
ja/tai StH+r5)

+ Muuta asetusarvo aikakaistasta (St+r4 ja/
tai StH+r5)

« Asetusarvon rampit (vaihteleva
asetusarvo)

NN

YLOS/ALAS

Arvon lisdys/vahennys (vilkutus)

Kiintedsti syttynyt valo iimoittaa, etta
AUX3- ja/tai AUX4-18ht6 on kdytdssa. Katso
lisdtietoja kappaleesta 6.20.

(*) Ota AUX1/AUX2-1dhdot kdyttodn ndppaimelld asetuksella H1/H5=2.
Ellei parametreja aseteta ja AUX1/AUX2-ndppdimid painetaan, ndppadimet
vilkkuvat viisi sekuntia.

21

Taul. 3.
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3.3 Ohjelmointi

Parametrit voidaan muuttaa ndppdimistolld. Konfigurointiparametrien
avaus on suojattu salasanalla, joka estdd ei-toivotut muutokset tai
asiattomien henkildiden toimenpiteet. Voit avata ja muuttaa ohjaimen
kaikki parametrit salasanalla.

Huomautus: LED-ndyttémallien ndppdimet on valaistu kdyttdjan
kdyttaman valikon mukaan, jotta navigointi on helpompaa.

3.3.1 Asetusarvon muutos

Asetusarvon St (oletusarvo = 0 °C) muutos:

1. Ohjausjdrjestelma ndyttda vakiondyton.

2. Paina Set-ndppdintd kaksi sekuntia: ndytolle ilmaantuu nykyinen
asetusarvo.

3. Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

4. Paina Set vahvistaaksesi uuden asetusarvon. Ohjain palaa
vakiondyttoon.
O il -
s 2 Ll &
= =k v
2T ZE
@ A
N &3 &=
S v
ELTZE

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttod

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “Setpoint” toisella rivilla.

3.3.2 Parametrien muutos (yksilukuisella naytolla
varustetut mallit, koodi WB000S*)
Toimenpide:

1. Muuta parametrit kytkemalld ensin ohjain pois (paina virtakytkintd).

2. Paina Prg-ndppaéinta kaksi sekuntia: ndytolle ilmaantuu viesti “PAS” -
salasanan pyynto.

3. Anna salasanaksi 22 painamalla YLOS/ALAS. Jos painat Set,

ensimmadisen parametriluokan koodi ilmaantuu ndytolle: Pro (Anturit;

katso seuraava taulukko ja parametritaulukko).

Paina Set: ndytolle ilmaantuu luokan ensimmdinen parametri: /21.

Paina YLOS/ALAS, kunnes saavutat muutettavan parametrin.

Paina Set-ndppadintd ndyttddksesi parametrin arvon.

Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

Paina Set vahvistaaksesi uuden arvon ja palataksesi parametrikoodien

nayttoon.

9. Toista toimenpiteet 5) — 8) muuttaaksesi muita parametreja.

10. Paina Prg palataksesi parametriluokkien korkeammalle tasolle ja
YLOS/ALAS siirtydksesi seuraavaan luokkaan: CtL. Toista vaiheet 4) -
8) avataksesi luokan ja muuttaaksesi muita parametreja.

11. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd poistuaksesi
parametrien muutostilasta ja palataksesi vakionayttdon.

O N A

O s - 717
P v =

)
¢
D
&)
3
¢
D
3]
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Huomautus: parametrien tai asetusarvon muutostilassa uusi arvo
tallennetaan joka kerta, kun Set-ndppainta painetaan.

Luokka Teksti Luokka Teksti
Anturit Pro Kello rtc
Ohjain CtL Ovijavalo dolL
Kompressori CMP Reseptit rcP
Sulatus dEF Yleiset toiminnot GEF
Halytykset ALM EVD EVO EVO
Puhallin FAN EVDice ICE
Konfigurointi CnF Kolmivaihemoduulit 3PH
HACCP HcP Lahdon konfigurointi ouT
Kosteuden hallinta HUM
Taul. 3.d

Huomautus: ellei mitddn ndppdimistd paineta, ohjain palaa
automaattisesti vakiondyttéon noin 120 sekunnin kuluttua.

3.3.3 Parametrien muutos (kaksilukuisella naytolla
varustetut mallit, koodi WB000D*)
Toimenpide:

1. Muuta parametrit kytkemalld ensin ohjain pois (paina virtakytkinta).

2. Paina Prg-ndppaintd 2 sekuntia: ndyton toisella rivilld lukee PAS
(salasanan pyynto).

3. Anna salasanaksi 22 painamalla YLOS/ALAS.

4. Paina Set: nayton toisella rivilla ndkyy parametrien ensimmaisen
luokan nimi: Pro (Anturit; katso edellinen taulukko ja
parametritaulukko).

5. Paina Set: ndyton toisella rivilla nékyy luokan ensimmaisen
parametrin koodi ja kuvaus: /21 — Probe1 meas. stab.; ndytdn
ensimmadiselld rivilld ndytetdan parametrin nykyinen arvo.

6. Paina Set: ndytdn ensimmadiselld rivilld oleva arvo vilkkuu

ilmoittaakseen, ettd arvo voidaan muuttaa.

Paina YLOS/ALAS saavuttaaksesi halutun arvon.

Paina Set vahvistaaksesi uuden arvon; arvo lakkaa vilkkumasta.

. Selaa muita parametreja painamalla YLOS/ALAS.

0. Toista vaiheet 6) — 9) muuttaaksesi muita parametreja.

1. Paina Prg palataksesi parametriluokkien korkeimmalle tasolle tai

YLOS/ALAS siirtyéksesi seuraavaan luokkaan: CtL (Ohjain). Toista

vaiheet 5) - 9) avataksesi luokan ja muuttaaksesi muita parametreja.

12. Paina Prg yhden tai useamman kerran poistuaksesi parametrien
asetuksesta ja palataksesi vakiondyttoon.

- =0 ®N
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o Huomautus: parametrien tai asetusarvon muutostilassa uusi arvo
tallennetaan joka kerta, kun Set-ndppdintd painetaan.

o Huomautus: ellei mitddn ndppdimistd paineta, ohjain palaa
automaattisesti vakiondyttdon noin 120 sekunnin kuluttua.

3.3.4 Esimerkki 1: nykyisen pdivimaaran/kellonajan

asetus

Toimenpide:

1. Avaa parametrien muutosvalikko aihekohtaisen kappaleen ohjeiden
mukaan.

2. Avaaluokka rtc.

3. Valitse parametri tcE ja aseta se arvoon 1 ottaaksesi tiedonsiirron
kayttoon.

4. Paina YLOS 2 kertaa ja aseta seuraavat parametrit: vuosi (Y), kuukausi
(M), kuukauden padiva (d), tunti (h) ja minuutit (n) (katso alla oleva
taulukko).

5. Paina YLOS, valitse parametri tct ja aseta sen arvoksi 01 tai 1-0
muuttaaksesi pdivamaaran/kellonajan.

6. Valitse parametri tcE uudelleen ja aseta sen arvoksi 0.

7. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdinta tallentaaksesi
pdivamaaran/kellonajan ja palataksesi vakionadyttéon.

23

Par. |Kuvaus Olet. | Min. | Maks. | Yks.
tckE  |Pdivéamadran muutoksen kayttéonotto | 0 0 1 -
0/1 = Ei/kylla
tcT  |Paivémadran/kellonajan muutos 0 0 1 -
Muutostoiminto 021 tai 120
__|Péivamaard/kellonaika: vuosi 0 0 37 -
M__ |Pdivamaara/kellonaika: kuukausi 1 1 12 -
d__ |Pédivamaara/kellonaika: kuukauden 1 1 31 -
paiva
h__ |Paivamaara/kellonaika: tunti 0 0 23 -
n__ |Paivdmaard/kellonaika: minuutit 0 0 59 -
@] A @) A
= v > PAS v

o Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttd
(osanumerot WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytélld ndkyy ilmoitetun
viestin lisaksi vieritettava viesti "tce - enable data modification” toisella
rivilld.

3.3.5 Esimerkki 2: ohjelmoitujen sulatusjaksojen
asetus

Toimenpide:

1. Avaa parametrien muutosvalikko aihekohtaisen kappaleen ohjeiden
mukaan.

2. Avaa luokka rtc.

3. Paina YLOS ja valitse parametrit ‘ddi (i = 1...8") valitaksesi
sulatustiheyden i alla olevan taulukon mukaan.

4. Paina YLOS ja siirry sulatustunnin ja -minuuttien asetukseen.

5. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd tallentaaksesi ja
palataksesi vakionayttoon.

0 sulatus i pois kdytosta

1...7 Maanantai-Sunnuntai

8 Maanantaista perjantaihin

9 Maanantaista lauantaihin

10 Lauantai ja sunnuntai

11 Paivittain
0 A 0 N
pe v = v

o Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttd
(osanumerot WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy ilmoitetun
viestin lisdksi vieritettava viesti, parametrikoodi ja kuvaus "dd1 - defrost1-

"

day”
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3.4 Toimenpiteet

3441

Parametrisarjan valinta

Ohjain voi toimia 10 parametrisarjalla, jotka Carel on esiasettanut
tehtaalla, mutta joita voit muuttaa vastaamaan tarpeisiisi: r01-r10 (resepti

1 —resepti 10).

Nykyisen parametrisarjan valinta (ohjain pois paaltd):
1. Avaa parametrien muutosvalikosta luokka rcP ja paina Set. Naytolle
ilmaantuu viesti "bni". Paina Set uudelleen. Naytolle ilmaantuu viesti
“r0i", jossa rOi vaihtelee vdlilld 1-10 ja osoittaa UltraCella-moduulin
silld hetkelld aktiivisen konfiguroinnin.
2. Paina YLOS/ALAS valitaksesi ladattavan parametrisarjan. Voit valita
valiltd r01-r10; esim. r02 (kuva).

3. Paina

Set

parametrisarjan.

vahvistukseksi.

Ohjausjarjestelma

lataa

valitun

CAREL

@) A @) A
&= 8 |, © &
\% v
- - P
ETZTE ETZTE
/
O (4] © -
= = & =
= >
\v4 v
BEZTZTE ELTZTE

4. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi o
vakiondyttoon. Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen naytt®
(osanumerot WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana ndytélld nakyy ilmoitetun
viestin lisdksi vieritettdva viesti "bni - recipe index now active” toisella
rivilla.
Par. Konfiguroinnit
Vakio | Punainen liha Siipikarja Kala Vihannekset Hedelmat Kesa- ja Pakasteet Ravintola- | Leipomotuotteet
CAREL trooppiset tuore ruoka
hedelmat
Vastussulatus | Vastussulatus | Vastussulatus Vastussulatus Ajastettu sulatus Ei sulatusta, Vastussulatus | Vastussulatus Vastussulatus
anturilla, anturilla, anturilla, anturilla, kompressorin hoyrystimen anturilla, anturilla, anturilla,
hoyrystimen hoyrystimen hoyrystimen hoyrystimen pysaytykselld, puhaltimet paalld | hoyrystimen hoyrystimen hoyrystimen
puhaltimien puhaltimien puhaltimien | puhaltimet paalla hoyrystimen kompressori puhaltimet puhaltimet puhaltimien
lampotilachjaus |lampdotilachjaus| lampotilaohjaus kompressori puhaltimet paalla kéynnissa, paalla paalla lampotilaohjaus
ja poiskytkentd | ja poiskytkentd | ja poiskytkenta kéynnissd ja kompressori kosteuden sdato | kompressori kompressori ja poiskytkenta
sulatuksen aikana|  sulatuksen sulatuksen sulatuksen aikana, kdynnissd ja kéynnissd ja kdynnissd ja | sulatuksen aikana
aikana aikana kosteuden sdato | sulatuksen aikana, pois sulatuksen sulatuksen
kosteuden sdatod aikana aikana
101 02 03 104 05 106 07 08 09 10
/4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
/t2 6 4 4 4 4 4 11 4 4 4
/A2 1 1 1 1 1 0 0 1 1 1
/A3 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
/A4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
/A5 0 0 0 0 1 1 1 0 0 0
St 0 -05 0 1 4 4 10 -22 3 20
rd 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2
StH 90 90 90 90 95 95 85 90 90 90
rdH 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
r1 -50 -5 -5 -5 0 0 5 -25 0 -25
r2 60 10 10 10 10 10 15 -15 10 10
r3 0 0 0 0 0 0 1 0 0 0
cll 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4
do 0 0 0 0 0 2 0 0 0 0
dl 8 12 12 12 24 24 8 15 13 15
dt1 4 20 15 10 8 4 4 15 10 15
dP1 30 60 60 60 45 30 30 60 90 60
AL 0 4 4 4 4 5 5 10 4 10
AH 0 5 5 10 5 5 5 6 5 6
Ad 120 60 60 120 60 60 60 60 60 60
A5 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
A9 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
FO 0 1 1 1 0 0 0 0 0 1
F1 5 -8 0 0 5 5 5 5 5 -22
F2 30 30 30 30 15 15 10 30 30 30
F3 1 1 1 1 0 0 0 1 0 1
F4 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
H1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
H5 1 2 2 2 15 15 15 3 2 3
HO1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
cl2 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
dad 30 30 30 30 30 30 30 30 30 30
tLi 120 120 120 120 120 120 120 120 120 120
A4 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Taul. 3.e

Elleivat parametrit sisally taulukkoon, niiden kaikissa konfiguroinneissa kdytetdan oletusarvoja. Katso luku 7 Parametritaulukko.
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3.4.2 Parametrisarjan asetus oletusarvoihin

Kaikkien parametrisarjojen asetus tehdasarvoihin (oletusarvo):

1. Avaa parametrien muutosvalikosta luokka rcP ja paina Set. Naytolle
ilmaantuu viesti “rOi", jossa i ilmoittaa silld hetkelld kdytossa olevan
konfiguroinnin.

2. Paina YLOS/ALAS, kunnes naytolld lukee bnr.

3. Paina Set: ndytélle ilmaantuu viesti “no’".

4. Paina YLOS/ALAS: ndytolle ilmaantuu viesti “Std"

5. Paina Set: ohjausjdrjestelmd asettaa kaikki parametrisarjat
oletusarvoihin.

6. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi

vakiondyttoon.

Huomautus: tdma pyyhkii kaikki muutokset ja alkuperdiset
tehdasarvot palautetaan parametritaulukossa ilmoitettuihin
oletusarvoihin.

3.4.3 Sulatus

Jotta sulatus kdynnistyy ldmpétilan mukaan, sulatusanturin  tulee
tunnistaa sulatuksen lopetuslampétilaa alhaisempi lampdtila (par. dt1).
Sulatus ajan mukaan kdynnistetddn asettamalla parametrin arvoksi >0.

Toimenpide:

1. Paina DEF. Tapauksia voi olla kolme:

2. Jos sulatusanturi  tunnistaa  sulatuksen  lopetusldmpdétilaa
korkeamman lampétilan, ohjain ndyttaa viestin “no” eikd sulatusta
kdynnisteta.

3. Jos kdynnissa on suojatoimintoja, ohjain odottaa ennen sulatuksen
kdynnistystd. DEF-ndppdin vilkkuu ja ohjain kdynnistdd sulatuksen,
kun olosuhteet sallivat sen.

4. Ohjain kdynnistdd sulatuksen ja osoittaa sen viestilld “On" DEF-
ndppdmen valo on syttynyt ja sulatuslahtd on kaytdssa. Nayttd
riippuu parametrista dé.

Maks.  Yks.
2 -

Par. Kuvaus Olet. Min.
dé  |Padtteen ndytto sulatuksen aikana 1 0
0= Lampdtila ja dEF vuorottelevat

1 =Viimeinen ennen sulatusta ndytetty
ldmpatila

2 =dEF

MANUAALISEN SULATUKSEN KAYNNISTYS
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Manuaalisen sulatuksen pyyntd
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Tapaus 1 Tapaus 2 Tapaus 3

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksirivisellda ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OOD*), nadyton toiselle riville ilmaantuvat
viestit“no”ja“On’"
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MANUAALISEN SULATUKSEN KAYTOSTA POISTO
Paina DEF: ndytolle ilmaantuu viesti “Off" ja ohjain lopettaa sulatuksen.

e & W LR A A

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*), ndyton toiselle riville ilmaantuu viesti
"Off".

3.44 AUX1/AUX2/Light

Ota kayttdon / poista kdytosta digitaalildhdot AUX1/AUX2 (apuldhdot)
nappaimistolld asettamalla parametrit H1/H5=2. Valon 1&ht6 on kiintea
eika sitd voida muuttaa.

KAYTTOONOTTO
Paina AUX1/AUX2/Light-ndppdimid: naytolle ilmaantuu viesti “On” ja
ohjain ottaa vastaavan ldhdon kayttoon.

O] I @] l"‘ _, I A
= 1 = s | L g
8% v > 8% v > v
2TzE E@z =z
KAYTOSTA POISTO

Paina AUX1/AUX2/Light-ndppdimid: ndytdlle iimaantuu viesti "Off” ja
ohjain poistaa vastaavan ldhdon kaytosta.

0 o 0 ol_an »
& @ = S rij =
v 2 > 8% v

ETZE

Huomautus: ellei [3ht6d AUX1/2 otettu kdyttdon asetuksella H1/
H5 = 2, vastaavan nappdimen valo vilkkuu ilmoittaakseen, ettei
1ahto ole kaytossa. Viestit “On”"ja "Off"ilmaantuvat kuitenkin naytolle.

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytollda varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000OD*), ndytdn toiselle riville ilmaantuvat
viestit “On"ja "Off".

3.4.5 On/Off
Ohjaimen kdytosta poisto ndppdimistolla:
« Paina virtakytkinta kaksi sekuntia.

Naytolld vuorottelee Off ja vakionayttod.
Virtakytkimen valo syttyy ja kaikki kdytdssa olevat |ahtoreleet poistetaan
kdytosta.
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*), ndytdn toiselle riville ilmaantuvat
viestit “On’ja "Off".
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Ohjaimen kayttddnotto ndappdimistolla:
« Paina virtakytkintd kaksi sekuntia.

Naytolle ilmaantuu “On”ja ohjain palaa vakiondyttdon. Lahtorele otetaan
uudelleen kayttoon.
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*), ndyton toiselle riville ilmaantuvat
viestit "On"ja "Off".

3.5 Monitoimivalikko

Monitoimivalikosta voidaan avata seuraavat toiminnot:

+ HcP: HACCP-hélytysnaytto, HA- ja HF-tyypin hélytykset ja resetointi

+ cC jatkuvan jakson kayttdonotto / kdytdstd poisto

« rEc. maksimi- ja  minimildmpdtilan  naytto,
uudelleenkdynnistyksen tallennus

+ 1/0, tulo/Iahtd: anturin lukeman ldmpdtilan néyttd seka digitaalildhdon
tila

» USB: USB-muistitikku

+ InF: tietoja

+ Log: tiedonkeruutoiminto

+ SOF: UltraCella-ohjelmistopdivitys

poisto  ja

Toimenpide:

1. PainaPrg- jaSet-ndppdintd 2 sekuntia. Ndytdlle avautuu ensimmainen
valikko: HcP.

2. Selaa muita syotteita painamalla YLOS/ALAS.

3. Paina Set avataksesi eri toiminnot: noudata seuraavien kappaleiden
vaiheita ja vastaavia selityksia.

4. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

BTLTE®
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttod

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB0OOD*) navigoinnin aikana naytollda nékyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti “Menu” toisella rivilla.

3.5.1 HACCP-hdlytysnidytto

Katso HACCP-hdlytyksid koskevat selitykset Halytykset-luvusta. Naet
monitoimivalikossa viimeisten kolmen HA- ja HF-halytyksen pdivamaaran
ja kellonajan. Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen
kappale), valitse YLOS/ALAS-ndppaimilld viesti “HcP”.

Toimenpide:

1. Paina Set ja naytd seuraavan taulukon parametrit YLOS/ALAS-
nappdimilld: voit ndhdd halytysten maaran ja paivamadran ja voit
myds poistaa halytykset.

2. Paina Set asettaaksesi hélytyksen pdivamaaran ja kellonajan naytélle.

3. Paina Prg, kunnes palaat vakiondyttéon.
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Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

HA  |Viimeisen HA-hdlytyksen péiva/aika 0 - - -

HA1 |Toiseksi viimeisen HA-hdlytyksen padiva/ | 0 - - -
aika

HA2 |Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen 0 - - -
pdivad/aika

Han [HA-hélytysten maara 0 0 15 -

HF  |Viimeisen HF-halytyksen péiva/aika 0 - - -

HF1 | Toiseksi viimeisen HF-halytyksen pdiva/ | 0 - - -
aika

HF2  |Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen 0 - - -
pdivé/aika

HFn  |HF-halytysten maara 0 0 15 -

Hcr [HACCP-halytysten poisto 0 0 1 -
Muutostoiminto 01 tai 120

Jokainen hdlytys ndytetddn vieritettdvalld tekstilld, joka sisdltaa

viikonpdivédn, tunnin, minuutit ja ldampdtilan, joka laukaisi hélytyksen.
Seuraavaan listaan (FIFO) on tallennettu ainoastaan viimeiset 3 halytysta.
Halytyslaskurit (HAn, HFn) sen sijaan pysahtyvdt saavutettuaan 15
halytysta.

Esimerkki: HA-halytys laukesi torstaina klo 13:17, havaittu ldampdtila oli
36,8 °C.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana ndytolld nakyy
ilmoitetun viestin liséksi vieritettava viesti "HACCP Alarms”toisella rivilla.

3.5.2 Jatkuva jakso

Katso jatkuvan jakson selostus luvusta 6.
Jatkuvan jakson kayttdonottamiseksi

+ ohjaimen tulee olla paalla

+ parametrin cc arvon tulee olla >0.

Yks.
[ tunti

Par. Kuvaus Olet.  Min. Maks.
cc_ [Jatkuvan jakson kesto [ o ] o [ 15

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-ndppaimilld viesti “cc”.

KAYTTOONOTTO
Toimenpide:
1. Paina Set. Naytdlle ilmaantuu viesti “OFF” (jatkuva jakso pois
kaytosta).

2. Paina YLOS/ALAS: néytélle ilmaantuu viesti “ON"

3. Noin 1 sekunnin kuluttua ohjaimeen palaa vakionaytto,
jolle ilmaantuu kompressorikuvake osoittamaan toiminnon
kdyttoonottoa.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000OD*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
iimoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti “Continuous cycle” toisella
rivilla.

KAYTOSTA POISTO

Suorita samat vaiheet kuin paallekytkenndssa ja aseta "“OFF".

Huomautus: jatkuvan jakson toiminnon kdyttodnotto eiilmaannu
naytolle vakiotilassa.

3.5.3 Maksimi- ja minimilampdtilan valvonta
Ohjaimen avulla voit tallentaa ohjausanturin mittaaman minimi- ja
maksimildmpatilan jatkuvasti. Valvonta on aina paélla. Arvot voidaan
resetoida alla annettujen ohjeiden mukaan.

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-néppaimilla viesti “rEc”.

Toimenpide:
1. Paina Set. Naytolle ilmaantuu viesti “MAX" (tallennettu
maksimildmpotila).  Jos  haluat  ndhdd  maksimildmpatilan,

tallennuspaivamaaran ja -kellonajan, siirry kohtaan 3 tai:

2. Paina YLOS/ALAS: néytdlle ilmaantuu viesti “MIn” (tallennettu
minimildampatila).

3. Paina Set: tallennettu maksimi-/minimildmpétila ilmaantuu yhdessa
tallennuspdivémaaran/-kellonajan kanssa (y = vuosi, m = kuukausi, d
= paiva, h = tunti, m = minuutit). Paina YLOS poistaaksesi (kummankin
lampdtilan). Naytolle ilmaantuu RES ja ohjain poistuu valikosta.
Vaihtoehtoisesti voit painaa Prg useita kertoja ja poistua ndytolta.

Esimerkki: tallennettu maksimilampétila 36,9 °C 22.11.2013 klo 9.34.
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Huomautus: jos painat YLOS-ndppéints, poistat sekd tallennetun
maksimi- ettd minimildmpaétilan.

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen nayttod
(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa
leissa (osanumerot WB000D*):

« MAX-->Tallennettu maks.lampatila (vieritys)

+ 36,9 > Maks.

* 13.Y > vuosi

+ 11.M-> kuukausi

. 22.d--> piivé

* OH-->tunti

* 34.m--> minuutit

4  Tulon/ldhdon tilan naytto

Kun
YLO
1.

olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
S/ALAS-ndppaimilld viesti “1/O". Toimenpide:
Paina Set: anturia B1 koskeva viesti “b1”ilmaantuu naytolle.

2. Paina Set uudelleen: anturin B1 lukema arvo ilmaantuu naytolle
vuorotellen viestin “b1”kanssa.

3. Paina Prg palataksesi ylemmalle tasolle.

4. Paina YLOS/ALAS ja toista vaiheet 1) — 3) nayttadksesi taulukossa
ilmoitetut tulot/Idhdot.

5. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

Teksti |[Kuvaus Teksti |Kuvaus

b1 Analogitulo 1 do6 |Digitaalildhto 6

b2  |Analogitulo 2 Y1 Analogilahto 1

b3 |Analogitulo 3 ESu  |EVD EVO imulampétila

b4  |Analogitulo 4 ESA |EVD EVO hoyrystyslampdétila

b5 |Analogitulo 5 ESH |EVD EVO tulistus

dil  |Digitaalitulo 1 ISu_ |EVDICE imuldmpétila

di2 |Digitaalitulo 2 ISa EVD ICE hoyrystysldampdtila

di3  |Digitaalitulo 3 ISH |EVD ICE tulistus

dol1 |Digitaalilahto 1 Ul Sulatusanturi Sd1 (3PH-malli)

do2 |Digitaalildht6 2 U2 Apusulatusanturi Sd2 (3PH-malli)

do3 |Digitaalildhtt 3 U3 Lauhduttimen anturi Sc (3PH-malli)

do4 |Digitaalildhtt 4 dU4  |Moottorisuoja (3PH-malli)

do5 |Digitaalilahtd 5 du5 | Yli-/alipainekytkin tai Kriwan-halytys

(3PH-malli)

Taul.3.f

Huomautus: avatut digitaalitulot/-lahddt ndytetddn yhdessa viestin
“OP" (=auki) kanssa, suljetut yhdessa viestin‘cLo” (=kiinni) kanssa.

Esimerkki 1: anturi B1 mittaa lampdtilan -1,0 °C.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttod

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “Probe1 status”toisella rivilla.
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Esimerkki 2: digitaalitulo 1 on kiinni.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen ndyttd

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisaksi vieritettava viesti “Digital input 1 status” toisella
rivilla.

3.5.5 USB-muistitikku

Parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta
Alustavat toimenpiteet:

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin.

2. Kytke ohjain pois.

USB key

Kuva 3.d

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse
YLOS/ALAS-nédppdimilld viesti“USh"

Toimenpide:

Paina Set: seuraavat komennot ilmaantuvat ndytélle selattaessa YLOS/

ALAS-ndppaimilla:

+ rcP: paina Set vahvistukseksi

+ EXt: paina Set poistuaksesi

+ dnL: paina Set; ohjain tallentaa muistitikkuun 10 parametrin sarjan:
r01-r10

+ UuPd: paina Set; ohjain lataa muistitikulta 10 parametrin sarjan: r01-r10

o Huomautus

+ Parametrit tallennetaan .txt-tyypin tekstitiedostona, joka voidaan avata
tietokoneella.
+ Katso tietoja LED-valojen syttymisesta luvusta 2.10.
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB000D*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti "recipes in USB device” toisella
rivilla.

Huomautus: lataustoiminnot kopioivat 10 parametrilistan lisdksi
myos kaikki muut parametrit (vain yksi arvo jokaisesta 10 listasta).

Tallennettujen héalytysten lataus ohjaimesta
Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen viimeiset 64 aktiivista ja UltraCella-
moduuliin tallennettua halytystd voidaan ladata USB-muistitikulle
uusimmasta vanhimpaan csv-muodossa. Kun 64. hdlytys on tallennettu,
seuraava halytys paallekirjoittaa vanhimman.

Tallennetut ei-aktiiviset halytykset voidaan ndyttad ainoastaan UltraCella
Service -padtteessd, mutta ne voidaan ladata sekd paatteestd ettd LED-
liittymasta.

Halytyslokin tiedostonimi: AlarmLog.csv

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun
vieressa olevat punainen ja vihred LED syttyvat yksittdin perdkkain
osoittaakseen, ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

2. PainaPrg- jaSet-ndppaintd 2 sekuntia. Naytolle avautuu ensimmadinen
valikko: HcP.

3. Paina YLOS-nippéintd nelja
valikkokohdan.

4. Paina Set. Naytolle avautuu ensimmainen alivalikko: rcP.

5. Paina YLOS avataksesi ALG-alivalikon.

kertaa, kunnes saavutat USB-

—
Sev
)
v

x ®C

6. Paina SET vahvistaaksesi tallennettujen halytysten latauksen.
Viesti "ALG" vilkkuu ohjaimesta latauksen ajan. Lopuksi “ALG"
lakkaa vilkkumasta ja USB-portin vieressd oleva vihred LED syttyy
osoittamaan toimenpiteen padttymistd. Jos toimenpide ei jostain

syystd onnistu, ndytolle ilmaantuu halytyskuvake 77~
7. lrrota muistitikku. Poistu ALG-valikosta painamalla PRG kaksi kertaa.

o Huomautus: jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, valikosta

poistuttaessa naytolld ndkyy halytyskuvake #7® ja virheviesti "ALM".
Virheviesti pyyhitadn seuraavalla kerralla, kun hélytysten lataus ohjaimesta
onnistuu tai ohjain kdynnistetddn uudelleen.

Esimerkki: halytysten tallennus aloitettu 2. huhtikuuta 2014 klo 10:30:00.
Halytysloki ladattiin USB-muistitikulle klo 16:22:45 samana paivana.

Start -> halytys aktiivinen

Stop -> halytys resetoitu

AlKA 1D [INIMI TAPAHT. |VART |VAR2

2014-04-02T10:30:00+00:00 | 11|ALARM_Ed1.Active |Start

2014-04-02T16:22:45+00:00 | 11|ALARM_Ed1.Active |Stop
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3.5.6 Tietoja
Naet ohjelmistoversion tietovalikosta.

Kun olet avannut monitoimivalikon (katso luku 3.4), valitse YLOS/ALAS-
ndppaimilla viesti“InF".
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Toimenpide:

1. Paina Set: ohjelmistoversiota koskeva viesti “vEr"ilmaantuu naytolle.

2. Paina Set vield kerran: ohjelmistoversio ilmaantuu ndytélle (esim. 1.7).

3. Paina yhden tai useamman kerran Prg-ndppdintd palataksesi
vakiondyttoon.

Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttd

(osanumerot  WB000S¥). Kaksirivisellda ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti “Application version” toisella
rivilla.

3.5.7 Tiedonkeruutoiminto

UltraCella tuo tiedonkeruutoiminnon kylmatilan ohjaimeen

ja tarjoaa mahdollisuuden tallentaa kahden anturin lukema lampdtila tai
kosteus.

Tiedoston lataus UltraCella-ohjaimen tallentamilla muuttuijilla:

1. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun vieressa
olevat punainenjavihred LED syttyvat kerran perdkkdin osoittaakseen,
ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

2. Paina Prg- ja Set-ndppdintd kaksi sekuntia. Naytolle avautuu
ensimmainen valikko: HcP.

3. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat LoG-valikkokohdan.

4. Paina SET vahivstaaksesi tallennettujen muuttujien (lokitiedosto)
latauksen USB-muistitikulle. Viesti “LoG" vilkkuu ohjaimelta latauksen
ajan. Lopuksi “LoG" lakkaa vilkkumasta osoittamaan latauksen
padttymistd. Jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, ndytolle

ilmaantuu hélytyskuvake 77~
5. Poista muistitikku. Poistu LoG-valikosta painamalla PRG ja/tai SET.
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttd

(osanumerot  WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana naytolld nakyy
ilmoitetun viestin lisdksi vieritettava viesti “‘recorder”toisella rivilla.

o Huomautus: jos toimenpide ei jostain syystd onnistu, valikosta

poistuttaessa ndytolld nakyy halytyskuvake 77 ja virheviesti
"LoG"
Virheviesti pyyhitdan seuraavan asianmukaisen ohjaimesta latauksen tai
ohjaimen uudelleenkaynnistyksen jalkeen.

Kun tallennettavat anturit on konfiguroitu parametreilla tr1 ja tr2 ja
ndyteaika parametrilla trc, laite aloittaa muuttujien tallennuksen trc
minuutin valein (ndyteaika) enintddn kahden vuoden ajan / muuttuja.
Toisen vuoden jdlkeen ohjain paallekirjoittaa vanhimman tallennetun
tiedon.

Muuttujaloki on saatavilla csv-tiedostona USB-muistitikun kautta. Se
voidaan analysoida Excel-ohjelmalla tai vastaavalla laajasti saatavilla
olevalla ohjelmalla.

|| ™
2 -

USB key

Kuva 3.f

Tiedonkeruutoiminnon  kdyttddnottamiseksi  tallennettava/t anturi/
anturit tulee konfiguroida (enintdan 2) parametreilla tr1 ja tr2.
Nayteajaksi (kummallekin muuttujalle) voidaan valita 2-60 minuuttia
(oletusarvo 5).

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
Ensimmaisen tallennettavan |0 0 8 -
trl lampdtilan valinta

0 = eilokia

1=Sv

2 =Sm (B1:n lukema anturi)
3=5r

4 =Sd1

5=5d2

6=Sc

7=5SA

8 = Su (kosteusanturi)

2 Toisen tallennettavan 0 0 8 -
lampatilan valinta

0 = eilokia

1=Sv

2 =Sm (B1:n lukema anturi)
3=5r

4 =5d1

5=5d2

6=>Sc

7=5SA

8 = Su (kosteusanturi)

trc Lampdtilan tallennuksen 5 2 60 min
ndyteaika

« Tallennetut kanavat: kaksi parametreilla tr1 ja tr2 valittua anturia

« Tiedonkeruun aloitus: heti kun parametri tr1/tr2 asetetaan arvoon
>0; samalla hetkelld kun asetus vahvistetaan, se tallennetaan lokiin
tapahtumanimella “Start”

» Nayteaika: kummankin muuttujan trc (minuutit)

« Tiedonkeruun kesto: riippuu ndyteajasta trc ja naytteiden
maksimimadrastd Nrec, jotka UltraCella voi tallentaa (209000)
seuraavan kaavan mukaan:

Tiedonkeruun kesto = Nrec * trc

Nayteaika (trc) Tiedonkeruun kesto

2 min 290 paivaa

5 min 726 péivaa (noin 2 vuotta)
10 min 1451 pdivda (noin 4 vuotta)
30 min 4 353 pdivaéa (noin 8 vuotta)
60 min 8 708 péivaa (noin 24 vuotta)

- Tietojen talteenotto: kaikki yleisesti markkinoilta [6ytyvat USB-
muistitikut sopivat

« Talteenotettujen  lokitiedostojen  nimet:  Log_UltraCella_1.csv
ensimmadiselle parametrilla tr1 valitulle muuttujalle, Log_UltraCella_2.
csv toiselle parametrilla tr2 valitulle muuttujalle

» Muut tapahtumat: Start-tapahtumien lisaksi lokiin tallennetaan myos
Stop- (tr1=0 tai tr2=0) ja Boot-tapahtumat (chjaimen kdynnistys tai
uudelleenkdynnistys)

- Lokitietojen muoto: tiedot on jdrjestetty sarakkeisiin: pdivamaara (1SO
8601 -vakiomuodossa), tapahtumatyyppi, muuttujan arvon maaritys
Src1 (ensimmadinen muuttuja) ja Src2 (toinen muuttuja)
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Esimerkki: 1dampotila-anturin Sv tallennus aloitettu 2. huhtikuuta 2014
klo 17:19:49. Tiedot talteenotettiin USB-muistitikulle klo 18:10 samana
paivana.

AIKA TAPAHT. Sv_Probe
2014-04-02T17:19:49+00:00 Boot 0
2014-04-02T17:24:49+00:00 252
2014-04-02T17:29:49+00:00 250
2014-04-02T17:34:49+00:00 24,6
2014-04-02T17:39:49+00:00 24,1
2014-04-02T17:44:49+00:00 21,9
2014-04-02T17:49:49+00:00 188
2014-04-02T17:54:49+00:00 15,1
2014-04-02T17:59:49+00:00 12,7
2014-04-02T18:04:49+00:00 10,1
2014-04-02T18:09:49+00:00 73
Taul.3.9

3.5.8 UltraCella-ohjelmistopaivitys LED-
nayttoliittymasta

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen UltraCella-ohjelmisto voidaan péivittad
LED-liittymasta tai UltraCella Service -paatteesta.

Ainoastaan CAREL-henkildkunta voi toimittaa upgrade.ap1-tiedoston,
jota tarvitaan paivitykseen UltraCella LED -liittymadsta.

1. Luo Pdivitys-kansio  USB-muistitikun
upgrade.ap1-tiedosto uuteen kansioon.

2. Poista alakehys ja aseta USB-muistitikku porttiin. Muistitikun
vieressa olevat punainen ja vihred LED syttyvat yksittdin perdkkain
osoittaakseen, ettd laite on tunnistanut USB-muistitikun.

3. PainaPrg- ja Set-ndppaintd 2 sekuntia. Naytolle avautuu ensimmadinen
valikko: HcP.

4. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat SOF-valikkokohdan.

5. Paina SET vahvistaaksesi ohjelmistopdivityksen. Viesti SOF vilkkuu
pdivityksen ajan. Lopuksi SOF lakkaa vilkkumasta osoittamaan
toimenpiteen pdattymistd. Jos toimenpide ei jostain syystd onnistu,

padhakemistoon.  Kopioi

naytolle ilmaantuu halytyskuvake 77~ .
6. Irrota muistitikku. Poistu SOF-valikosta painamalla PRG ja/tai SET.

€
) >

PRG SET
fb

K @)

1X
N

T ZT®

O e ax W

o Huomautus: kuva viittaa navigointiin malleissa, joissa on
yksirivinen ndyttd (WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(WB0O00D%) pdivityksen aikana ndytolld ndkyy ylla kuvaillun viestin lisaksi
vieritettava viesti “Software update” toisella rivilla.

o Huomautus: jos toimenpide ei jostain syysta onnistu, valikosta
poistuttaessa ndytolld nakyy halytyskuvake 77~ ja virheviesti“SOF" Tassa
tapauksessa UltraCella pitdd aiemmin asennetun ohjelmiston. Virheviesti

pyyhitddn seuraavalla kerralla, kun ohjelmiston pdivitys onnistuu tai
ohjain kdynnistetddn uudelleen.
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3.6 Viestikielen valinta

Valitun kielen mukaan muuttuvat viestit ndytetdan ainoastaan UltraCella
Service -padtteen naytoilla (PGDEWBOFZ*).

HUJE%-\
I

Kielen valinta

1. Avaa UltraCella Service -paitteen monitoimivalikko painamalla YLOS-
nappainta.

2. Naytolla nakyy HACCP-kuvake. Paina YLOS tai ALAS, kunnes saavutat
i-kuvakkeen (tietoja).

3. Paina SET avataksesi kieliasetuksen.

4. Valitse haluttu kieli (ohjelmistoversiossa 1.6 saatavilla olevat kielet
ovat italia, englanti, saksa, ranska ja espanja) painamalla YLOS tai
ALAS. Paina SET vahvistukseksi. Muutos otetaan heti kayttoon.

5. Paina ESC kaksi kertaa poistuaksesi kielen valintavalikosta ja
palataksesi paanayttéon
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4. KAYTT

oo oo

4.1 Ensimmadinen kayttoonotto

Kun sahkoliitdnnat on tehty ja virta kytketty paalle (katso Asennus-luku),
UltraCella-ohjausjarjestelman  kdyttéonottoon vaaditut toimenpiteet
riippuvat kdytetyn liittyman tyypistd. Tama koskee joitakin parametreja,
esim.:

1. asetusarvo ja differentiaali

2. anturien ja digitaalitulojen konfigurointi

3. sulatuksen ja puhaltimien toiminnan tyypin valinta

4. kylmatilan valon hallinta.

Liittymatyypit:

+ taulu LED-ndytolld: parametrit konfiguroidaan kdyttamalld nayttdd
ja ndppdimistdd luvun 3 Parametrien muutos ohjeiden mukaan;
vaihtoehtoisesti voit liittdd graafisen UltraCella Service -etdpaatteen ja
avata ohjatun toiminnon valikon (wizard) ensimmaista kdyttdonottoa
varten

« USB-muistitikku: kytke ohjain pois ja lataa ohjelmointiparametrit USB-
muistitikulta (uPd-komento, UPLOAD, katso luku 3)

- valvoja: voit helpottaa suuren UltraCella-ohjainmaéran kdynnistamista
kdyttamalld vain valvojaa ja asettamalla sarjaosoitteen rajoittaaksesi
ensimmadisen kayttddnoton toimenpiteitd; konfigurointi siirretddn
mydhdisempadan valvojan kdyttdhetkeen.

Konfiguroinnin jélkeen voit ottaa kylmatilan ohjauksen kayttoon
painamalla virtakytkinta.

4.2 Kayttoonottoa varten asetettavat

OONOTTO

4.3 Yksilukuisten ndayttomallien (koodi
WB0005*) kayttoonotto

parametrit
Par. Kuvaus Luokka Olet. Min. Maks. Yks.
St |Asetusarvo CtL 0 rl 12 °C/°F
rd  |Differentiaali CtL 20 | 01 20 | °C/°F
/P |Tyyppi B1-B3 Pro 0 0 2 -
/A2 |B2 konfigurointi Pro 1 0 3 -
/A3 |B3 konfigurointi Pro 0 0 5 -
/P4 |Tyyppi B4 Pro 0 0 2 -
/A4 |B4 konfigurointi Pro 0 0 4 -
/P5 |Tyyppi B5 Pro 0 0 1 -
/A5 |B5 konfigurointi Pro 0 0 5 -
A5 | Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi| ALM 0 0 15 -
A9 |Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi| ALM 0 0 15 -
d0 |Sulatuksen tyyppi dEF 0 0 3 -
dt1 [Sulatuksen loppuldampdtila, dEF 4,0 [-50,0| 2000 | °C/°F
padhoyrystin
dP1 |Sulatuksen maksimikesto dEF 30 1 250 | min
dd |Tippumisaika sulatuksen jalkeen dEF 2 0 30 min
(puhaltimet pois)
Fd  |Jalkitippumisaika (puhaltimet Fan 1 0 30 min
pois)
F3  |Hoyrystimen puhallin sulatuksen Fan 1 0 1 -
aikana
0/1 = paalla/pois
c12 |Kompressorin turvallisuus, dol 5 0 5 min
ovikytkin
0 = oven hallinta pois kaytosta
d8d |Kompressorin dolL 30 | c12| 240 | min
uudelleenkdynnistysaika, ovikytkin
A3 |Oven mikrokytkimen kaytosta dolL 1 0 1 -
poisto
0=kaytossa
1=pois kdytosta
tLi |Valo syttynyt ovi avattuna dolL 120 0 240 min
A4 |Valon hallinta dol 0 0 1 -
0 = ovikytkin + valonappain
1 = valondppdin
¢l |Minimiaika kompressorin CmP 6 0 30 min
kaynnistysten valilld
c2  |Kompressorin CmP 3 0 15 min
minimisammutusaika
c3  |Kompressorin minimikdyntiaika CmP 3 0 15 min
Taul. 4.2

UltraCella yksiriviselld ndytolla

Kuva 4.a

X 3@
4 ® >
HOC
a® >

>
<

— . — .

1. Kytke ensin ohjain pois (paina virtakytkintd).

B C
4 @ >

®C
SHOY > |

AR

BT 2= BTITZ2R
= i F & &

2. Paina Prg-ndppadinta kaksi

T 3. Anna salasanaksi 22 painamalla
sekuntia: ndytolle ilmaantuu

YLOS.
salasanakehote (PAS).
o [0 2 © s
= Frr e =
v v
ELTZE EETZE
4. Paina Set: ndytdlle ilmaantuu 5. Paina Set: ndytolle ilmaantuu
ensimmadinen luokka: Pro (anturit). ensimmdinen parametri: /21.

0 (2] Q) IN
v v
ETZE RTZE
6. Paina UP toistuvasti 7. Paina Set asettaaksesi
saavuttaaksesi parametrin /P. parametrin arvon (katso asetukset

parametritaulukosta).

0 (2] O a
— — — —
) = o =
Gl &= g =
v v
E2ETZE TETZTR
8. Paina UP muuttaaksesi arvon. 9. Paina Set vahvistaaksesi ja

palataksesi parametrikoodin
ndyttoon. Uusi arvo on tdmdn
jalkeen tallennettu ohjaimeen.
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ELTEZE

10. Paina UP siirtyaksesi
parametreihin /A2../ A5; tee
vaaditut asetukset.

U

—
PRG
[

SHOY > |

T T 2R

A, S,

11. Paina Prg palataksesi
parametriluokkiin.

12. Paina YLOS siirtyédksesi luokkaan CtL ja noudata edellisid ohjeita
asettaaksesi parametrin St ja seuraavat parametrit.

4.4 Kaksilukuisten nayttomallien (koodi
WB000D*) kayttoonotto

UltraCella kaksiriviselld naytolla

Kuva 4.b

>

< (

O A
~ ~
= )
&3 &=

\

1. Kytke ensin ohjain pois (paina virtakytkintd).
2. Paina Prg-ndppaintd kaksi sekuntia: ndyton toisella rivilla lukee PASS

(salasanan pyynt6).

/- m
£
B o

m ™ @
&

B ey e

3. Anna salasanaksi 22 painamalla
YLOS/ALAS.

4. Paina Set: ndyton toisella rivilld
ndkyy parametrien ensimmaisen
luokan nimi: Pro (Anturit).
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0 A O (A ]
- = -
= = = =
@ & =
S o o
R X o 2wk
EZZE ELZE

6. Paina toistuvasti YLOS, kunnes
saavutat parametrin /P. Nayton
toisella rivilla nakyy parametrin
koodi ja kuvaus: /P - tyyppi B1-
B3; ndyton ensimmaiselld rivilla
ndytetddn parametrin nykyinen

5. Paina Set: ndyton toisella rivilla
nakyy luokan ensimmaisen
parametrin koodi ja kuvaus:

/21 - Probel meas. stab,; ndyton
ensimmaiselld rivilld ndytetaan
parametrin nykyinen arvo.

arvo.
=
O 2T B O A
L N

— /. |\ —
&g 0| = &5 =

v v

ETEE ECZE

8. Paina Set vahvistukseksi. Uusi
arvo on tdman jalkeen tallennettu

7.Paina Set ja YLOS/ALAS
asettaaksesi parametrin halutun

arvon. ohjaimeen.

0 (1] A
— —~ —
fa = =
285 = N3
\ \4

L ZE %

R 2

9. Paina YLOS siirtydksesi
parametreihin /A2.../A5; tee
vaaditut asetukset.

10. Paina Prg palataksesi
parametriluokkiin.
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o
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[ s RS2
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11. Paina YLOS siirtygksesi luokkaan CtL (toisella rivilld ndkyy parametrien
toisen luokan nimi: Cont (Ohjain)) ja noudata edellisia ohjeita
asettaaksesi parametrin St ja seuraavat parametrit, edellisen taulukon ja
parametritaulukon mukaan.

4.5 Kayttoonotto UltraCella Service
-paatteella

® @@m e 2
UltraCella \ /
with LED display

UltraCella Service terminal

Kuva 4.c

Ellei UltraCella-ohjainta ole koskaan konfiguroitu, ohjattu toiminto
ndytetddn automaattisesti heti, kun pddte on liitetty. Wizard-valikko
voidaan avata myods ohjatun kdyttddnoton suorittamiseksi uudelleen
ennen ensimmadista kayttéonottoa.



Kuva 4.d

Poista alempi etulevy ja liita UltraCella Service -paate ohjaimeen.

4.5.1 Ensimmdinen kdynnistys

Ohjattu toiminto ndytetddn automaattisesti ensimmadisen kdynnistyksen
yhteydessd, kun huoltotydkalu on liitetty. Valitse haluttu kieli ja vastaa
kysymyksiin asettaaksesi muut parametrit.

Wizard

| Language: English
Up/Down: Choose language
Prg/Set: 1st question

Kuva 4.e

4.5.2 Toistettu kdyttoonotto

Kayttdonotto voidaan toistaa avaamalla Wizard-valikko.

o 02/12/13
1= 17:52:30

Setpoint
8.8 °C

AW

Kuva 4.f

1. Kytke ohjain pois (paina ALAS ja valitse On/Off-kuvake. Paina Set kaksi
kertaa ja sen jalkeen YLOS kytkedksesi ohjaimen pois; paina Esc kaksi
kertaa poistuaksesi).

Parameters Modification

! Password: 1234

Kuva 4.9

Parameters Categ. 1/16

! 1-Probes
2-Control
3-Compressor

Kuva 4.h

3. Paina ALAS, kunnes saavutat Wizard-valikon.

33

Parameters Categ. 16/16

14-EVDice
15-Three-phases
16-liizard

Kuva 4.i

4. Vahvista valitsemalla Set.

Wizard
Do you want to use the
Wizard to configure

the cold reom ?

YES

Kuva 4.j

5. Paina YLOS ja SET avataksesi ohjatun kdyttédnottotoiminnon.

4.6 Paatoiminnon kayttoonotto

4.6.1 Asetusarvo ja differentiaali

Viiteldhtd on kompressorin 18htd (CMP). Asetusarvo ja differentiaali
madradvat  kompressorin - kdynnistys-  ja  sammutuslampétilat.
Ohjausanturi on virtuaalinen anturi Sv. Kdynnistyksessa se vastaa anturia
B1. Jos kylmatilan sisélld oleva lampétila ei ole tasainen, ohjain voidaan
asettaa (asetuksella /4 > 0) sddtdmddn virtuaalianturi, joka saadaan
kahden mittauskohdan (anturit B1 ja B2) keskiarvosta.

oN CMP
A
OFF “' ‘
rd Sv
St
Kuva 4.k

Selitykset
St Asetusarvo
Sv Virtuaalinen anturi
rd Differentiaali
CMP Kompressori

Huomautus: katso ohjaimen asetusarvon sdatoon liittyvadt
vaihtoehdot kappaleesta 6.3 Asetusarvo.

4.6.2 Anturien kokoonpano
UltraCella-ohjaimissa on enintdan viisi analogituloa, joista kolme voidaan
konfiguroida lampétila-antureiksi (NTC-vastusanturit, korkean ldmpotilan
NTC-vastusanturit, PT1000), neljds lampdtila-anturiksi tai 0-10 V:n tuloksi
ja viides 4-20 mA:n tai 0-5 Vrat:n tuloksi.

Analogitulot Tyyppi
B1 NTC10 kQ 25 °C:ssa, alue -50T90 °C,
B2 NTC laajennettu alue, NTC50 kQ 25 °C:ssa, alue 0T150 °C
B3 PT1000, 1000 O 0 °C:ssa, alue -50T90 °C
B4 NTC10 kQ 25 °C:ssa, alue -50T90 °C,
NTC laajennettu alue, NTC50 kQ) 25 °C:ssa, alue 0T150 °C
0-10V
B5 4-20 mA
0-5Vrat
0,5-4,5 Vrat

Taul.4.b
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Alla parametrit ja valinta:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

/P [TyyppiB1-B3 0 0 2 -
0 = NTC Vakioalue -50T90 °C

1 =NTC Laajempi alue 0T150 °C
2=PT1000

/P4 |Tyyppi B4 0 0 2 -
0 = NTC Vakioalue -50T90 °C
1 =NTC Laajempi alue 0T150 °C

2=0-10V

/P5  |Tyyppi B5 0 0
0=4-20mA
1=0-5Vrat

2=0,5-4,5Vrat

4.6.3 Anturien B1, B2, B3, B4, B5 toiminnan asetus

Kylmatilan sisélld ohjain voi kdyttda antureita seuraavasti:

+ ulostulo

+ sisdantulo

+ sulatus hoyrystimeen asetettuna, mieluiten kohtaan, johon muodostuu
eniten jaata

 lauhdutin, jota kdytetddn kompressorin suojaamiseen korkealta
poistolampdtilalta, joka on seurausta lauhduttimen likaantumisesta tai
puhaltimen viasta.

Anturi BT on konfiguroitu ympadristdanturiksi eikd sen toimintaa voida
muuttaa.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/A2 |Konfigurointi B2 1 0 3 -
0 |Puuttuu
1 |Sulatusanturi 1 (5d1)
12 [Sisdantulon anturi (Sr)
3 |Yleinen lampétila-anturi 2
/A3 |Konfigurointi B3 0 0 5 -
0 [Puuttuu
1 |Sulatusanturi 2 (Sd2)
2 |Lauhd. anturi (S5¢)
3 |Sulatusanturi 1 (5d1)
4 |Ympadristdanturi (SA)
5 |Yleinen lampotila-anturi 3
/A4 |Konfigurointi B4 0 0 4 -
0 |Puuttuu
1 |Ympariston lampdtila-anturi (SA)
2 |Kosteusanturi
3 |Yleinen lampoétila-anturi 4
4 |Yleinen kosteusanturi 4
/A5 |Konfigurointi B5 0 0 5 -
0 [Puuttuu
\ 1 |Kosteusanturi
2 |Yleinen ldmpdtila-anturi 5
3 |Yleinen kosteusanturi 5
4 |Yleinen paineanturi 5
5 |Lauhduttava paineanturi (Scp)

0-10 Vin tuloksi (/P4=2) konfiguroidulle anturille B4 sekd anturille B5
voidaan konfiguroida loogiset ohjausarvot, jotka vastaavat fyysisen
asteikon loppuarvoja.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

/4L |Anturin 4 minimiarvo (vain 0-10V:n 0 -50,0 | /4H -
tulolle)

/4H | Anturin 4 maksimiarvo (vain 0-10V:n 100,0 | /4L | 200,0 -
tulolle)

/5L |Anturin 5 minimiarvo 00 |-50,0| /5H -

/5H  |Anturin 5 maksimiarvo 100,0] /5L 999 -

Esimerkki: jos tulo B5 liitetddn paineanturiin 4-20 mA:n lahdolld ja -1-9,3
baarin alueella, suorita seuraavat asetukset:

-/5L=-1,0

-/5H=93

Jos tassd tapauksessa anturin lukema arvo on 12 mA, anturin B5 lukemaan
yhdistetty arvo on 4,1 (asteikon keskikohta).
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4.6.4 Anturin lukeman korjaus

Anturin lukemia arvoja voidaan korjata lisddmalld/poistamalla poikkeama
mitasta parametreilla /c1, ..., /c5.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

/cl Poikkeama B1 0 ]-200] 200 °C/°F

/2 Poikkeama B2 0 |-200] 200 °C/°F

/c3 Poikkeama B3 0 |-200] 200 °C/°F

/c4 Poikkeama B4 0 |-200] 200 °C/°F/%rH
/c5 Poikkeama B5 0 -200 | 20,0 | °C/°F/%rH/bar/psi

Poikkeamaa saatetaan tarvita HACCP-vaatimuksiin vastaamiseksi. Tdssa
tapauksessa poikkeama tulee laskea kalibroidulla mittarilla. Naiden
parametrien asetus vaikuttaa mittaukseen ja naytolld ndytettyyn
arvoon, joten se saattaa olla kiellettyd. Jos olet epdvarma, ota yhteys
elintarviketurvallisuudesta vastaavaan henkildon tai laitoksen johtajaan.

A

T2 .

<
v T1 N
min max

Kuva 4.
Selitykset
T Anturin mittaama ldmpétila
T2 Anturin mittaama lampatila poikkeaman korjauksen jalkeen
A Poikkeama-arvo
min, maks. |Mittausalue
HACCP - VARO

Ndiden parametrien muutos vaikuttaa mittaukseen ja ndyttéon, joten
se saattaa olla kiellettyd joissakin kdyttotarkoituksissa tai vaatia erityisen
hyvdksynnan. Se saattaa vaikuttaa HACCP-jdrjestelmien toimintaan.

Jos olet epdvarma, ota yhteys elintarviketurvallisuudesta vastaavaan
henkil6on tai laitoksen johtajaan.

4.6.5 Digitaalitulot

Huomautus: digitaalituloa 1(DI1) kdytetddn oletusasetuksena
ovikytkimelle. Tarvittaessa sille voidaan konfiguroida myds DI2 tai
DI3
Ellei ovikytkintd kdytetd (esim. sité ei ole liitetty tuloon DI1), se voidaan
poistaa kdytosta asetuksella A3=1 ja A11=5 (oletusarvo) tai yhdistamalla
DI toiseen toimintoon. Katso taulukko 4b.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
A3 |Oven mikrokytkimen kaytostd poisto | 1 0 1 -
0=kaytossa
1=pois kaytosta

Jos A3=0 eikd oven mikrokytkintd ole liitetty, ohjain aktivoi Ovi auki
-kuvakkeen. Jotta ndytolld ei ndytetd virheellisid viestejd, aseta A3=1 tai
oikosulje napa 21 (DI1) yhteen GND-navoista.

Voit yhdistaa useita koskettimia monitoimisiin digitaalituloihin ottaaksesi
kdyttdon eri toimintoja kuten halytyksen, sulatuksen kayttéonoton/
kdynnistyksen, alhaisen paineen tms.

Varo: laitteeseen tulee asentaa kaikki tarvittavat sahkdmekaaniset
turvalaitteet asianmukaisen toiminnan takaamiseksi, jotta laite on
turvallinen vakavissa halytystilanteissa.
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Digitaalitulojen DI1, DI2 ja DI3 toiminnot

PARAMETRIT A11, A5, A9
Valinta Koskettimet
AUKI KIINNI
- <
0 = Ei aktiivinen - -
1 =Valitdn ulkoinen halytys aktiivinen ei aktiivinen
2 = Al3 valitse - -
3 = Ota kayttéon sulatus pois kaytosta kaytossa
4 = Kdynnistd sulatus ei aktiivinen aktiivinen
5 = Qvikytkin aktiivinen ei aktiivinen
6 = Etdohjaus paalld/pois Pois paalla
7 = Muuta asetusarvo (r4-r5) ei aktiivinen aktiivinen
ohjelmasta.
8 = Alipainekytkin alhaisen paineen normaalitila
tila
9 = Al valitse - -
10 = Al4 valitse - -
11 = Alj valitse - -
12 = AUX kayttodnotto pois kaytosta kaytdssa
13 = Al valitse - -
14 = Jatkuvan jakson kayttddnotto koskettimen koskettimen
avaus sulkeminen
(kaytostd poisto) |  (kdyttdonotto)
15 = Halytys yleiseltd toiminnolta aktiivinen/ei aktiivinen/ei
(vain DI2 ja DI3) aktiivinen aktiivinen
16 = Sulatuksen kdynnistys/pysaytys pysaytys kdynnistys
17 =Vakava hélytys aktiivinen ei aktiivinen
Taul. 4.c

Alla annetaan parametrit, joita kdytetddn valintojen A5 ja A9 selitykseen.

1 =Vilitdn ulkoinen halytys

Kayttotarkoitus: ulkoinen halytys, joka vaatii valitontd kdyttddnottoa
(esim. ylipainehdlytys tai kompressorin ylikuormitus). Hélytyksen
kdyttoonotto:
1.« ndyttdd viestin ndytolla (I1A)
« kéynnistdd summerin, jos kdytossa
» ottaa kdyttoon halytysreleen, jos valittu
2. aiheuttaa seuraavat toiminnot toimilaitteissa:
» kompressori: toimii parametrille A6 (pysdytd kompressori ulkoisesta
hélytyksestd) annetuista arvoista riippuen.
« puhaltimet: jatkavat toimintaansa puhaltimen parametrien (F)
mukaan.

o Huomautus:

« kun kompressori
huomioon

+ jos useampi kuin yksi tulo on konfiguroitu vélittémalle halytykselle,
halytys laukeaa, kun yksi tuloista avataan.

pysdytetdan, minimikdyntiaikaa (c3) ei oteta

2 = Al4 valitse

3 = Ota kayttoon sulatus
Kayttotarkoitus: Kaikki koskettimen auki ollessa saapuvat sulatuspyynnot
jaavat odottamaan, kunnes kosketin sulkeutuu.

A11/A5/A9 =3

Koskettimet Sulatus

Auki Pois kdytosta
Kiinni Kaytossd (ohjain maaraa yha sulatuksen kdynnistyksen)
Kiinni, kun Kun digitaalitulo avataan, sulatus keskeytetdan

sulatus on paalla.|vélittdmasti ja laite jatkaa normaalia toimintaa (ilman
tippumis- tai jalkitippumisvaiheita). LED alkaa vilkkua
osoittaakseen, ettd sulatuspyynt® on odottamassa
seuraavaa kayttoonottosignaalia (koskettimen
sulkeminen), kun sulatus suoritetaan kokonaan.

Taul. 4.d

Huomautus: tdma toiminto on hyddyllinen sulatuksen estamiseksi
laitteissa, joihin on vapaa padsy aukioloaikoina.
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4 = Kdynnista sulatus ulkoisesta koskettimesta

Kayttotarkoitus: tdma ominaisuus on hyodyllinen, jos haluat suorittaa
synkronoidun sulatuksen useissa laitteissa tai kdsin ulkoisen koskettimen
ohjaamana. Suorita sulatukset liittdmdlld syklinen, mekaaninen tai
elektroninen ajastin digitaalituloon. Voit liittdd useita laitteita samaan
ajastimeen ja asettaa erilaiset arvot parametrille d5 (sulatuksen viive
monitoimitulosta) estddksesi samanaikaiset sulatukset.

A
ON
Timer

OFF

ON UNIT 1
Defrost

OFF
ON

UNIT 2
Defrost

OFF
ON

UNIT 3

Defrost
OFF

A4

dre) | ¢

Y

ds(3)

>
>

A

Kuva 4.m
Selitykset
dP Sulatuksen maksimikesto
UNIT 1...3 |Laite 1-3
d5 Sullatusviive digitaalitulosta
t Aika

5 = ovikytkin (katso parametri A3)

6 = etdohjaus paalla/pois

Digitaalitulo voidaan ohjelmoida my®os etavirtakytkimeksi. Kun ohjain on

kytketty pois:

« |lampdtila ndytetddn vuorotellen viestin “OFF" kanssa ja parametriin dl
liittyva ajastin pdivitetddn; jos dl erdantyy laitteen ollessa poiskytketty,
sulatus suoritetaan, kun laite kytketdan uudelleen pdélle

« apureleet jadvat kdyttdon ja on asetettu apuldhdolle ja valolle, muut
apuldhdot on kytketty pois

« summeri ja hdlytysrele on kytketty pois

« ohjain ei suorita ohjaustoimintoja, sulatuksia, jatkuvaa jaksoa,
[ampdtilan halytyssignaaleja eikd mitddn muita toimintoja

« kompressorin suoja-aikoja noudatetaan.

Kun ohjain kdynnistetddn uudelleen, kaikki toiminnot kytketddn paalle
seuraavia lukuun ottamatta:

« sulatus kdynnistyksessa

» kompressorin ja puhaltimen viive kdynnistyksessa.

Huomautus: pois-/padllekytkentd ulkoisesta digitaalitulosta on
ensisijainen ndppdimistdon ja valvojaan nahden.
7 = Muuta asetusarvo (r4-r5) kytkimesta.

Lampotilan ja/tai kosteuden asetusarvoa voidaan muuttaa digitaalitulosta
lisdadmalla ldampdtilan (r4) ja/tai kosteuden (r5) poikkeama:

Digitaalitulo auki Digitaalitulo kiinni

Nykyinen asetusarvo (lampétila) = St Nykyinen asetusarvo (lampétila) =
St+r4

Nykyinen asetusarvo (kosteus) = StH  Nykyinen asetusarvo (kosteus) = StH
+r5
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Kun digitaalitulo (esim. DI2 A5=7) on kiinni, nykyinen asetusarvo (esim.
ldmpdtila) muuttuu arvosta St arvoon St+r4 ja ndytén SET-ndppdin (tai
“Set point” pGD-naytolld) alkaa vilkkua. Kun sama digitaalitulo suljetaan,
asetusarvo palaa alkuarvoon ja SET-ndppadin lakkaa vilkkumasta.

8 = Alipainekytkin

Asetuksella A5/A9=8 voit hallita alipainekytkintd. Alhaisen paineen

hélytyksesta LP ilmoitetaan, kun alipainekytkin laukeaa:

+ normaalin sdadon aikana, kun kompressori on kdytossa ja pump down
-toiminto pois kdytdstd (c7=0)

« pump down -toiminto kaytdssa (c7 >0), jos pump down -venttiili on
auki ja kompressori kdytdssa.

Alhaisen paineen halytystd viivastetddn parametrilla A7 asetetulla ajalla.
Alhaisen paineen halytys LP pysdyttda kompressorin.

4 O 1 -
= > 8 LM =
v < cB: 8% v

9,10, 11 = Al valitse

12 = Apulahtd

Asetus H1/H5 = 2 vastaava 1dhtd AUX1/ AUX2 otetaan kayttédn AUX1/
AUX2-ndppéimelld tai digitaalitulosta, jos asetettu. Lisdksi digitaalituloa
DI1,DI2taiDI3 (asetus A11, A5 tai A9 = 12) voidaan kayttdd AUX1- tai AUX2-
|&dhdon ohjaukseen. Tdssa tapauksessa ndppaimelld ja digitaalitulolla on
sama prioriteetti kuin kytkimen ollessa paalla.

13 = Al3 valitse

14 = Jatkuvan jakson kayttéonotto

Kayttoonotto: koskettimen tilan muutos avatusta suljettuun
Kaytosta poisto: koskettimen tilan muutos suljetusta avattuun

15 = Halytys yleiselta toiminnolta

Digitaalitulot DI2 ja DI3 voidaan yhdistda erikoishalytyksiin vyleisia
toimintoja kdyttdamalld. Ne voidaan ottaa kdyttddn tulo avattuna tai
suljettuna (katso yleisid toimintoja koskeva kappale).

16 = Sulatuksen kdynnistys/pysdytys ulkoisesta koskettimesta
Kayttotarkoitus: sulatuksen kdynnistykseen (sulkemalla digitaalitulo) ja
pysaytykseen (avaamalla digitaalitulo) kdytetddn ulkoista laitetta. Kun
digitaalitulo avautuu, parametriin dd asetetun tippumisajan tulee kulua
loppuun.

Huomautus:

« ellei digitaalitulo avaudu sulatuksen kaynnistyksen jalkeen ennen
kuin aika dP1 kuluu loppuun, sulatus pdattyy ajan mukaan ja ndytolla
naytetdan halytys Ed1 (sulatus pdattyi aikakatkaisuun)

- digitaalitulon avaus ei kdynnistd sulatusta ainoastaan, jos sulatusanturin
(esim. B2) lampdtila on suurempi kuin dt1 (sulatuksen loppuldmpétila
paahdyrystimessa).

- jos erillinen sulatus on konfiguroitu kahteen hdyrystimeen (d13=1) ja
asetettuna on sulatuksen kdynnistys/pysdytys ulkoisesta koskettimesta,
kumpikin hoyrystin sulatetaan yhta aikaa.

17 =Vakava halytys

Kayttotarkoitus: ulkoinen hélytys, joka aiheuttaa UltraCella-moduulin
lahtsjen valittdman kdytdstd poiston (lukuun ottamatta valolle/
hélytykselle konfiguroituja 1dht6ja) estadkseen vaarallisen tilanteen. Tata
voidaan kdyttaa esim. kompressorin pysdytykseen “Cold room occupied”
-hélytyksen laukeamisen jalkeen tai vastusten poiskytkentdan, jos
ulkoinen turvalaite on lauennut.

Kun halytys laukeaa:

+ naytolld annetaan ilmoitus (SA)

« summeri kdynnistetdan, jos se on kaytossa

+ halytysrele otetaan kayttdon, jos se on valittu
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Seuraavat toiminnot tapahtuvat toimilaitteissa:
« lahtojen (releet) valitdn kaytdsta poisto lukuun ottamatta valoille ja/tai
hélytyksille konfiguroituja Iahtoja.

Huomautus:

« kun kompressori sammutetaan, kompressorin minimikdyntiaikaa (c3)
ja parametriin A6 (kompressorin pysdytys ulkoisesta hdlytyksestd)
liittyvaa kdyntiaikaa ei oteta huomioon.

+ josuseampikuin yksi digitaalitulo on konfiguroitu vakavalle hélytykselle,
halytys laukeaa, kun vain yksikin tuloista avataan.

4.6.6 Sulatuksen tyyppi

UltraCellan avulla voit hallita seuraavia sulatustyyppeja, jotka riippuvat
parametrista dO:

0. vastussulatus ldmpaotilan mukaan

1. kuumakaasusulatus lampaotilan mukaan

2. vastussulatus ajan mukaan

3 kuumakaasusulatus ajan mukaan

Katso lisatietoja luvusta 6.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
d0  [Sulatuksen tyyppi 0 0 3 -
0 vastus ldmpotilan mukaan

1 kuumakaasu lampétilan mukaan
2 vastus ajan mukaan

3 kuumakaasu ajan mukaan

dt1 |Sulatuksen loppuldmpdtila, 40 |-50,0| 200,0 | °C/°F
paddhoyrystin
dP1 |Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 | min

4.6.7 Hoyrystimen puhaltimet

Tippumis- (parametri dd > 0) ja jalkitippumisaikoina (parametri Fd > 0)
hoyrystimen puhaltimet ovat aina pois kdytdstd. Tama on hyodylllistd
hoyrystimen palauttamiseksi normaaliin [dmpdtilaan sulatuksen jalkeen.
Hoyrystimen puhaltimien kdynnistys voidaan pakottaa ohjauksen
(parametri F2) ja sulatuksen (parametri F3) aikana. Katso luku 6

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
dd |Tippumisaika sulatuksen jalkeen 2 0 30 min
(puhaltimet pois)
F2  |Puhaltimen kdynnistysaika kompressori| 30 0 60 -

pois

F3  |HOyrystimen puhallin sulatuksen aikana| 1 0 1 -
0/1 = paalld/pois

Fd |Jalkitippumisaika (puhaltimet pois) 1 0 30 min

4.6.8 Oven avaus

Jos ovi jda auki, iimoituksen ohjaus tapahtuu ovikytkimen (jos A3 =1,
ovikytkimelle valmiiksi konfiguroitu digitaalitulo DI1 on pois kdytostd)
kautta. Kun ovi on auki, hdyrystimen puhaltimet kytketddn pois, jos ne
on konfiguroitu vakionopeudelle (FO = 0,1). Muussa tapauksessa ne
toimivat parametrilla F7 mddritetylld miniminopeudella (jos F7 < 50),
jos ne on asetettu nopeussaatoisiksi puhaltimiksi (FO = 2). Kompressori
jatkaa toimintaansa ajan c12 ja sammuu. Kun aika d8d on kulunut
oven avauksesta, kompressori ja hoyrystimen puhaltimet kdynnistyvat
uudelleen ja ndytolld nakyy virhe “dor”.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c12  |Kompressorin suoja-aika, ovikytkin 5 0 5 min
0 = oven hallinta pois kdytosta
d8d |Kompressorin uudelleenkdynnistysaika, | 30 | c12 | 240 | min
ovikytkin

Erikoistapaukset, jotka koskevat kuvia 4.n ja 4.0:

« Poista oven halytys kaytostd asetuksella d8d = 0. Jos d8d =0, c12 on
myos = 0.

« Pid& ainoastaan vaihe 2 (kuva), jonka aikana kompressori on paall, ja
poista vaihe 3, jonka aikana kompressori/hdyrystimen puhallin on pois
paaltd, asetuksella d8d=c12.

« Pidd ainoastaan vaihe 3 (kuva), c12 =0.

« Vaiheen 3 aikana kompressori saattaa olla paalla, jos:

1. pump down on kdytdssa
2. kuumakaasusulatus on kaytdssa.
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Huomautus: jos ovikytkimen digitaalitulo DIT on pois kdytostd
(A3=1):
« parametrilla C12 ja d8d ei ole merkitystd, silld ohjain ei voi

tietdd, onko ovi kiinni vai auki
«  Ovi auki -kuvake on aina sammunut

Kompressori paalla Kompressori pois paalta

4,7 Valon hallinta

Valon hallinta on mahdollista:
+ ovikytkimelld (jos A3 = 0) ja/tai valondppdimelld
« vain valondppaimella.

Alla luetellaan téhdn liittyvat parametrit.

ennen oven avausta ennen oven avausta Pgr. Kuvaus . Olet. Min. Maks. Yk_s.
tLi |Valo syttynyt ovi avattuna 120 0 240 min
open — open-| — A4 |Valon hallinta 0 0 1 -
sv?i(t):}: 3 3 D.oo}: 3 3 0 |Ovikytkin + valondppiin
o switc b 1 |Valonappain
Close fmmd | | close | |
o A Huomautus: jos ohjaus on pois pddltd, valoldhtdd ohjataan
N/ ONl v ainoastaan valonappaimelld. Jos ohjaus on asetettu padlle, valoa
Evaporaft:r: | Evaporaftor o ohjataan ovikytkimelld + valondppaimelld tai ainoastaan valondppdimelld
I an I | I . .
! Lo parametrin A4 asetuksesta riippuen.
OFF n - | OFF - - -
n— o
cmp| | amp| L 4.7.1  Ovikytkin + valondppdin
oF | o o Jos A4 =1, valo sytytetddn/sammutetaan ainoastaan valondppdimelld.
N T Oven avattua/suljettua tilaa ei oteta huomioon. Jos A4 = 0, valo on
ONT— ONT—— aina syttynyt, kun kylmaétilan ovi on auki. Kun ovi on kiinni, valo voidaan
Door| | | Door| | ! sytyttdd tai sammuttaa ovindppaimelld. Kun se on sytytetty, valo sammuu
alarm @@ 6|@ alarm '@ 6|@ automaattisesti parametriin tLi asetetun ajan kuluttua.
OFF > OFF - - " >
le12 L t a2l t " - "
ﬂ — VALON OHJAUS OVIKYTKIMESTA JA VALONAPPAIMESTA
déd dgd
A
Kuva 4.n Kuva 4.0 oN A4=0
1
. ]
Selitykset Light K " !
t Aika [
Door_sw Ovikytkin OFF
Evap_fan  |Lauhduttimen puhallin op
CMP Kompressori
Doralarm _ |Oven halytys “dor” Door_sw
Huomautus: ohjain tulee kdynnistdd uudelleen aika-asetusten o ‘ ! ‘
kdyttoonottamiseksi. Muuten asetuksia kdytetddn vain seuraavan ON } ‘ }
kéyton aikana, kun siséiset ajastimet on asetettu. | |
Li ! !
OFFt— | |
4.6.9 Kompressorin hallinta ‘ 1 1 N
‘ t
- ¢l madraa minimiajan kompressorin kahden perakkdisen kdynnistyksen 1 i ‘
. Zglglsaettaa kompressorin minimisammutusajan Kuvadq
P N minimisammutusa) Selitykset
« (3 asettaa kompressorin minimikayntiajan
. Light_k Valondppdin
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. L Valo
cl Minimiaika kompressorin kahden 6 0 30 min Door_sw__ |Ovikytkin
perakkaisen kdynnistyksen valilla tli Valon sammutusviive
c2 Kompressorin minimisammutusaika 3 0 15 min t Aika
c3  |Kompressorin minimikdyntiaika 3 0 15 min
A o
e . o 4.8 Muut konfigurointiparametrit
) T 7 Konfigurointiparametrit tulee asettaa ohjaimen kdyttodnoton aikana. Ne
ON koskevat seuraavia toimintoja:
Step1 « pdivamadran/kellonajan asetus
« analogianturien mittauksen vakaus
OFF — + desimaalipilkun ndyttd ohjaimessa
ON ! + sarjavayldn osoite valvontaverkon liitdntaan
| + BMS-sarjaportin protokollatyyppi valvontaverkon liitdntdan
Step2 | « lampétilan (°C/°F) ja paineen (bar/psi) mittayksikkd
OFF ! + nappadimistdn, ndppdinten ja summerin kdytdstd poisto
Vo + naytto sulatuksen aikana
Power_ON — t >
<C—°J§Ld Paivamaaran/kellonajan asetus

Kuva 4.p

Huomautus: parametria c2 kdytetddn varmistamaan paineen

tasaus kompressorin pysdytyksen jélkeen ja takaamaan, etteivat
kompressorit juutu seuraavan uudelleenkdynnistyksen aikana, jos niiden
kdynnistysmomentti ei ole riittava.
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Katso luvun 3 esimerkki 2.
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Analogianturien mittauksen vakaus

Madrittéad kaytetyn suodattimen kertoimen ldmpdtilan  mittauksen
vakauttamiseksi. Télle parametrille annetut alhaiset arvot mahdollistavat
anturin nopean reagoinnin ldampdtilan vaihteluihin, mutta lukemat ovat
herkempia hairidille. Korkeat arvot hidastavat reagointia, mutta takaavat
suuremman hairiénsiedon ja siten vakaamman ja tarkemman lukeman.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

/21 Anturin 1 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/22 |Anturin 2 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/23 |Anturin 3 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/24 |Anturin 4 mittauksen vakaus 4 0 9 -
/25 |Anturin 5 mittauksen vakaus 4 0 9 -

Naytto

Yksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa (osanumerot WB000S*) voidaan
ndyttdd yksittéinen ominaisuus, joka voidaan valita parametrilla /t1.
Kaksiriviselld naytolld varustetuissa malleissa (osanumerot WB000D®) ja
UltraCella Service -pddtteessd voidaan ndyttdd kaksi erilaista ominaisuutta,
joista ensimmainen voidaan valita parametrilla /t1 ja toinen parametrilla /2.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/t1 |Néytdn muuttuja 1 1 0 13 -
0 |Ei mitdadn 9 B3
1 |Virtuaalinen 10 |B4
anturi

2 |Ulostulon anturi |11 |B5

3 |Sisdantulon anturi|12 |Sc

4 |Sulatusanturi 1 13 |Nopeussdatdisten

5 |Sulatusanturi 2 lauhduttimen

6 |Lamp. asetusarvo puhaltimien
asetusarvo

7 |B1 14 |Kost. asetusarvo

8 |B2

/t2 |Naytdn muuttuja 2 6 0 23 -

0 |Eimitddn 12 |rd

1 |Virtuaalinen 13 [Tulistus (EVD

anturi EVO)

2 |Ulostulon anturi |14 |Venttiilin avaus-%
(EVD EVO)

3 |Sisdantulon 15 |Venttiilin avausv.

anturi (EVD EVO)

4 |Sulatusanturi1 |16 |Sc

5 |Sulatusanturi2 17 [Sd1 (3PH-malli)

6 |Asetusarvo 18 |Sd2 (3PH-malli)

7 |B1 19 |Sc (3PH-malli)

8 |B2 20 |Nopeussadtoisten
lauhduttimen
puhaltimien
asetusarvo

9 |B3 21 |Tulistus (EVDice)

10 |B4 22 |Venttiilin avaus-%
(EVDice)

11 |B5 23 |Venttiilin
avausvaihe
(EVDice)

Sarjavadylan osoite (parametri HO)
HO antaa osoitteen valvontajdrjestelmdn ja/tai etdtuen sarjaliitdnnan
tarkistamiseksi.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
Ho [Sarjavaylan osoite 193] 0 | 247 | -

Ohjelmistoversiosta 1.5 alkaen sekd CAREL- ettd Modbus-protokollat
ovat saatavilla BMS-sarjaportissa ja voidaan valita parametrilla H7.

Huomautus: HO maksimiarvo on 207 CAREL-protokollalle ja 247
Modbus-protokollalle.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
H7  |BMS-sarjaprotokolla 0 0 1 -
0= CAREL-protokolla
1= Modbus-protokolla
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Ohjelmistoversiosta 1.7 alkaen BMS-portin baudinopeus, stop-bitit ja
pariteetti voidaan asettaa parametreilla H10, H11 ja H12; databittien
asetus sen sijaan on pysyvasti 8.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

H10 [BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 -
0 1200 5 38400
1 2400 6 [57600
2 4800 7 176800
3 9600 8 115200
4 19200 9 375000

H11 |BMS stop-bitit 2 1 2 -
1 |1 stop-bitti
2 |2 stop-bittia

H12 |BMS pariteetti 0 0 2 -
1 \pariton
2 Iparillinen

o Huomautus: kiynnistd ja sammuta laite ottaaksesi muutokset
kayttoon.

Lampdtilan mittayksikko ja desimaalipilkun ndytto

Ohjaimella voidaan:

- valita ldampdtilan mittayksikoksi Celsius (°C) tai Fahrenheit (° F) -asteet
« ottaa desimaalipilkun ndyttd ja summeri kdyttdon/poistaa ne kaytdsta.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

/5t |Ldmpétilan mittayksikko 0 0 1 -
0/1 =°C/°F

/SP |Paineen mittayksikkd 0 0 1 -
0/1 = bar/psi

/6 Desimaalipilkun naytto 0 0 1 -
0/1 = kylld/ei

H4  [Summeri 0 0 1 -
0/1 = kaytossa/pois kaytosta

Nappaimiston kdytosta poisto
Voit estdd joitakin ndppdimiston kayttdéon liittyvid toimintoja, esim.
parametrien ja asetusarvon muutoksen, jos laitteeseen on vapaa paasy.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H6 paatteen nappainten eston 0 0 255 -
konfigurointi

0 = kaikki nappaimet kaytossa

255 = kaikki ndppdimet pois kaytosta

Konfigurointitaulukko

TOIMINTO par. H6
Asetusarvon muutos 1
Sulatus 2

- 4
AUX1-1dhto 8
PRG+SET (valikko) 16
AUX2-1dhto 32
On/Off-hallinta 64
Valon hallinta 128

Taul. 4.

Esimerkki: poista ldhtojen AUXT ja AUX2 kayttddnottotoiminnot
asetuksella H6 = 8+32 = 40.
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4.9 Ultra EVD EVO -moduulin kdyttoonotto

WMOOENNI00, WMOOEUN000, WMOOEUKO000: Liita UltraCella EVD-
moduuliin sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.k johdotuskaaviossa on esitetty.
Kaytd seuraavaa parametritaulukkoa EVD EVO -ajurin konfiguroinnissa.
Moduuli kdynnistyy, kun UltraCella ottaa sen kdyttoon asetuksella P1=1.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
P1 |Ottaa kayttéon yhteyden EVD EVO| O 0 1 -
-moduuliin
1 = EVD EVO -moduuli kdytossa

WMOOENSI00, WMOOENS000, WMOOEUS000 ja WMOOEUC000:

1. EVD EVO -néyton kaytto ajurin konfigurointiin

Tee UltraCella-apuldhddn (AUX1 tai AUX2) sahkoliitdntd digitaalituloon
DI1 EVD EVO -moduulissa ja aseta parametrit seuraavasti:

« H1=7(AUX1) tai H5 = 7 (AUX2) -> toinen viivastetty kompressori
+ C11=0-> toisen kompressorin kdynnistysviive =0

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
7 = Kompressorin viive
H5 AUX2-18hdon konfigurointi 1 0 17 -
7 = Kompressorin viive
C11  |Toisen kompressorin kdynnistysviive 4 0 250 S
0 = valitdn kaynnistys
padkompressorin [dhdosta
Siten  apuldhtd  konfiguroidaan jannitteettomaksi  kompressorin

ohjauskoskettimeksi, joka voidaan liittééd EVD EVO -ajurin digitaalituloon
DI1. UltraCella ei vaadi konfigurointeja.

2. EVD EVO -ajurin konfigurointi UltraCella-ohjaimesta

Liitd UltraCella EVD EVO -moduuliin sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.k
johdotuskaaviossa on esitetty. Kéyta seuraavaa parametritaulukkoa EVD
EVO -ajurin konfiguroinnissa. Moduuli kdynnistyy, kun UltraCella ottaa sen
kayttoon asetuksella P1=1.

Jos se on liitetty sarjakaapelilla, ajurin parametrit voidaan ainoastaan
ndyttda (ei muuttaa) paikallisella EVD EVO -ndytolla. Kun ajuri on otettu
kdyttoon (parametri P1=1), UltraCella ldhettdd sen parametriasetukset
alla olevan parametritaulukon (jota ainoastaan UltraCella voi muuttaa)
mukaan. Kaikki EVD EVO -ndytélle aiemmin konfiguroidut parametrit
paallekirjoitetaan.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
P1  |Ottaa kdyttoon yhteyden EVD EVO| 1 0 1 -
-moduuliin
1 = EVD EVO -moduuli kdytossa

EVD EVO -parametritaulukko
Seuraavat EVD EVO -ajuria koskevat parametrit voidaan konfiguroida
UltraCella-ohjaimesta.

Luokka: EVO
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
P1  |Ottaa kdyttoon yhteyden EVD EVO 0 0 1 -
-moduuliin 0/1=pois kdytdstd/kdytdssa
P1t [ST1-anturin tyyppi 0 0 3 -
0 |RAZ.0-5V  |2]4-20 mAETA
1 ]4-20mA  [3]4-20mA ULKO
P1M |S1-anturin maks.arvo 128 |-20 200 bar/psi
P1n |S1-anturin min.arvo -1 -20  [200 Bar/psi

PVt | Venttiilin tyyppi 1 1 22 -
1 |Carel exv 12 | Sporlan seh 100
2 |Alco ex4 13 | Sporlan seh 175
3 |Alcoex5 14 | Danfoss ets 12.5
-25b
4 | Alco ex6 15 | Danfoss ets 50b
5 |Alcoex7 16 | Danfoss ets 100b
6 |Alcoex8 17 | Danfoss ets 250
330hz CAREL
suosittelee
7 | Alcoex8 18 | Danfoss ets 400
500 hz Alco
méaritys
8 |[Sporlansei |19 |kaksi CAREL exv
0.5-11 liitetty yhteen
9 |Sporlanser |20 |Sporlan ser(i)
1.5-20 a,),k
10 | Sporlan 21 | Danfoss ccm
sei 30 10-20-30
11 |Sporlan 22 | Danfoss ccm 40
sei 50
PH |Kylmdaineen tyyppi 3 1 25 -
1 |R22 15 |R422D 29 |R455A
2 |R134a 16 |R413A 30 |R170
3 |R404A 17 |R422A 31 |R442A
4 |R407C 18 |R423A 32 |R447A
5 |R410A 19 |R407A 33 |R448A
6 |R507A 20 [R427A 34 |R449A
7 |R290 21 |R245FA 35 |R450A
8 |R600 22 |R407F 36 |R452A
9 |R600A 23 |R32 37 |R508B
10 |R717 24 |HTRO1 38 |R4528B
11 |R744 25 |HTRO2 39 |R513A
12 |R728 26 |R23 40 |R454B
13 |R1270 27 |R1234yf
14 |R417A 28 |R1234ze
Pre |Padsaadon tyyppi 2 1 4 -
1| keskuskaappi/kylmatila
2 |erillinen kaappi/kylmétila
3 | perturboitu kaappi/kylmadtila
4 | alikriittinen CO2 kaappi/kylmatila
PO |EVD Modbus -osoite 198 |1 247 |-
P3  |Tulistuksen asetusarvo 10 |-72 324 K
P4 |Suhteellinen vahvistus 15 10 800 |-
P5 |Integrointiaika 150 |0 999 |s
P6 | Derivointiaika 2 0 800 |s
P7  |LowSH: alhaisen tulistuksen kynnys 3 72 1324 K
P8 | Alhaisen tulistuksen suojauksen 600 |0 800 |s
integrointiaika
P9 |LowSH: alhaisen tulistuksen halytysviive [600 |0 999 |s
PL1 tOP:a\haisen hoyrystyslampaétilan -50 [-60 200 |°C/°F
nnys
PL2 |LOP:integrointiaika 600 |0 800 |s
PL3 |LOP: alhaisen hoyrystyslampétilan 600 |0 999 |s
halytysviive
cP1 |Venttiilin avaus kdynnistyksessd, 50 |0 100 |%
prosentti
PM1 |MOP: maks.h&yrystyspaineen kynnys 50 [-60 [200 |°C/°F
PM2 |MOP: integrointiaika 600 |0 800 |s
PM3 |MOP: maks.hdyrystyspaineen 10 |0 999 S
halytysviive
Pdd |Sulatuksen jélkeinen viive, vain yksi ajuri |10 |0 60 min
PSb | Venttiilin asento valmiustilassa 0 0 100 |vaihe
PMP |Kdsinasemoinnin kdyttddnotto 0 0 1 -
PMu |Venttiilin kdsinasemointi 0 0 999  |vaihe
Pnr |EVD asetuksen resetointi 0 -> 1 Kaikkien |0 0 1 -
EVD EVO -parametrien resetointi
PLt |Smooth lines pysaytyspoikkeama 20 |00 [100 |°C/°F
PHS |Smooth lines maksimipoikkeama 150 {00 |500 |°C/°F
PSP |Smooth lines suhteellinen kerroin 50 |00 ]1000 |°C/°F
PSI |Smooth lines integrointiaika 120 |0 1200 |s
PSd |Smooth lines derivointiaika 0 0 100 |s
PSM |Ota kdyttédn Smooth lines (O=El-1 |0 0 1 /

=KYLLA)
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4.10 EVDice-moduulin kdayttoonotto

Liitda UltraCella EVDice-ajuriin  sarjakaapelilla, kuten kuvan 2.0
johdotuskaaviossa on esitetty. Kdytd alla olevaa parametritaulukkoa 4.e
EVDice-ajurin konfiguroinnissa.

UltraCella-ohjelmistoversio 1.7  sisdltdd  uuden  EVDice-ajurin

hallintatoiminnot:

+ EVDice-parametrit voidaan konfiguroida UltraCella-kdyttoliittymaan
(integroitu LED-ndyttd tai UltraCella Service -padte) ja/tai paikalliseen
EVDice LED -ndytdlld varustettuun kayttoliittymaan.

+ R&ataloidyn EVDice-konfiguroinnin suojaus allekirjoituksella: kun yhteys
on vahvistettu, UltraCella “allekirjoittaa” EVDice-ajurin satunnaisella
numerolla 1 — 65 000 ajurin rekisteriin. Tama mahdollistaa seuraavien
ajurien yksikasitteisen tunnistuksen:

- aiemmin konfiguroidut EVDice-ajurit
-"uudet” EVDice-ajurit (esim. vian vuoksi vaihdetut)
Mahdollisia tapauksia on kolme:

Uusi asennus / uusi jdrjestelmd / laitteen asennuksen jdlkeen
asennettu EVDice: tdssd tapauksessa UltraCellan allekirjoitus on aluksi
0 -> EVDice-ajuriin asetetut parametrit ovat kdytossd ja UltraCella luo
uuden allekirjoituksen. Toimi seuraavasti:

1. Vahvista, ettd EVDice on asennettu asetuksella IPE=1 (yhteys EVDice-
ajuriin kaytdssd) tai vastaamalla “yes” UltraCella Service -paatteen
ohjatun toiminnon kysymykseen. UltraCella allekirjoittaa EVDice-
ajurin luodakseen ohjain-ajuri-yhdistelman.

2. |EC-hdlytys (EVDice konfigurointivirhe) laukeaa ja ohjain (ja
kompressori) pysdhtyy (UltraCella pakottaa parametrin  ICG=0,
EVDice pois kdytdstd ohjaimesta). Konfiguroi EVDice-parametrit
kayttotarkoituksen mukaan joko ohjatulla toiminnolla tai parametri
kerrallaan LED-ndytolla.

3. Kun kaikki vaaditut EVDice-parametrit on konfiguroitu, ota ohjaus
kayttdon asetuksella ICG=1. Asetus ICG=1 myds resetoi IEC-
halytyksen.

EVDice-ajurin vaihto vian seurauksena / muusta syysta:

1. UltraCella-ohjaimen allekirjoitus on muu kuin 0 (se on aiemmin
konfiguroitu EVDice-ajurin hallintaan). EVDice-ajurin allekirjoitus
poikkeaa UltraCella-ohjaimeen tallennetusta (0 jos uusi tai muu kuin
0, jos aiemmin asennettu). Tassa tapauksessa kdytdssa ovat aluksi
UltraCellaan asetetut parametrit (EVDice-ajuria vastaavat UltraCella-
parametrit kopioidaan EVDice-ajuriin). Toimi seuraavasti:

+ [EM-hdlytys  (EVDice  yhteensopimattomuusvirhe) laukeaa
varoittaakseen kayttdjad, ettd jarjestelman yksi elementtion muutettu.
Muuta EVDice-parametrit tarvittaessa kdyttotarkoituksen mukaan
joko ohjatulla toiminnolla tai parametri kerrallaan LED-naytolla.

+ Ohjain pysyy paalla myds IEM-halytyksen lauettua. Kytke halytys

pois painamalla %= UltraCella-ohjaimen LED-naytolla.

2. UltraCella-ohjaimen allekirjoitus on 0 (uusi tai yhteyttd EVDice-
ajuriin ei aiemmin konfiguroitu). EVDice-ajurin allekirjoitus on muu
kuin 0. Tassa tapauksessa kaytodssa ovat aluksi EVDice-ajuriin asetetut
parametrit (EVDice-ajuria vastaavat parametrit kopioidaan UltraCella-
ohjaimeen). Tapaus on tdysin sama kuin uudessa asennuksessa /
uudessa jarjestelmassa:

+ Vahvista, ettd EVDice on asennettu asetuksella IPE=1 (yhteys
EVDice-ajuriin kdytossd) tai vastaamalla “yes” UltraCella Service
-padtteen ohjatun toiminnon kysymykseen. UltraCella allekirjoittaa
EVDice-ajurin luodakseen ohjain-ajuri-yhdistelman.

« IEC-hélytys (EVDice konfigurointivirhe) laukeaa ja ohjain (ja
kompressori) pysdhtyy (UltraCella pakottaa parametrin  ICG=0,
EVDice pois kdytdstd ohjaimesta). Konfiguroi EVDice-parametrit
kayttotarkoituksen mukaan joko ohjatulla toiminnolla tai parametri
kerrallaan LED-ndytolla.

+ Kun kaikki vaaditut EVDice-parametrit on konfiguroitu, ota
ohjaus kdyttdoon asetuksella ICG=1. Asetus ICG=1 myds resetoi IEC-
halytyksen.
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UltraCella-ohjaimen vaihto vian seurauksena / muusta syysta:
UltraCella-ohjaimen allekirjoitus on 0 (uusi tai yhteyttd EVDice-
ajuriin ei aiemmin konfiguroitu). EVDice-ajurin allekirjoitus on muu
kuin 0. Tassd tapauksessa kdytossd ovat aluksi EVDice-ajuriin asetetut
parametrit (EVDice-ajuria vastaavat parametrit kopioidaan UltraCella-
ohjaimeen). Tapaus on tdysin sama kuin uudessa asennuksessa / uudessa
jarjestelmassa.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

IPE  |EVDice-yhteyden kayttéonotto 0 0 1 -
0/1 = pois kdytosta / kdytossa

ICG  |EVDice-ohjauksen kdyttodnotto 0 0 1 -
0/1 = pois kaytdstd / kdytdssa

o Huomautus: jos IPE=0 (yhteys EVDice-ajuriin pois kadytdstd),
ainoat UltraCella-ohjaimen integroidulla LED-ndytolld ndkyvat
parametrit ovat IPE, IrE (EVDice toimintatila), IP3 (tulistuksen asetusarvo),
PH (kylmaaineen tyyppi) ja In1 (EVDice-sarjaosoite UltraCella-ohjaimesta).
Huomautus: EVDice-ajurin allekirjoitus voidaan asettaa nollaan
resetointitoiminnolla integroidulla LED-ndytolld (katso EVDice-
ohjekirja +0300037EN).
Huomautus:  ylld  annetut tiedot  koskevat  EVDice-
laiteohjelmistoversiota 1.4; UltraCella-ohjelmistoversio 1.7 sopii
joka tapauksessa yha yhteen aiemmalla laiteohjelmistoversiolla
varustettujen EVDice-ajurien kanssa. Erityisesti IEC- ja IEM-halytykset ovat
aina pois kaytostd, parametrien IPE ja ICG arvot ovat aina samat eikd
UltraCella luo allekirjoitusta.
Huomautus:  UltraCella-ohjelmistoversiossa 1.7, EVDice-
laiteohjelmistoversio on kirjoitussuojattu, kun parametri IPE=1
(yhteys EVDice-ajuriin kdytossa).

EVD ICE -parametritaulukko
Seuraavat parametrit koskevat EVD ICE-ajuria ja ne on konfiguroitu
UltraCella-ohjaimeen.
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Luokka: ICE
Parametrin Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks. Tyyppi Parametrin UltraCella Wizard-
nimi EVD ICE nimi Service pGD- valikossa
-moduulissa UltraCella- naytolla (UltraCella
ohjaimessa Service pGD)
(LED-naytto)

- EVD ICE kayttoonotto 0 0 1 - |Edistynyt IPE v v

/1= pois kdytosta / kdytossa
Operating mode |1 = kanavoitu kaappi/kylmatila 1 1 6 - |Alkukonfigurointi IrE v v

2 =ilmastointi/ilmanjaahdytin (tilat 2,3,4,5

levyldammonvaihtimella ja 6 voidaan

3 = ilmastointi/ilmanjaahdytin valita

putkiryhmaldmmonvaihtimella ainoastaan

4 = ilmastointi/ilmanjaahdytin rivoitetulla UltraCella

kierukkaldmmonvaihtimella Service pGD

5 = varattu -naytoltd)

6 = varattu
Superheat Tulistuksen asetusarvo 11 1 99 K JAlkukonfigurointi IP3 v v
Type of gas 1 [R22 15 |R422D 29 |R455A 3 1 40 - Alkukonfigurointi IPH v v

2 |R134a 16 |R413A 30 |R170

3 |R404A 17 |R422A 31 |R442A

4 |R407C 18 |[R423A 32 [R447A

5 |R410A 19 [R407A 33 [R448A

6 |R507A 20 |R427A 34 |R449A

7 |R290 21 |R245FA 35 |R450A

8 |R600 22 |R407F 36 [R452A

9 |R600A 23 |R32 37 [R508B

10 |R717 24 |HTRO1 38 |R452B

11 |R744 25 |HTRO2 39 |R513A

12 |R728 26 |R23 40 |R4548B

13 |R1270 27 |R1234yf

14 |R4T7A 28 |R1234ze
S1 Anturin tyyppi S1 3 1 11 - |Edistynyt 151 v v

1=-1-4,2 barg

2=04-9,3 barg

3=-1-9,3 barg

4=0-173barg

5=0,85-34,2 barg

6 =0-34,5 barg

7 =0-45 barg

8=-1-12,8 barg

9=0-20,7 barg

10 = 1,86-43,0 barg

11 = varattu
CcP PID: suhteellinen vahvistus 15 0 800 - Edistynyt ICP v -
ti PID: integrointiaika 150 0 999 s Edistynyt Iti v -
Cl LowSH-suojaus: kynnys 5 -9 IP3 °C/°F |Edistynyt IC1 v -
Q LowSH-suojaus: integrointiaika 15 0 800 s |Edistynyt IC2 v -
a3 LOP-suojaus: kynnys -50 | -121 c5 °C/°F |Edistynyt IC3 v -
4 LOP-suojaus: integrointiaika 0 0 800 s Edistynyt IC4 v -
c5 MOP-suojaus: kynnys 50 a3 392 °C/°F | Edistynyt IC5 v -
6 MOP-suojaus: integrointiaika 20 0 800 s |Edistynyt IC6 4 -
a7 MOP-suojaus: poiskytkentakynnys 30 | -121 200 °C/°F |Edistynyt IC7 4 -
c8 Alhaisen imuldmpatilan halytyskynnys -121 | -392 200 °C/°F |Edistynyt IC8 4 -
IA Toimintatilan muutoksen kdyttédnotto 0 0 1 - |Edistynyt IIA 4 -

0/1 = kdytdssé / pois kdytosta
U1 Venttiilin kdsinasemoinnin kayttdonotto 0 0 1 - |Edistynyt U1 4 -

0/1 = kaytdssé / pois kaytdsta
U2 Venttiilin asento kasin 0 0 999 vaihe |Edistynyt U2 v -
U3 Venttiilin ohjausvaiheet: 1/2 = 480/960 vaihetta 1 1 2 - |Edistynyt U3 v v
U4 Venttilin avaus kdynnistyksessa (hoyrystimen/ 50 0 100 %  |Edistynyt U4 v -

venttiilin tehosuhde)
nl Sarjavdylan osoite 99 1 99 - |Edistynyt In1 v v
- EVD ICE -sdadon kayttoonotto 0 0 1 - |Edistynyt ICG v v

0/1 = pois kaytosta / kaytossa

Huomautus: koska EVD ICE -moduulissa on kaksilukuinen nayttd,
jokaiseen parametrikoodiin on lisdtty kirjan I’ kun sen parametreja
ndytetaan UltraCella-ohjaimessa: esim. S1-> IS1.

Huomautus: kaikki EVD ICE -parametrit ndkyvdt sekd LED-
kayttoliittymdassa ettd UltraCella Service -paatteessa (pGD).
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4.11 Ultra 3PH Evaporator -moduulin

kayttoonotto

Ultra 3PH Evaporator -moduulin konfiguroinnin suorittaa UltraCella.

1. Varmista, ettd Ultra 3PH Evaporator -moduulin sisélld olevat 1/0-
laajennuskortin dip-kytkimet on asetettu seuraavan kuvan mukaan
(oletusasetus):

=[+[e;

Tx/Rx  GND

I—Address—IExtLBaudJProt J6 BMS

ooOom | mOOM9
OOEO02 mOEO 10
OOEE3 EONEE 1]
OmO00 4 Mmoo 12 oo 19.2K
OENON5 EEON 13 om9.6K

CmmE’ mmmm .Y mwithoffset mo384K mCAREL

,mooo s , (onooffset | mm57.6K, oModbus,
T | T I
oNEHEN HEE N
oFr1100 Oodd
Address Ext. Baud Prot
Kuva 4.r

joka vastaa seuraavaa konfigurointia:
« Osoite: 15

« Ei poikkeamaa
+ Baudinopeus = 19 200 bit/s
« Protokolla = Modbus

2. Avaa UltraCella-ohjaimessa parametriluokka 3PH.

3. Varmista, ettd ensimmaiset kaksi parametria on asetettu seuraavasti
(Carel-oletusasetus):
« cH1 =15 (osoite)
« cH2 =0 (poikkeama)

4. 3PH Evaporator -moduuli: asetus (Carel-oletusasetus)
« cH3=0

5. Jos sulatusanturi ja apuhdyrystimen sulatusanturi tulee liittad Ultra
3PH Evaporator -moduuliin, kaytd asetusta:
« CAl=1
- CA2=1
Ultra 3PH Evaporator -moduuli: ohita parametri cA3

6. Ota 3PH Evaporator -moduuli kdyttdéon asetuksella:
« ckn=1

o Huomautus: jotta yhteys UltraCella-ohjaimen ja laajennusmoduulin
valilld on varma, I/0-laajennuskortin verkko-osoite ja UltraCella-ohjaimen
parametri cH1 tulee asettaa samaan arvoon (oletus 15).

A Tarkeaa:

Tama 1/O-laajennuskortin dip-kytkinten (vastaa sarjaosoitetta 15) asetus
on kdytdssd marraskuusta 2015 alkaen ja takaa plug & play -yhteyden
UltraCella-ohjaimiin, joissa on ohjelmistoversio 1.7 (oletusarvo cH1 = 15).
Ennen  marraskuuta 2015  valmistettujen  laajennusmoduulien
osoitteen oletusasetus on 1 (kuvassa ndytetysta poikkeva dip-kytkinten
kokoonpano). Jos UltraCella-ohjaimen ohjelmistoversio on vanhempi
kuin 1.7, sen oletusasetus on cHI1=1. Joissakin tapauksissa kaksi
konfigurointia tulee sovittaa kdsin.
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4.11.2 Parametrit (UltraCella)

UltraCella-ohjaimessa on Ultra 3PH Evaporator -moduulin konfigurointiin
tarkoitettu parametrien alasarja.

Luokka: 3PH

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

cH1  |3PH-moduulin sarjavdyldn osoite 15 1 247 -

cH2  |3PH-moduulin poikkeaman 0 0 232 -
sarjavaylan osoite

cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 -
0 = Evaporator
1 =Full

cAl |Sd1-anturin litdntd 0 0 1 -

0 = UltraCella-ohjaimessa
1 =3PH-moduulissa

cA2 |Sd2-anturin litdntd 0 0 1 -
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 =3PH-moduulissa

cA3 |Sc-anturin liitdnta 0 0 1 -
(vain Full-moduuli)

0 = UltraCella-ohjaimessa
1 =3PH-moduulissa

cEn  |3PH-mallin kdyttdonotto 0 0 1 -
0 = pois kaytosta
1 = kaytdssa

4.11.3 Toiminto

Ultra 3PH Evaporator -moduuli tulee yhdistdd UltraCella-ohjaimiin
(sarjanumerot  WB000S% tai WB000D%). Moduulin sisdlld  olevat
korkeatehoiset  toimilaitteet  kdsittelevdt  suoraan  hdyrystimen
kolmivaiheisia kuormia, mutta logiikka ja sdatdalgoritmit ovat UltraCella-
ohjaimen sisalla.

Alla olevassa taulukossa ilmoitetaan, mihin anturit ja kuormat voidaan
liittaa.

o Huomautus:

« vaikkakolmivaiheisetkuormattuleeliittaa fyysisestiUltra 3PHEvaporator
-moduuliin, UltraCella séilyttaa releiden vakiokonfiguroinnin.

Liitetty
UltraCella Ultra 3PH Evaporator
Tulo -moduuli
Ympdristoanturi v -
cA1=0
Sul turi Sd1 Y | -
ulatusanturi A=
_ ‘ v
cA2=0
Apuhoyrystimen v \ -
sulatusanturi Sd2 cA2=1
_ \ v
Ultra 3PH Evaporator
Lahto UltraCella -moduuli
Kompressorin komento
/ Lauhdutusyksikén v v
kayttéonotto / (TPH) (TPH)
Magneettiventtiili
Sulat tukset Y v
ulatusvastukse (1PH) (3PH)
Hoyrysti haltimet Y Y
Oyrystimen puhaltime (1PH) (3PH)
Val ‘
a0 (1PH) )
AUX1 Y
(1PH) (1PH)
AUX2 ‘
(1PH) )
Taul. 4.f
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4.12 Ultra 3PH Full -moduulin kdyttoonotto

Ultra 3PH Full -moduulin konfiguroinnin suorittaa UltraCella.

1. Varmista, ettd Ultra 3PH Full -moduulin sisélld olevat I/O-
laajennuskortin dip-kytkimet on asetettu seuraavan kuvan mukaan
(oletusasetus):

Tx/Rx  GND
J6 BMS

F OJ

OoOoOm 1 mOOW9
OOEO 2 EOEO 10
OOEE 3 NOEN 11

OEO0O04 EEO0 12 oo 19.2K

OmONE 5 om 9.6 K

cmEas m with offset mWo384K mCAREL

/mooo 8 y I|:|noof'fse'( ,"m57.6K, oModbus,

T | T |

oNlmEEE HEE N

oFFL10J010 Oodod
Address Ext. Baud Prot

Kuva 4.5

joka vastaa seuraavaa konfigurointia:
+ Osoite: 15

* Ei poikkeamaa

+ Baudinopeus = 19 200 bit/s

» Protokolla = Modbus

2. Avaa UltraCella-ohjaimessa parametriluokka 3PH.

3. Varmista, ettd ensimmaiset kaksi parametria on asetettu seuraavasti
(Carel-oletusasetus):
+ cH1 =15 (osoite)
» CH2 =0 (poikkeama)

4. 3PH Full -laajennusmoduulin asetus:
+ cH3=1

5. Jos sulatusanturi ja apuhoyrystimen sulatusanturi tulee liittad Ultra
3PH Full -moduuliin, kdytd asetusta:
« cAl=1
« cA2=1

6. Jos lauhduttimen anturi tulee liittda Ultra 3PH Full -moduuliin kayta
asetusta:
« cA3=1

7. Ota 3PH Full -moduuli kéyttéon asetuksella:
+ cEn=1

o Huomautus: jotta yhteys UltraCella-ohjaimen ja laajennusmoduulin
valillda on varma, I/0-laajennuskortin verkko-osoite ja UltraCella-ohjaimen
parametri cH1 tulee asettaa samaan arvoon (oletus 15).

Tarkeda: Tama I/O-laajennuskortin dip-kytkinten (vastaa sarjavéylan
osoitetta 15) asetus on kaytdssd marraskuusta 2015 alkaen ja takaa plug &
play -yhteyden UltraCella-ohjaimiin, joissa on ohjelmistoversio 1.7
(oletusarvo  cH1=15). Ennen marraskuuta 2015 valmistettujen
laajennusmoduulien osoitteen oletusasetus on 1 (kuvassa ndytetystd
poikkeva  dip-kytkinten  kokoonpano). Jos  UltraCella-ohjaimen
ohjelmistoversio on vanhempi kuin 1.7, sen oletusasetus on cH1=1.
Joissakin tapauksissa kaksi konfigurointia tulee sovittaa kasin.

4.12.1 Parametrit (UltraCella)

UltraCella-ohjaimessa on Ultra 3PH Full -moduulin konfigurointiin
tarkoitettu parametrien alasarja.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
cH1  [3PH-moduulin sarjavaylan osoite 15 1 247 -
cH2  |3PH-moduulin poikkeaman 0 0 232 -
sarjavdyldn osoite
cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 -
0 = Evaporator
1 =Full
cAl |Sd1-anturin litdntd 0 0 1 -

0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa

cA2 |Sd2-anturin litdntd 0 0 1 -
0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa

cA3 |Sc-anturin liitdnta 0 0 1 -
(vain Full-moduuli)

0 = UltraCella-ohjaimessa
1 = 3PH-moduulissa

cEn  |3PH-mallin kdyttoénotto 0 0 1 -
0 = pois kaytdstd
1 = kdytdssa

4.12.2 Toiminto

Ultra 3PH Full -moduuli tulee yhdistaa UltraCella-ohjaimiin (sarjanumerot
WB000S% tai WB000D%). Moduulin sisdlld olevat korkeatehoiset
toimilaitteet kasittelevdt suoraan lauhdutus- ja hoyrystysyksikodiden
kolmivaiheisia kuormia, mutta logiikka ja sadtoalgoritmit ovat UltraCella-
ohjaimen sisalld. Alla olevassa taulukossa ilmoitetaan, mihin anturit ja
kuormat voidaan liittaa.

o Huom:

« vaikka kolmivaiheiset kuormat tulee liittad fyysisesti Ultra 3PH Full
-moduuliin, UltraCella sdilyttaa releiden vakiokonfiguroinnin.

Liitetty
UltraCella Ultra 3PH Full
Tulo -moduuli
Ympdristéanturi v -
cAl ‘= 0
. v -
Sulatusanturi Sd1 A=
_ \ v
cA2=0
Apuhoyrystimen v \ -
sulatusanturi Sd2 cA2=1
N \ v
cA3=0
Lauhd iS 4 | -
auhdutusanturi Sc A3
N [ v
Ultra 3PH Full
Lahto UltraCella -moduuli
K iohi v v
ompressoriohjaus (1PH) (3PH)
Sulat tukset 4 v
ulatusvastukse (1PH) (3PH)
Ho ti haltimet v Y
dyrystimen puhaltime (1PH) (3PH)
Val Y
a0 (1PH) )
AUX1 v Y
(1PH) (1PH)
AUX2 4
(1PH) )

Taul. 4.9
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5. LAHTOJEN KONFIGUROINTI JA SUOJAT

5.1 Analogildahto

5.2.3 Lahdon AUX1/AUX2 toiminta

Kaytettdvissd on analogildhtd Y1, joka kdyttdd hoyrystimen puhaltimia,
jotka on suunniteltu toimimaan tulolla 0-10V. Katso luku 6.9.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

HO1 [L&hdon Y1 konfigurointi 0 0 3 -
0 |Pois kaytdsta

1 |Modulointildhto (yleinen toiminto)
2 |Nopeussaatoiset hoyrystimen
puhaltimet anturissa Sd

3 |Nopeussdatoiset lauhduttimen
puhaltimet

Ldhdot AUX1 ja AUX2 voidaan yhdistdd eri toimintoihin, kuten
hdlytys, AUX-ndppdimelld ohjattava apuldhtd, pump down -venttiili,
lauhduttimen puhallin, kompressori tai toinen kompressori vuorottelulla.
Katso lisatietoja luvusta 3.2.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

5.2 Digitaalilihdot

5.2.1 Viivekdynnistys kompressorin lahddssa

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
c0  |Kompressorin/puhaltimen 0 0 15 min
kaynnistysviive kytkettdessd virta

+ c0: Kompressorin ja hoyrystimen puhaltimen kdynnistysta viivastetddn
hetkestd, jolloin ohjaimeen kytketdan virta, ajalla (minuutteja), joka
vastaa tdlle parametrille annettua arvoa. Tdma viive auttaa suojaamaan
kompressoria toistuvilta kdynnistyksiltd, jos séhko katkeaa usein.

o Huomautus: katso muut suojausparametrit (c1, c2, c3) luvusta 4.

5.2.2 Turvalaitteet lahdaille eri releilla

H1  |AUX1-ldhdon konfigurointi 1 0 21 -
0 |Normaalisti jannitteinen hélytys
1 Normaalisti jannitteetén hélytys
2 |Paallekytkentd AUX-ndppdimelld
tai digitaalitulosta

3 |Kerdysaltaan vastuksen
padllekytkentd

4 |Apuhoyrystimen sulatus

5 |Pump down -venttiili

6 |Lauhduttimen puhallin
7

8

Kompressorin viive
Ohjausléhto 1 ON/OFF

9  |Ohjauslahtd 2 ON/OFF

10 [Halytyslahto 1

11 |Halytyslahts 2

12 |Al3 valitse

13 |Toisen kompressorin vaihe
14 |Toisen kompressorin vaihe
vuorottelulla

15 |Kosteusldhtod

16 |Kdadnteistilan ldhto

17 | Aikakaistalla hallittu 1dht6
18 |Ohjauslahto 3 ON/OFF

19 |Kaanteistilan 1dhto - kuivatus
20 |Ulkoinen kuivain

21 |Kédénteistilan 1aht6 2

H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
Katso H1

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c11_ [Toisen kompressorin kdynnistysvive | 4 [ 0 | 250 | s

« c11 asettaa ensimmadisen ja toisen kompressorin (tai kompressorin
ensimmaisen ja toisen vaiheen) vélisen kdynnistysviiveen.
A
cl
c3 c2

A
A

A
Y
A

ON

Step1

OFF

ON

Step2

OFF

Power_ON

Y

c0

Kuva5.a

Selitykset

Stepl Kompressorin vaihe 1

Step2  |Kompressorin vaihe 2

t Aika
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6.1 Ohjaimen paalle- ja poiskytkenta

6.3 Asetusarvo

Paalle- tai poiskytkettyd tilaa voidaan valvoa useammasta ldhteesta:
nappdimistostd, digitaalitulosta ja valvojasta. Kun ohjain on kytketty pois,
ndytolld nakyy parametrilla /t1 valittu ldampétila vuorotellen OFF-viestin
kanssa. Digitaalituloa voidaan kayttdd ohjaimen paélle-/poiskytkentdan
asettamalla parametrin A5/A9 arvoksi 6. ON/OFF-tilan kdyttodnotto
digitaalitulosta on ensisijainen valvojaan ja ndppaimistoon nahden.

Lahde Prioriteetti Huomautuksia

Digitaalitulo 1 On/Off-tilan kdytosta poisto ndppdimistdsta ja
valvojasta

Néppadimistd 2

Valvoja 3

Taul.6.a

6.2 Virtuaalinen anturi

Ohjaimen  ohjausldhtd on kompressorin  13htd. Ohjausanturi  on
ympadristdanturiB1 (oletusasetus). Anturit B2, B3, B4 ja B5 voidaan sen sijaan
yhdistdd sulatusanturin 1/2, 1dhtéanturin, tuloanturin ja lauhduttimen
anturin toimintoihin. Jos kylmétila on hyvin suuri, kdytd vield toista anturia
tilan ldmpdtilan saatdodn. Ohjain kdynnistdd kompressorin virtuaalisen
anturin (Sv) vaatimusten mukaan. Tamd saadaan kahden anturin (B1, B2)
painotetusta keskiarvosta.

Par.  Kuvaus Olet. Min.  Maks. Yks.
/4 Virtuaalisen anturin kokoonpano | 0 0 100 -

0 =anturi B1

100 = anturi B2
Parametria /4 kaytetddn madrittdmadan virtuaalinen anturi  (Sv)

ohjausanturien B1 ja B2 painotettuna keskiarvona seuraavan kaavan
mukaan:

[(B1*(100-/4)+B2*/4]

Sv=

100

UltraCella

Kuva 6.a

Selitykset

B1 |Ulostulon anturi

B2 |Sisaantulon anturi

45

Viitelahtd on kompressorin lahtod (CMP).

Ohjain voi toimia kahdella eri tavalla. Tapa voidaan valita parametrilla r3:
« suora sulatuksella

« suora ilman sulatusta

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
St Asetusarvo 0 r r2 °C/°F
rd Differentiaali 2,0 0,1 20 °C/°F
rl Minimiasetusarvo -50 | -50 r2 °C/°F
r2 Maksimiasetusarvo 60 r1 200 °C/°F
r3 Toimintatila 0 0 1 -
0 |Suora sulatuksella
1 |Suora ilman sulatusta
1 CMP
ON
OFF : ‘
| | >
rd sV

St

Kuva 6.b
Selitykset
St Asetusarvo
rd Differentiaali
Sv Virtuaalinen anturi
CMmP Kompressori

Jos olet ottanut kdyttdon toisen kompressorin 1dhdon (H1, H5 =
13, 14) AUX-18hdossa, kompressori kdynnistetdan valilld St + rd/2 ja
apukompressori AUX vdlilld St + rd alla olevan kuvan mukaan.

t AUX
ON
A
OFF CMPV‘ ‘
ON .
A |
|
OFF L i
| | | »
dr2|gdr2 | SV
St
Kuva 6.
Selitykset
St Asetusarvo
rd Differentiaali
Sv Virtuaalinen anturi
CMP Kompressori
AUX Apuldhto

Ohjaimen asetusarvo normaalissa toimintatilassa ilmoitetaan parametrilla
St.

Arvo saattaa kuitenkin vaihdella muiden algoritmien mukaan:

» Muuta asetusarvo digitaalitulosta (St+r4 ja/tai StH+r5)

+ Muuta asetusarvo aikakaistasta (St+r4 ja/tai StH+r5)

+ Asetusarvon vaihtelu rampilla (vaihteleva asetusarvo)

seuraavalla prioriteetilla:

Prioriteetti Toiminto Ohjauksen
asetusarvo
1 Asetusarvon muutos digitaalitulosta (A5/| St+r4 - StH+r5
A9=7)

2 Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan St+r4 - StH+r5

3 Asetusarvon muutos (rampit) Vaihteleva
parametrien PS1,
PS2,PS3 ja PHI,
PH2, PH3 mukaan

4 Asetusarvo parametrilla St St
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Asetusarvon muutos digitaalitulosta

UltraCella-ohjaimella  ohjauksen  asetusarvo  voidaan ~ muuttaa
kayttamalld digitaalituloja DI2 ja DI3. Toiminto saattaa olla hyddyllinen
kayttotarkoituksissa, joissa ohjauksen asetusarvoa voidaan kasvattaa,
kun varastoon ei ole vapaa paasy (esim. yolld). Tama auttaa sadstdamaan
energiaa ja takaa, ettd tuote on valmis esille laitettavaksi ja myytdvaksi heti
tarvittaessa. Digitaalitulo DI2 on yhdistetty parametriin A5. Digitaalitulo
DI3 on yhdistetty parametriin A9. Asetusarvon muutos otetaan kdyttoon
digitaalitulosta asetuksella A5=7 (DI2) tai A9=7 (DI3).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -
7 = asetusarvon muutos

A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 15 -
7 = asetusarvon muutos

Kun digitaalitulo on kaytdssa (kiinni), ohjauksen asetusarvo on
parametrien St ja r4 summa. Kun digitaalitulo ei ole kadytossa (auki),
ohjauksen asetusarvo on parametrille St (normaalitoiminta) asetettu arvo.

+ DI2/ DI3 pois kdytdsta (auki) -> ohjauksen asetusarvo = St
+ DI2/ DI3 kdytdssa (kiinni) -> ohjauksen asetusarvo = St + r4

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
4 Asetusarvon poikkeama 30 | -60 60 °C/°F
r5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 00 |-50,0] 500 %

o Huomautus: kun asetusarvon muutos on kdytdssa ja nykyinen

asetusarvo on St+r4 (ja/tai Sth  +r5), SET-ndppdin vilkkuu
osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei ole parametrilla St tai StH
ilmoitettu arvo.

Huomautus: jos ndyton toisella rivilla ndytetdan asetusarvo (/t2 =
6 malleissa, joissa kdytdssd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo (siten joko St tai St + r4 digitaalitulon tilasta riippuen).

6.3.4 Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan

UltraCella-ohjaimella ohjauksen asetusarvo voidaan muuttaa myods
aikakaistojen mukaan kayttamalld laitteeseen asennettua reaaliaikaista
kelloa. Toiminto on samanlainen kuin edellisessa kappaleessa selostettu,
mutta hyodyllisempi jouduttaessa muuttamaan asetusarvoa toistuvasti
madrdttyind kellonaikoina.Kun aikakaista on kdytdssd, ohjauksen
asetusarvo on parametrien St ja r4 arvojen summa.

+ Aikakaista pois kdytdstd -> ohjauksen asetusarvo = St tai StH
+ Aikakaista kdytossa -> ohjauksen asetusarvo = St + r4 tai StH + r5

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
r4 Asetusarvon poikkeama 30 | -60 60 °C/°F
r5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 0,0 |-50,0| 500 %

Asetusarvon muutos aikakaistasta otetaan kayttodn ottamalla ensin
kéyttoon aikakaista seuraavien parametrien asetuksella:

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

dSn  |Asetusarvon  muutos  aikakaistan| 0O 0 11 péiva
mukaan: pdiva

0 = pois kaytosta

1,2, ...7 = sunnuntai, maanantai, ...
lauantai

8 = maanantai — perjantai

9 = maanantai - lauantai

10 = lauantai ja sunnuntai

11 = joka paiva

hSn |Asetusarvon  muutoksen  aloitus| 0 0 23 tunti
aikakaistan mukaan: tunti

MSn  |Asetusarvon  muutoksen  aloitus| 0 0 59 min
aikakaistan mukaan: minuutit

hSF  |Asetusarvon  muutoksen  lopetus| 0 0 23 tunti
aikakaistan mukaan: tunti

MSF  |Asetusarvon  muutoksen  lopetus| 0O 0 59 min
aikakaistan mukaan: minuutit

H9  |Ota kdyttodn asetusarvon muutos| O 0 1 -

aikakaistan mukaan
0/1 = pois kaytosta / kaytodssa
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Esimerkki: ohjauksen asetusarvo 4 °C maanantaista sunnuntaihin klo
08:30 - 18:30 ja 9 °C kaikkina muina aikoina asetetaan seuraavasti:
. St=4

e r4=5

+ dSn=9
« hSn=8
+ MSn=30
+ hSF=18
+ MSF=30

« H9=1->jos H9=0, aikakaista ei ole koskaan kdytossd

Huomautus: kun asetusarvon muutos on kdytdssa ja nykyinen

asetusarvo on St+r4 (ja/tai Sth +r5), SET-ndppdin vilkkuu
osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei ole parametrilla St tai StH
iimoitettu arvo.

Huomautus: jos ndyton toisella rivilld ndytetddn asetusarvo (/t2 =

6 malleissa, joissa kdytdssd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo (siten joko St tai St + r4 riippuen siitd, onko aikakaista kdytdssa
vai ei).

6.3.5 Asetusarvon rampit

Erittdin ~ suuret  kylmatilat,  joissa  elintarvikkeita  sdilytetdan
miinusldampdatilassa (pakastimet), saattavat logistisista tai rakenteellisista
syistd vaatia betonilattian. Kun kylmaétila ja siten sen lattia jadhdytetaan
aluksi  ympadroivastd  [dmpdtilasta  asetusarvoon  mahdollisimman
lyhyessé ajassa (pull down), lattiaan saattaa muodostua halkeamia,
jotka aiheuttavat merkittdvid vaurioita. Tasta johtuen tdman tyyppisissa
kylmatiloissa kdytetdan vaihtelevan pituisia ja tehoisia ramppeja, jotka
saattavat kylmatilan asetusarvoon ajassa, jonka betonilattia kestaa.
UltraCella-ohjaimella voidaan konfiguroida rampit, jotka jaetaan kolmeen
vaiheeseen. Rampin jyrkkyys riippuu ldmpétilan lopullisesta asetusarvosta
ja jokaisen vaiheen kestosta.

Vaihe 1: tyypillisesti tdma on alkujddhdytysramppi ympdroivasta
lampétilasta lopulliseen, noin 0 °C:n ldmpétilaan, joka kestda useita pdivia
(oletuksena 6 pdivaa).

Vaihe 2: tyypillisesti tdmd on vaihe, jossa vaiheessa 1 saavutettua
ldmpdtilaa pidetdan ylld ja joka kestdd useita pdiviad (oletuksena 2 pdivaa).
Vaihe 3: tdméd on toinen ja lopullinen jadhdytysramppi lopulliseen
lampdtilan asetusarvoon pakasteiden sailyttamiseksi; koska kyseessd on
kriittisin vaihe, se kestaa tyypillisesti pidempdan (oletuksena 10 pdivad).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
PS1  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 1 0 |-50,0| 2000 | °C/°F
PS2  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 2 0 |-50,0] 200,0 | °C/°F
PS3  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 3 | -30,0 | -50,0 | 200,0 | °C/°F

PH1 |Rampit: vaiheen 1 kesto 6 0 10 | péiva
PH2 |Rampit: vaiheen 2 kesto 2 0 10 | pdiva
PH3 [Rampit: vaiheen 3 kesto | 10 0 10 | pdiva

Esimerkki: ymparoivésta lampdtilasta 30 °C alkava ramppi saavuttaa
ensimmadisessa vaiheessa 0 °Citta kuudessa paivassa (vaihe 1), sitd
pidetdan 0 °C:ssa kaksi pdivda (vaihe 2) ja lopullinen jadhdytysramppi
saavuttaa -30 °C:tta yli 10 pdivassa (vaihe 3).

REFRIGERATION CURVE FOR COLD ROOMS

wuh
10°C

\ 15K/12h
10°C
20°C \

s0¢ >
R O R R R R RO RO FC TGO I OIC
08 (8% 0% 8% (0% 6 (8% (0% 8% 8% (87 (8% 8T 8% 0T 8% (8T 8% o8

internal temperature

Huomautus: kun rampit ovat kdytossd ja koko niiden keston ajan,

ohjauksen asetusarvo ei endd ole parametrilla St ilmoitetu arvo,
vaan se lasketaan automaattisesti uudelleen 12 tunnin valein parametreille
PSi ja PHi asetetuista arvoista riippuen.
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Huomautus: jos sahko katkeaa rampin ollessa kdynnissd, sahkon
palautuessa ramppi jatkaa keskeytyskohdasta, ellei kylmatilan
ldmpdtila ole kasvanut sahkokatkon aikana parametria Pdt suuremman
arvon verran asetusarvosta, joka oli saavutettu juuri ennen sahkokatkoa.
« Jos (asetusarvo ennen sdhkokatkoa - kylmatilan nykyinen lampétila)
< Pdt -> lyhyt sahkokatko -> ramppi jatkuu keskeytyskohdasta, uusi
aloitusasetusarvo on yhtd suuri kuin kylmatilan saavuttama lampdtila
ja vaihe kestaa jéljelle jadvan ajan (kuin séhkokatkoa ei olisi tapahtunut).
+ Jos (asetusarvo ennen sahkokatkoa - kylmatilan nykyinen lampétila)
> Pdt -> pitkd sdhkokatko, ldmpdtila on kasvanut liikaa -> ramppi alkaa
uudelleen alusta (vaihe 1, PST, PHT).
Tdman tarkoituksena on estad lattian vaurioituminen huomattavasti liian
nopean pull down -vaiheen seurauksena.

Yks.
°C/°F

Olet.
20,0

Maks.
30,0

Min.
10,0

Kuvaus
Rampit: asetusarvon maksimimuutos
sdahkokatkon jalkeen

Par.
Pdt

Huomautus: Kolmannen vaiheen lopussa ohjauksen asetusarvo
palaa parametrille St -> asetettuun arvoon. Akillisten vaihtelujen
valttamiseksi suositeltu asetus on PS3 = St.

Ramppien kayttoonotto
Rampit tulee ottaa kayttéon parametrin asetuksella Pon=1.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
Pon  |Asetusarvon ramppien kdyttdéonotto| 0 0 1 -
1 = rampit kaytossa
1. Aseta Pon=1.
2. Hoyrystimen puhaltimet  kdynnistetddn  kolmeksi  minuutiksi

(puhaltimen rele pdalld ja analogildhtd parametria F6 vastaavassa
maksimiarvossa, jos kdytdssa).

3. Alkurampin asetusarvo = Sv (virtuaalinen ohjausanturi, joka vastaa
kylmatilan nykyista lampétilaa).

4. Ohjain sdatda ohjauksen asetusarvon parametrien PS1, PS2, PS3
ja PH1, PH2, PH3 mukaan. Jokaisen vaiheen aikana ohjauksen
asetusarvo lasketaan uudelleen 12 tunnin valein.

5. Vaiheen lopussa (kesto PH3) rampit poistetaan kaytosta
automaattisesti (Pon=0) ja ohjauksen asetusarvo on jdlkeen arvo St.

Huomautus: kun rampit ovat kdyt6ssd ja koko niiden keston ajan,
SET-ndppadin vilkkuu osoittaakseen, ettd ohjauksen asetusarvo ei
enaa ole parametrille St asetettu arvo.

Huomautus: jos ndyton toisella rivilld ndytetddn asetusarvo (/t2 =
6 malleissa, joissa kdytdssd), ndytetty arvo on todellinen ohjauksen
asetusarvo.

Huomautus: rampit aloitetaan alusta asetuksella Pon=1.

Huomautus: rampit poistetaan aina kaytostd, jos kdytdssa on
asetusarvon muutos digitaalitulosta/aikakaistasta.

Huomautus: rampit voidaan ottaa kdyttodn myods UltraCella
sammutettuna.

Huomautus: rampin maaratty vaihe voidaan ohittaa asetuksella
PHi=0 (i=1, 2 tai 3).
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6.4 Pump down

Pump down -tilan tarkoituksena on poistaa kylmdaine kokonaan
hoyrystimesta aina, kun kompressori pysahtyy. Tamdn vaiheen jdlkeen
kompressori  voidaan sammuttaa turvallisesti. Kun kompressori
kdynnistetddn seuraavan kerran, siind ei ole nestettd. Kun asetusarvo
saavutetaan, ohjain sulkee pump down -venttiilin pysayttadkseen
kylmdaineen virtauksen hdoyrystimeen ja madrdtyn ajan kuluttua
kompressorin. Sovelluskaaviossaon pump down -venttiili ja alipainekytkin.
Kun ohjain pyytdd kompressorin kdynnistysta, pump down -venttiili
avataan, jos suoja-ajat c1 ja c2 ovat kuluneet. Kompressori kdynnistetaan
parametriin c8 asetetun ajan kuluttua.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c7 Pump down -maksimiaika (PD) 0 0 900 S
0 = Pump down pois kaytosta
c8 Kompressorin kaynnistysviive pump 5 0 60 S
down -venttiilin PD avauksen jdlkeen
H1  |AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
...5=pump down -venttiili
H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 -
...5=pump down -venttiili
— %<
I CMP
L @)
I —/
—F — [P]
©s ‘
V2 @ E
s -
—_—
Kuva 6.d
Selitykset
CMP Kompressori
C Lauhdutin
L Nestesailio
P Alipainekytkin
F Kuivaussuodatin
E Hoyrystin
S Nesteen tarkistusikkuna
V2 Termostaattiset paisuntaventtiilit
PDV Pump down -venttiili

Huomautus: aikaa c8 ei oteta huomioon, jos pump down on pois

kdytostad (c7=0). Tassa tapauksessa pump down -venttiilid (H1=5
tai H5=5) voidaan kayttdd ohjaamaan magneettiventtiilia, jonka toiminta
vastaa aina kompressorin 18htdd. Aikaa c8 ei oteta huomioon mydskaan,
jos pump down on kdytdssa (c7>0) ja kompressorin sammutusaika on 0
(2=0).

Voit valita pump down -tilan seuraavasti:

« Paineen mukaan (painekytkin pakollinen): Kun pump down -venttiili
sulkeutuu, kompressori jatkaa toimintaansa, kunnes se saavuttaa
alhaisen painearvon (kosketin auki). Tassa vaiheessa kompressori
sammutetaan. Ellei painekytkin vaihdu ajan c7 kuluessa, halytys Pd
laukeaa, pump down padttyy aikakatkaisuun. Halytys Pd resetoidaan
automaattisesti, jos seuraavassa pump down -tilassa alhainen paine
saavutetaan ajan c7 kuluessa.

« Ajan mukaan (painekytkin valinnainen): Kun venttiili sulkeutuy,
kompressori toimii ajan c7. Halytys Pd (pump down paattyi
aikakatkaisuun) kytketddn pois.
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c10 =0: Pump down paineen mukaan

Painekytkin vaihtuu ajan c7 Painekytkin vaihtuu ajan c7

kuluessa kuluttua
ont
CMP, FAN
OFF
| | I
ON Do — |
PDV Lo }
OFF L N S
ON o : ——
Pressure ! | ! |
switch ! ! | !
OFF 1 -
| |
ONf——+——— l
I
Alarm Pd | ! !
OFF b :
|
Sv !
st ‘
Kuva 6.e Kuva 6.f
Selitykset
CMP, FAN Kompressori, puhallin
PDV Pump down -venttiili
Pressure switch Painekytkin
Sv Virtuaalinen anturi
c/ Pump down -maksimiaika
Pd Pump down -hélytys
t Aika
Asetusarvo

St
o Huomautus:

+ Jospump down-tilan aikana saapuu uusi jadhdytyspyynto, pump down
-toimenpide paattyy ja pump down -venttiili avautuu (kompressori on
jo paélla edellisen pump down -vaiheen jalkeen).

+ Jos halytys Pd laukeaa, automaattikdynnistys poistetaan kdytosta.

6.5 Automaattikdynnistys pump down
-tilassa

Kuten edellisessa kappaleessa selostettiin, kun asetusarvo saavutetaan,
ohjain sulkee pump down -venttiilin ja painekytkin vaihtuu ja ilmoittaa
alhaisesta paineesta. Jos venttiilin tiivistysongelmien seurauksena
painekytkin  vaihtuu uudelleen, kompressori voidaan kdynnistda
uudelleen automaattikdynnistystoiminnolla, josta ilmoitetaan viestilla
Ats. Tdma viesti pyyhitddn seuraavan asianmukaisen pump down -jakson
yhteydessa.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
9 Automaattikdynnistys pump down 0 0 1 -
-tilassa
0 |aina kun pump down -venttiili
sulkeutuu

1 |aina kun pump down -venttiili
sulkeutuu ja alipainekytkimen
jokaisella pyynnolld ilman
saatopyyntoa
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ON
CMP, FAN
OFF |
ON Lo
VPD

OFF

ON

Pressure
switch

OFF
ON
AtS

Kuva 6.9

o Huomautus: alhainen paine = paine pois/auki

Selitykset
CMP, FAN |Kompressori, t Aika
puhallin
VPD Pump down -venttiili |AtS Automaattikaynnistys
pump down -tilassa
St Asetusarvo Pressure switch |Painekytkin
Sv Ohjausanturi

o Huomautuksia:

+ kompressorin automaattikdynnistyksessa noudatetaan suoja-aikoja c1
ja €2, mutta ei suoja-aikaa c3

« viesti AtS resetoidaan automaattisesti seuraavan asianmukaisen pump
down -jakson yhteydessa.

6.6 Jatkuva jakso

Katso jatkuvan jakson kdyttéonotto ndppdimistolld luvusta 3 (parametrin
arvo cc > 0). Jatkuvan jakson tilan aikana kompressori jatkaa toimintaansa
ohjaimesta riippumatta ajan cc laskeakseen lampdtilan jopa asetusarvon
alapuolelle. Jatkuva jakso pysdytetdan ajan cc jalkeen tai saavutettaessa
madratty minimildmpatila, joka vastaa minimildmpdtilan halytyskynnysta
(AL). Jos jatkuvan jakson paatyttyd ldampotila on  ldmpotilan
minimikynnyksen alapuolella, alhaisen ldmpaotilan halytys voidaan ohittaa
asettamalla parametri c6 asianmukaisesti: halytyksen ohituksen viiveaika
jatkuvan jakson jalkeen.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
cc Jatkuvan jakson kesto 0 0 15 tunti
c6 Alhaisen lampotilan halytysviive 2 0 250 tunti

jatkuvan jakson jalkeen
A5 |Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -

14 = Jatkuvan jakson kayttodnotto
A9 |Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 15 -

14 = Jatkuvan jakson kayttéonotto

6.7 Ovikytkimen ohjaus

Katso luku 4
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6.8 Sulatus 1 o
Esittely dti N\ /\
Néitd parametreja  (dd1-dd8) voidaan kdyttdd asettamaan 8 dt1-1 /} \ / ;\
sulatustapahtumaa, jotka on yhdistetty jarjestelman kelloon (RTC). } N—" | \‘
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. | | |
dd1...8 [Sulatus 1-8: paiva 0 0 11 E | ! !
0 |Pois | ‘ ‘ rg
1...7|Maanantai-Sunnuntai on| ! ! d0=0, 1
8 Maanantaista perjantaihin DEE !
9 Maanantaista lauantaihin OFF b ______ ;
10 |Lauantaija sunnuntai ! !
Il Paivittain ‘ ; t:
hh1...8 [Sulatus 1-8: tunti 0 0 23 tunti ‘ !

ON do=2,3
nn1...8 [Sulatus 1-8: minuutit 0 0 59 min. DEF |
UltraCellan avulla voit hallita seuraavia sulatustyyppej, jotka riippuvat OFF === m e 1
parametrista dO: | }

0. vastussulatus lampdtilan mukaan (Idhelld hoyrystintd) ‘ dp1 ‘ t
1. kuumakaasusulatus ldamp&tilan mukaan < >
2. vastussulatus ajan mukaan Kuva 6.h
3. kuumakaasusulatus ajan mukaan Selitykset
o Huomautus: Ed1 ja Ed2 osoittavat sulatuksen paattymistd t Aika
aikakatkaisuun. dti Sulatuksen loppuldmpétila
dP1 Sulatuksen maksimikesto
. ) ) ) o Sd Sulatusanturi
o Huomautus: halytykset Ed1 ja Ed2 voidaan poistaa kaytdstd %0 Sulatuksen tyyppi
parametrilla A8. DEF Sulatus
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
A8 (E)(/js ’—Ediitakft?ssr;gt/tia - 0 0 1 i 1. Vastussulatus (d0 = 0, 2): toimintajakso
=P Y Toimintajakso kayttda parametrien F2 ja F3 oletusarvoja.
Sulatusjakso voidaan lopettaa lampdtilan mukaan, jolloin sulatusanturin % C
Sd asennus on vélttamatonta (valinta valiltd B2-B3), tai ajan mukaan. [ Z
Ensimmaisessd tapauksessa sulatus padttyy, jos anturi Sd mittaa arvoa cmp
dtl suuremman arvon tai aika dP1 on kulunut loppuun. Toisessa
tapauksessa jos sulatusvaihe ylittdd maksimiajan dP1. Sulatuksen L
pdatyttyd ohjain saattaa siirtyd tippumisvaiheeseen (kdytossad jos dd >
0), jonka aikana kompressori ja puhaltimet on sammutettu. Sen jalkeen ‘%
se siirtyy jalkitippumisvaiheeseen (jos Fd > 0), jonka aikana ohjain jatkaa F
toimintaa puhaltimet sammutettuina. Voit valita ndyton kdyttopdatteessa I
sulatuksen aikana parametrilla dé. @S
Par.  Kuvaus Olet. Min.  Maks.  Yks. || PDV | |
do  |Sulatuksen tyyppi 0 0 3 - I | I | I |
0 |Vastus lampotilan mukaan V2 @
T |Kuumakaasu ldmpétilan I | E
mukaan P e D e —" | N—
2 |Vastus ajan mukaan
3 |Kuumakaasu ajan mukaan _
dt1 Sulatuksen loppulampétila, 4 -50 200 °C/°F
npox A Kuva 6.i
padhodyrystin
dt2  |Sulatuksen loppuldmpétila, 4 -50 200 °C/°F A
apuhdyrystin POST
dP1  |Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 min REFRIG Sg\ly‘VE (REE) . I(D(?clll)) . DRIP . REFRIG
dP2  |Sulatuksen maksimikesto, 30 1 250 min ON ] | ! ! Fd) j
apuhdyrystin ! ! ﬁ !
dé Paatteen naytto sulatuksen aikana 1 0 2 - CMP | | | |
0 =Lampdtila ja dEF vuorottelevat OFF } ‘ ‘ }
1 =Viimeinen ennen sulatusta ON ‘ 1 1 ‘ ‘
naytetty l[dmpdtila | | I
2=dEF PDV l l l
I I I
OFF ‘ ‘ ‘
I I I I I
ON : l l
FAN 1 1 1
I I I
OFF ! FO=0 | F3=1 : :
ON l ; | |
| | |
RES | | |
OFF ‘ ‘ ‘
I I I I I
| | | | | N
: i
Kuva 6.
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Selitykset

CMP Kompressori

Refrig Jadhdytys

PDV Pump down -venttiili

Pump down |Pump down -vaihe

FAN Lauhduttimen puhallin

Def Sulatus

RES Vastus (sulatusvastus)

Drip Tiputus

E Hoyrystin

Post drip Jalkitiputus

C Lauhdutin

V2 Termostaattinen paisuntaventtiili

F Kuivaussuodatin

t Aika

B3 Sulatusanturi

L Nestesdilio

S Nesteen tarkistusikkuna
Huomautus:

« Pump down -tilassa puhaltimen kdynnistys madritetddn
parametrilla FO.

« Sulatustilassa puhaltimen kdynnistys maaritetddn parametrilla
F3.

2. Kuumakaasusulatus (d0 = 1, 3): toimintajakso
Toimintajakso kayttdd parametrien F2 ja F3 oletusarvoja.

_% V_def

L > CMP

L W
_ |

%CZ

K

Kuva 6.k

Huomautus: sulatusldhtdd (DEF) kdytetdan kuumakaasuventtiilin
V_def ohjaukseen.

REFRIG DEF DRIP POST REFRIG
‘ .(hot gas) . DRIP

ON } }
CMP | g |

OFF

ON 1
FAN
oFF Fo=0 | F3=1 |

ON ‘
V_def !
OFF ,

Kuva 6.1
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Selitykset

CMP Kompressori

Refrig Jadhdytys

FAN Lauhduttimen puhallin
Def Sulatus

V_def Kuumakaasuventtiili
Drip Tiputus

E Hoyrystin

Post drip  |Jalkitiputus

C Lauhdutin

B3 Sulatusanturi

V2 Termostaattinen paisuntaventtiili
L Nestesdilio

F Kuivaussuodatin

S Nesteen tarkistusikkuna
t Aika

Sulatus otetaan kdyttodn seuraavalla prioriteetilla:

» ndppaimistosta sulatusndppaimelld

« kellosta asettamalla tapahtuma ja kdynnistystila, enintdan 8 sulatusta
pdivassa (parametrit dd1-dd8)

« asettamalla syklinen alue dI

- digitaalitulosta

- valvojasta

Sulatus poistetaan kdytosta:

 sulatus lampdtilan mukaan: kun sulatusanturi havaitsee lampdtilan
olevan sulatuksen loppuldmpétilaa dt1 korkeamman

« sulatus ajan mukaan: sulatusanturin puuttuessa sulatus loppuu
parametrilla dP1 asetetun maksimiajan kuluttua.

6.8.1 Perdkkaisten sulatusten vdlinen maksimiaika

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
dl |Perakkaisten sulatusten valinen 8 0 250 tunti
maksimiaika
0 = sulatusta ei suoritettu

Parametri dI on varmuusparametri, joka sallii jaksottaiset sulatukset dI
tunnin valein myos reaaliaikaisen kellon (RTC) puuttuessa. Laskenta
kéynnistyy jokaisen sulatusjakson alussa sen kestosta riippumatta.
Jos aika dI ylittyy ilman suoritettuja sulatuksia, sulatus kdynnistetddn
automaattisesti. Laskuri pysyy padlld, vaikka ohjain kytketadn pois.

Esimerkki: jos esim. reaaliaikaisen kellon vian vuoksi parametrilla td3 (=
dd3, hh3, nn3) ohjelmoitua sulatusta ei suoriteta, uusi sulatus kdynnistyy
suoja-ajan dl kuluttua.

A
o dl N
ON ‘ r—n |
DEF | |
OFF ‘ ) L
I ! ! »
dd1 | ‘ t
<€—>|
. dd2 R
. dd3 N
Kuva 6.m
Selitykset
dl Perdkkdisten sulatusten valinen maksimiaika
dd1...dd3  Ohjelmoidut sulatukset
DEF Sulatus
Aika

t
o Huomautus:

« josaika dl kuluu umpeen, kun ohjain on pois padltd, sulatus suoritetaan
heti, kun ohjain kdynnistetdan uudelleen

- jotta sulatukset tapahtuvat saanndllisesti, niiden vélisen ajan tulee
olla suurempi kuin sulatuksen maksimikeston, tippumisajan ja
jalkitippumusajan yhteensa

« asetuksella dl=0 sulatus suoritetaan ainoastaan, jos se otetaan kayttoon
ndppdimistdstd tai asettamalla ohjelmoidut sulatukset (ddi).
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6.8.2 Muut sulatusparametrit Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
) FO  |Hoyrystimen puhaltimen hallinta 0 0 2 -
Par.  Kuvaus _ _ Olet. Min.  Maks. Yks. 0= aina paall3, kun kompressori
d3 Sulatuksen kdynnistysviive 0 0 250 min kdynniss3
d4 Sulatus kdynnistyksessa 0 0 1 - o . .
0/1 = Ei/kylla 1= kéynn!stys riippuu anturista Sd, Sv
d5 Sulatusviive kdynnistyksessa 0 0 250 min 3= kgynn{gfyﬁ anturin 5d m.u kaan
ds Korkean lampaotilan halytysviive 1 0 250 tunti 4__: aina padlla (kompressorista
sulatuksen jalkeen (ja ovi auki) ruppg_mat.on) o
dpr |Sulatuksen prioriteetti jatkuvan 0 0 1 - 5= kéypnlstys lampotilan/kosteuden
jakson suhteen 0/1 = Ei/kylla sdadolla —
F1 Puhaltimen kdynnistyslampdétila 5 -50 200 | °C/°F
+ d3 mddrittdd ajan, jonka tulee kulua sulatuksen kdynnistyksen F2  |Puhaltimen kdynnistysaika kompressori | 30 0 60 | min
jalkeen kompressorin pysdytyksestd (vastussulatus) tai kompressorin pois paaltd
kaynnistyksesta (kuumakaasusulatus) sulatusreleiden kayttoonottoon F3  |Hoyrystimen puhaltimet sulatuksen 1 0 1 -

pdd- ja apuhdyrystimessd. Kuumakaasusulatuksessa viive d3 on
hyodyllinen, silld se takaa kuumakaasun riittdvdn maddrdn ennen
kuumakaasuventtiilin kdyttodnottoa.

- d4 madrittdd, otetaanko sulatus kayttdon vai ei ohjaimen
kdynnistyksessd.  Sulatuspyyntd kdynnistyksessd on ensisijainen
kompressorin kaynnistykselle ja jatkuvalle jaksolle. Erikoistilanteissa
sulatuksen pakotus ohjaimen kdynnistyksessa saattaa olla hyddyllista.

Esimerkki: usein tapahtuvat sdhkokatkot laitoksessa. Jannitteen
puuttuessa tyokalu resetoi sisdisen kellon, joka laskee kahden sulatuksen
vdlisen ajan. Se kaynnistyy uudelleen nollasta. Jos adritapauksessa
sahkokatkojen tiheys on sulatustiheyttd suurempi (esim. séhkokatko 8
tunnin vélein, kun sulatus suoritetaan 10 tunnin vélein), ohjain ei suorita
sulatusta koskaan. Tdllaisessa tilanteessa sulatus on suositeltavaa ottaa
kayttoon kdynnistyksessa varsinkin, jos sulatus ohjataan ldmpaotilan
mukaan (anturi hoyrystimessd). Siten vdltetddn turhat sulatukset ja
ainakin vahennetdan kayntiaikoja. Jos jarjestelmédssa on useita laitteita ja
valittuna on sulatus kdynnistyksessd, séhkokatkon jalkeen kaikki laitteet
kdynnistavat sulatuksen, mika aiheuttaa ylijannitetilanteen. Seurauksena
saattaa olla ylikuormitus. Tdma tilanne voidaan estdd parametrilla d>.
Se lisdad viiveen ennen sulatusta. Taméan viiveen tulee luonnollisesti olla
erilainen jokaisessa laitteessa.
« d5 vastaa aikaa, joka kuluu ohjaimen kdynnistyksestd sulatuksen
kdynnistykseen
« parametria dd kdytetddn pakottamaan kompressorin ja hdyrystimen
puhaltimen  pysdytys  sulatusjakson  jdlkeen  hdyrystimen
tippumisvaiheen helpottamiseksi
- d8 osoittaa korkean Idmpdtilan ilmoituksen  poiskytkentdajan
sulatuksen lopetuksen jélkeen
« jos dpr = 0, sulatuksella ja jaksolla on sama prioriteetti; jos dpr = 1,
jatkuva jakso on kdynnissd ja sulatuspyyntd laukeaa, jatkuva jakso
pdattyy ja sulatusjakso alkaa.

6.9 Hoyrystimen puhaltimet

6.9.1 Vakionopeuspuhaltimet

Puhaltimien tila riippuu kompressorin tilasta.

Kun kompressori on:

» padlld: myos puhallin voiolla padlld (FO=0) tai se voidaan ottaa kayttéon
hoyrystimen ldmpaotilan ja virtuaalisen anturin Sv mukaan kayttamalla
seuraavaa kaavaa:

if Sd < (Sv-F1)-Frd -->FAN=0ON
if Sd = (Sv-F1) -->FAN = OFF

+ pois: puhallinta ohjataan pulssinleveysmodulaatiolla (PWM), jonka
kayttosyklin vakioaika on 60 minuuttia.

duty cycle=F2
y_Cy 60

aikana 0/1 = paalld/pois

Jos puhallin on pois kaytdsts, sitd voidaan ohjata PWM-signaalilla, jonka
kayttdsyklin vakioaika Tp on 60 minuuttia.

duty _cycle=F2
- 60

Puhallin voidaan sammuttaa seuraavissa tilanteissa:
« kun kompressori on pois paalté (parametri F2)
« sulatuksen aikana (parametri F3).

FO=0
Puhallin on aina paalld, kun kompressori on kdynnissa.
Y
ON
cMmpP
OFF
s FO=0
Evap. fan
- - E
M mod.
b - >
t
Kuva 6.n

FO=1

Puhallin kdynnistetddn hoyrystimen lampdtilan ja virtuaalisen anturin Sv
arvon mukaan kdyttdmalld seuraavaa kaavaa:

jos Sd < (Sv - F1) -Frd --> puhallin = ON

jos Sd > (Sv - F1) --> puhallin = OFF

Sv-F1 |
(Sv-F1)-Frd

ON

Evap. fan

PWM mod.

M t

Kuva 6.0
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FO=3

Puhallin kdynnistetddn ainoastaan hoyrystimen ldmpdtilan mukaan
kdyttamalld seuraavaa kaavaa:

jos Sd < F1 -Frd --> puhallin = ON

jos Sd > F1 > puhallin = OFF

I I
F1 N i o 30 i —
F1-Frd | — s e i ol g
ON ——— —
[ : |
Evap. fan
|| [pwmmes

Kuva 6.p

FO=4
Puhallin on aina paalld kompressorin tilasta riippumatta.

Evap. fan
OFF

Kuva 6.q

FO=5
Puhallin on pdallg, jos vahintaan yksi seuraavista kuormista (kompressori,
vastukset/kuivain, kostutin) on paalla.

O
Hum
OFF
t.'t
O
Dehum
Heate
{ r) OFF
g
oM
Cmp
OFF
= Y
T
4
|
On
Evap. fan . -
¥ Bidmed]
‘.:-
Kuva 6.r
Selitykset
CMP Kompressori
PWM mod. Pulssinleveysmodulaatio
F1 Puhaltimen kaynnistyskynnys
Frd Puhaltimen kaynnistysdifferentiaali
Evap.fan Lauhduttimen puhallin
t Aika
Sv Virtuaalinen anturi
Sd Sulatusanturi

Puhallin voidaan pysayttaa:
» kun kompressori on pois paalta (parametri F2)
« sulatuksen aikana (parametri F3).
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6.9.2 Nopeussaitoiset puhaltimet

Nopeussddtodisten  puhaltimien asennus saattaa olla hyodyllista
energiankulutuksen optimoimiseksi. Tdssa tapauksessa puhaltimet saavat
virtaa paaverkosta, mutta UltraCella antaa 0-10 Vdc:n ohjaussignaalin
analogilahddn Y1 kautta.

Puhaltimen maksimi- ja miniminopeus voidaan asettaa parametreilla
F6 ja F7 (prosenttimdard suhteessa alueeseen 0-10 V). Jos kdytossd on
puhaltimen nopeudensdadin, F5 vastaa lampétilaa, jonka alapuolella
puhallin kdynnistetddn 1 °C:n kiintedlld hystereesilld.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

F5 Hoyrystimen puhaltimien 15 -50 200 °C/°F
pysaytyslampdtila (hystereesi 1 °C)

F6 Puhaltimien maksiminopeus 100 | F7 100 %

F7 Puhaltimien miniminopeus 0 0 F6 %

Algoritmin  kdyttdonottamiseksi  tulee  valita  nopeussadtdisten
puhaltimien tila (FO=2) ja asettaa analogildhtd 0-10 Vdc (HO1=2).

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
FO  [Hoyrystimen puhaltimen hallinta 0 0 2 -

2 = nopeussadtdiset puhaltimet
anturin Sd mukaan

6 = nopeussadatoiset puhaltimet
anturin Sd-Sv mukaan

7 = nopeussaatoiset puhaltimet
anturin Sv mukaan

L&hdon Y1 0-10V konfigurointi 0 0 3 -

HO

2 = anturin Sd sdatamat
nopeussadtoiset puhaltimet

Huomautus: my6s muut ohjaustoiminnot (kuivatus, kostutus ja
[dmmitys, jos asennettu) saattavat vaikuttaa moduloivien
puhaltimien kdytokseen jadhdytys- ja lampdtilan ohjauspyynndn liséksi.

Seuraavat tapaukset ovat mahdollisia prioriteetin mukaan:

+ Jos kuivatustoiminto otetaan kayttéon madratylld hetkelld, puhaltimet
toimivat vakionopeudella (konfiguroitu parametrilla F11) koko
kuivatustoiminnon ajan.

« Jos lammitystoiminto otetaan kayttoon maaratylla hetkelld, puhaltimet
toimivat maksiminopeudella koko ldmmitystoiminnon ajan.

« Jos kostutustoiminto otetaan kdyttoon maaratylla hetkelld, puhaltimet
takaavat miniminopeuden (konfiguroitu parametrilla F12) myos,
kun kompressori on sammutettu. Puhaltimen nopeus saattaa olla
korkeampi parametrin FO logiikasta riippuen.

« Jadhdytysvaiheessa puhaltimen toiminta yleensa riippuu parametrin
FO logiikasta.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
F11  |Puhaltimen nopeus kuivatuksen aikana 40 0 100 %
F12  |Puhaltimen miniminopeus kostutuksen 10 0 100 | %
aikana

FO=2

Puhallin - moduloi nopeutensa ainoastaan hdyrystimen ldmpdotilan
perusteella. Se kasvattaa nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sd on
parametrin F1 alapuolella:

A Sd
F5+1

F5
F1

F1-Frd

F6

F7
0% t

FAN

Kuva 6.5
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FO=6

Puhallin moduloi nopeutensa hoyrystimen ja huoneen ldmpdétilan
perusteella. Se kasvattaa nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sd on
parametrin Sv-F1 alapuolella:

Sd

B FBet)
21

vl
(ST )-Forad —

F6

F7
OFF

Kuva 6.t

Fo=7
Puhallin moduloi nopeutensa huoneldmpatilan perusteella. Se kasvattaa
nopeutta sen mukaan, kuinka paljon Sv on asetusarvon St yldpuolella:

A w

N/ %

F5-1

FAN
Kuva 6.u
Selitykset
Sd Hoyrystimen anturi
FO Hoyrystimen puhaltimien hallinta
F1 Puhaltimen kaynnistyslampdtila
Frd Puhaltimen kaynnistysdifferentiaali

o Huomautus:

« Jos konfiguroituja sulatusantureita on kaksi (Sd1 ja Sd2), puhaltimen
nopeus lasketaan sen anturin mukaan, joka mittaa korkeimman
lampatilan (Idmpiman ilman virtauksen rajoittamiseksi):

jos Sd1 > Sd2 - ohjaus Sd1
jos Sd1 < Sd2 — ohjaus Sd2

Jos anturissa on virhe, puhaltimen nopeus asetetaan parametrille F6

asetettuun arvoon.

+ Jos F0=2 ja HO1=2, puhaltimen nopeus lasketaan kuvan 6.0 algoritmin
mukaan. Joka tapauksessa nopeuden ollessa yli 0, puhaltimen rele DO3
on kaytdssa (kiinni):

jos nopeus (Y1) > 0V — puhaltimen rele ON (DO3 kiinni)
jos nopeus (Y1) =0V — puhaltimen rele OFF (DO3 auki)

« Jos FO = 0, 1 (vakionopeuspuhaltimet puhaltimen releessa DO3),
analogilahto asetetaan arvoon 0 (Y1 =0V).

« Modulointialueen (F1-Frd < Sd < F1) sisélld puhaltimen nopeus
moduloidaan suhteellisesti (esim.. Sd = F1-Frd/2 — Y1 vastaa
prosenttimaaraa (F6+F7)/2).

Moottorin mekaanisesta inertiasta johtuen jotkin EC-puhaltimet eivét voi
kdynnistyd parametriin F7 asetetulla miniminopeudella. Témd ongelma
voidaan ratkaista kdynnistdmalld puhaltimet parametriin F6 asetetulle
maksiminopeudelle huippuajaksi, joka on maddritetty parametrilla F8,
riippumatta sulatuslampétilasta Sd.

Painvastaisessa tapauksessa puhallin toimii liilan pitkdan alhaisella
nopeudella ja sen siipiin saattaa muodostua jaata. Jotta tdmd valtetaan,
puhallinta tulee kdyttdd maksiminopeudella F10 minuutin valein
parametriin F8 madritetyn ajan.
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Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
F8 Puhaltimien huippuaika 0 0 240 S
0 = toiminto pois kaytosta
F10  |Hoyrystimen puhaltimien 0 0 240 min
pakotusaika maksiminopeudella
0 = toiminto pois kaytosta
R speed fans defined by Sd
. / N\
F7
| | |
L I L S
'_F8 . F8 '_F8 t
} F10 } F10 j
Kuva 6.v
Huomautus: ajoittaisia jaksoja maksiminopeudella (madritetty
parametreilla F8 ja F10) ei sallita, kun kylmétilan ovi on auki.
6.9.3  Hoyrystimen puhaltimet sulatuksen aikana

Hoyrystimen puhaltimet voidaan pakottaa sekd normaalin ohjauksen
(parametri F2) etta sulatuksen (parametri F3) aikana. Tippumis- (parametri
dd > 0) ja jalkitippumisaikoina (parametri Fd > 0) hoyrystimen puhaltimet
ovat aina pois kdytosta. Tama on hyddyllistd hdyrystimen palauttamiseksi
toimintaldmpdtilaan  sulatuksen jdlkeen. Samalla ldmpiman ilman
virtaus hoyrystimessd voidaan valttda. Aikaa dd kdytetddn pysdyttamaan
kompressorija hoyrystimen puhallin sulatuksen jalkeen sekd hoyrystimen
tippumisvaiheessa.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

F2  |Puhaltimen kdynnistysaika 30 0 60 min
kompressori pois padlta

F3  |Hoyrystimen puhaltimet sulatuksen 1 0 1 -
aikana
0/1 = paalld/pois

Fd Jalkitippumisaika (puhaltimet pois) 1 0 30 min

F4 Kosteuslahto sulatuksen aikana 1 0 1 -
0/1 = paalla/pois

dd  [Tippumisaika sulatuksen jalkeen 2 0 30 min
(puhaltimet pois)

6.10 Lauhduttimen puhaltimet

UltraCella-ohjaimella lauhduttimen puhaltimia voidaan hallita yhdelld
apureleistd AUX1/AUX2 (ON/OFF-tilassa) tai analogilahdollda Y1 (0-10V).

6.10.1 Vakionopeuspuhaltimet
Lauhduttimen puhaltimet kdynnistetddn parametrien FC4 ja AO mukaan,
kun digitaalildhtd AUX on konfiguroitu.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FC4 |Lauhduttimen puhaltimen 40 | -50 | 200 | °C/°F
sammutusldmpétila

A0 Halytyksen ja puhaltimen 20 | 01 20 °C/°F
differentiaali

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 0 0 17 -
6 = lauhduttimen puhaltimet

H5  |AUX2-lahdon konfigurointi 0 0 17 -
6 = lauhduttimen puhaltimet
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Sc
FC4+A0
FC4
ON
FAN
OFF
i l l l .
‘ ; : : e
Kuva 6.w
Selitykset
Sc Lauhdutusanturi

FAN Lauhduttimen puhaltimet
FC4 Sammutusldmpotila

t Aika

AQ Differentiaali

Huomautus: jos halytys laukeaa lauhduttimen anturissa,
lauhduttimen puhaltimen 1dhtd on aina kdytdssa.

6.10.2 Nopeussaatoiset puhaltimet
Nopeussddtdisten  puhaltimien  kdytté saattaa olla  hyodyllistd
energiankulutuksen optimoimiseksi. Tassa tapauksessa puhallin saa virtaa
paaverkosta, mutta UltraCella antaa 0-10 Vdc:n ohjaussignaalin lahdon
Y1 kautta.
Taman tilan kayttddonottamiseksi tulee madrittdd lauhdutusldampdtila.
Tdma voidaan tehdd kahdella tavalla:
+ kayttdamalla NTC / PT1000 -lampétila-anturia, joka on liitetty tuloon B3
lauhdutuslampaétilan anturina (Sc):
/A3 =2 (S0)
« liittdamalld paineanturi (4-20 mA/0-5Vrat) tuloon B5 lauhdutuspaineen
anturina (Scp):
/P5=0(4-20 mA) / 1 (0-5 Vrat)
/A5 =5 (Scp) -> painearvo muunnetaan lampatilaksi (Sc) parametrin
PH asetuksella madritetyn kylmaaineen tyypin mukaan:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
PH |1 |R22 15 |R422D 29 |R455A 3 1 40 -

2 |R134a_ 16 |R413A 30 |R170

3 |[R404A 17 |R422A 31 [R442A

4 |R407C 18 |R423A 32 |R447A

5 |R410A 19 [R407A 33 |R448A

6 |R507A 20 [R427A 34 [R449A

7 |R290 21 |R245FA 35 |R450A

8 |R600 22 |R407F 36 |R452A

9 |R600A 23 |R32 37 |R508B

10 [R717 24 |HTRO1 38 |R452B

11 |[R744 25 |HTRO2 39 [R513A

12 [R728 26 |R23 40 [R454B

13 [R1270 27 [R1234yf

14 [R417A 28 |R1234ze

Ota analogildhtd Y1 kayttéon lauhduttimen puhaltimen ohjaukseen
parametrin HO1 asetuksella.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
HO1 |Lahdon Y1 konfigurointi 0 0 3 -
3 = nopeussaatoiset lauhduttimen
puhaltimet

Puhaltimen maksimi- ja miniminopeus voidaan asettaa parametreilla FCH
ja FCL (prosenttimaara suhteessa alueeseen 0-10V).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FCH |Nopeussadatoiset lauhduttimen 100 | FCL | 100 %
puhaltimet: maks.tehoarvo

FCL |Nopeussaatoiset lauhduttimen 0 0 FCH %
puhaltimet: min.tehoarvo
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0-10 V:n lahtd otetaan kdyttdédn suoraan verrannollisessa tilassa
lauhduttimen puhaltimen ohjauksen asetusarvon FCS ja differentiaalin
FCd mukaan.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FCS  |Nopeussaatoiset lauhduttimen 150 [-100,0| 2000 | °C/°F
puhaltimet: asetusarvo

FCd |Nopeussaatoiset lauhduttimen 2,0 0,1 100 | °C/°F
puhaltimet: differentiaali

Esimerkki 1: laaja tehoalue 0-10V (FCL=0, FCH=100).

Analog
output
FCH Max capacity= 100%
max output
value= 10V
FCn
min capacity = 0%,
FCL
min output
value= 0V
Sc
differential differential técrgngg%erg)
FCd FCd P
FCS
(setpoint)
Kuva 6.x

Tassa esimerkissa minimimodulointikapasiteetti FCn on 0. Siten 0-10 Vin
1d8hddn modulointialue on: FCS-FCd < Sc < FCS+FCd.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
FCn  [Nopeussaatoiset lauhduttimen 0 0 FCH %
puhaltimet: min.tehoprosentti

Esimerkki 2. lagja tehoalue 0-10 V  (FCL=0, FCH=100),
minimimodulointikapasiteetti 60 %.

Analog
output
Max capacity= 100%
output max
value =10V
FCL FCn
inputmax | min capacity= 60%
Set capacity 1 Sc
differential differential ég%dggi";g)
FCd FCd peratu
FCS
(setpoint)
Kuva 6.y

Tassa esimerkissa 0-10 V:n 1dahdon modulointialue on: FCS+0.2*FCd < Sc
< FCS+FCd.

Esimerkki 3: rajoitettu  tehoalue 2-10 V (FCL=20, FCH=100),
minimimodulointikapasiteetti 60 %.

Analog
output
FCH max capacity = 100%
output max
value =10V
FCn
min capacity = 60%
FCL
output min
value= 2V
Set capacity Sc
differential differential (condensing
FCd Fcd temperature)
FCS
(setpoint)
Kuva 6.z
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Tassa esimerkissa modulointialue on yha
FCS+0,2*FCd < Sc < FCS+FCd
puhaltimien kdynnistamiseksi ja
FCS-FCd < Sc < FCS+FCd
pysayttamiseksi (puhaltimen pysahtyvat, kun lauhdutusldmpétila on alle
FCS-FCd.

Huomautus: jos tapahtuu lauhdutusldmpdtilan/paineen anturin
virhe (E2 anturille Sc tai E4 anturille Scp), analogildhtd saa
parametrin FCH ilmoittaman maksimiarvon lukuun ottamatta seuraavia
tapauksia:
+ CHt (korkean lauhdutuslampatilan halytys, jos konfiguroitu)
« EPM (moottorisuojan halytys, 3PH-moduuli, jos asennettu ja
konfiguroitu)
« EPU (korkean/alhaisen paineen tai Kriwan-halytys, 3PH-moduuli, jos

asennettu ja konfiguroitu)

6.10.3 Vaihtelevan lauhdutuslampdétilan asetusarvo
Ohjauksen asetusarvo nopeussdatoisille lauhduttimen puhaltimille
(parametri  FCS) voi olla kiinted tai vaihteleva (vaihteleva
lauhdutusldampétila). Asetusarvon tyyppi valitaan parametrilla FCt.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

FSL |Vaihtelevan lauhdutuslédmpaétilan 50 |-100,0] FSH |°C/°F
asetusarvo: min.arvo

FSH |Vaihtelevan lauhdutusléampaétilan 25,0 | FSL 2000 |°C/°F
asetusarvo: maks.arvo

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
FCt  |Nopeussaatoiset lauhduttimen 0 0 1 -
puhaltimet: kiinted tai vaihteleva
asetusarvo
0/1=kiinted/vaihteleva FCS

Vaihtelevan lauhdutuslampétilan toiminnon tarkoituksena on alentaa
lauhdutuslampoétilaa  ulkolédmpétilan mukaan, jotta kompressorin
toiminta pysyy asianmukaisena. Vaihtelevan lauhdutuslampétilan
asetusarvon algoritmi vaatii ulkoldampdtila-anturin (SA), joka sijoitetaan
yleensa lauhduttimen lahelle viiteohjausarvon laskemiseksi seuraavan
kuvan mukaan:

A . .
floating set point
FSH (max)

FSL (min) 1

====external temperature

Kuva 6.aa
Vaihtelevan lauhdutusldampdtilan toiminto otetaan kdyttoon asetuksella
FCt=1 ja konfiguroimalla B3 (parametri /A3) tai B4 (parametri/A4)
ulkoldmpatila-anturiksi (SA).

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
/A3 |Anturin 3 konfigurointi 0 0 5 -

4 = ulkolampétila-anturi (SA)
/A4 |Anturin 4 konfigurointi 0 0 4 |-

1 = ulkolampatila-anturi (SA)

Huomautus: jos ulkoldmpétila-anturia SA ei ole konfiguroitu tai

jos anturissa on virhe (E2 tulolle B3, E3 tulolle B4), vaihtelevan
lauhdutusldmpétilan — algoritmi  poistetaan  kdytdsta ja  ohjauksen
asetusarvo asetetaan kiintedksi (FCS).
Algoritmi  sallii ~ vaihtelevan  lauhdutusldmpétilan  asetusarvon
vaihtelun minimin (parametri FSL) ja maksimin (parametri FSH) valilla.
Ulkoldmpdtilan (SA) perusteella lisdtdan poikkeama (parametri FSO).
Katso lisatietoja ndistd parametreista kdytetyn lauhduttimen teknisista
tiedoista.

FSO |Vaihtelevan lauhdutuslédmpaétilan 50 |-500| 500 |°C/°F
asetusarvo: poikkeama

6.11 Duty setting

Jos halytys rE (virtuaalisen ohjausanturin vika) laukeaa, parametrilla c4
varmistetaan kompressorin toiminta vian korjaamiseen asti. Kompressoria
ei voida kdynnistdd lampotilan mukaan (johtuen viallisesta anturista). Se
kdynnistetddn jaksoittain kdyntiajalla (ON), joka vastaa parametrille c4
annettua arvoa, ja 15 minuutin sammutusajalla (OFF).

A
ON
CMP
OFF T
| | | N
c4 15 t
Kuva 6.ab
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
c4 Kompressorin kdyntiaika duty setting 0 0 100 min
-asetuksella

6.12 Allasvastus

Kerdysallas lammitetddn sulatusvaiheen jélkeen vastuksella, jotta veden
virtauksen estavan jadn muodostuminen estetdan.

Vastus otetaan kayttoon kolmeksi minuutiksi ennen ohjelmoitua sulatusta
tai yhtd aikaa manuaalisen sulatuksen kanssa. Vastus on aina pois kdytdstd
sulatusvaiheen jalkeen.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H1 AUX1-ldhdon konfigurointi 1 0 17 |-

3 = allasvastuksen kayttdonotto
H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |-

3 = allasvastuksen kdyttéonotto

6.13 Sulatus kahdella hoyrystimella

Voit konfiguroida enintddn kaksi sulatusanturia ja enintdan kaksi
hoyrystinldhtdd. Ohjain tunnistaa konfiguroinnin seuraavan taulukon
mukaan (anturi 1 on ohjausanturi eikd sita voida konfiguroida).

SULATUSANTURIEN JA HOYRYSTIMIEN LAHDON KONFIGUROINTI

Kotelo Sulatusanturit Hoyrystimen  Huomautuksia

léhdot

1 B2 Hoyr. 1 B2 vaikuttaa hoéyrystimeen 1

2 B2 Hoyr. 1ja 2 B2 vaikuttaa hoyrystimeen 1

3 B2jaB3 Hoyr. 1 B2 ja B3 vaikuttaa hoyrystimeen 1
(sulatuksen kdynnistys ja lopetus
perustuu anturiin, jolla on
minimiarvo)

4 B2jaB3 Hoyr. 1ja 2 B2 vaikuttaa hoyrystimeen 1 ja B3
vaikuttaa hoyrystimeen 2

Taul. 6.b
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TAPAUS 4: 2 ANTURIA JA 2 HOYRYSTINTA A
ON —<¢
E CcP2
z OFF _| >
| ON |
L cmpP cP1 © |
qD OFF , > ; ;

1
F ‘ rd/2 rd/2 ‘ Sv

St
@S Kuva 6.ae
Selitykset
| | SV Virtuaalinen anturi
I | I | I | CP1 Kompressori 1
Vi cP2 Kompressori 2
rd Differentiaali
o | El Q t Aika
St Asetusarvo
| | J_LI_LI_I_ Toimintaesimerkit:  (HUOMAUTUS: REQ1: Sv > St + rd/2; REQ2: Sv >
V2 St +rd)
xample 1
- E2 O R Exampl
ON
REQ1
Kuva 6.ac (?FF J
Selitykset | b
E1/2  |Hoyrystin 1/2 e
C Lauhdutin ON | ! ! !
V1/2 Termostaattinen paisuntaventtiili 1/2 REQ2 | ! !
L Nestesailio OFF ; | ; ;
B2/B3  |Sulatusanturi 2,3 ! | | ! !
CMP Kompressori T 1 : : \ g
F Suodatinkuivain oN 1 b L
S Nesteen tarkistusikkuna P J ! i
OFF w .
Kahden hoyrystimen sulatukset voidaan suorittaa joko samanaikaisesti tai ! }
perakkdin. Jalkimmaista kdytetddn ennen kaikkea kahden samaan aikaan i l e
toimivan sulatusvastuksen virrankulutuksen rajoittamiseen. oN | |
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks. CcP2
d13  |Kahden hoyrystimen sulatus 0 0 1 - OFF
(0 = Samanaikainen - 1 = Erillinen) N
t
Kuva 6.af
6.14 Toinen kompressori vuorottelulla |
Example 2
Toisen kompressorin lahtd kahden vaiheen ohjauksella ja vuorottelulla: A P
kompressorit kdynnistetdaan seuraavasti: ON
+ vuorotellen yhden vaiheen pyynndissa (kuten esimerkissa 3) REQ1 J
+ ensimmaiseksi kdynnistettdva sammutetaan ensimmadisend kahden OFF ! ! !
vaiheen pyynndissa (kuten esimerkeissa 1, 2 ja 4) ! . ; >
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. ON 3 i 3
H1/H5 |AUX1-lahdon konfigurointi/AUX2 1 0 17 - REQ2 | ! |
14 = toinen kompressori vuorottelun OFF : : ‘ } :
hallinnalla | ! ! ! | .
R v
oN i | | | i
St4rd CP1 ! ! !
St+rd/2 OFF +— ! 3
st | 1 | >
I : I t
ON |— ‘ ‘
ON CP2 J
CP1 OFF
OFF
>
ON Kuva 6.ag
CcP2
OFF

Kuva 6.ad
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Example 3

ON
REQ1
OFF {=—i

Y

ON| |
REQ2 |

OFF

A\ 4

ON

P J
OFF

ON
CcP2
OFF

| |
| |
L
I I
| |
| |
| |
| |
! |
! |
. :
| |
1 1 t
| |
| |
] I
I ]
I ]
I I
I I
| I
[l I
I I
I I

Kuva 6.ah

Example 4

ON
REQ1

OFF J

ON |,
REQ2 | |

OFF

ON

P J
OFF ;

ON
CcP2
OFF

Kuva 6.ai
Selitykset

REQ1
REQ2

pyyntd 1
pyynto 2

Aika
Kompressori 1
Kompressori 2

t
CP1
CcpP2

6.15 Ohjaus kuolleella alueella

Kuten ohjauslahto voidaan valita suoran tilaan (jadhdytys, kompressori),
UltraCella-ohjaimen toinen apuldhddistd (AUX1/AUX2) voidaan valita
kddnteistilaan (ldmmitys, vastuksella / muilla toimilaitteilla). Taman
tyyppiseen ohjaukseen siséltyy alue, jolla valittu 1dhto ei ole kdytdssa. Tata
aluetta kutsutaan kuolleeksi alueeksi (parametri rn). Parametri rr vastaa
kaanteistilassa olevan lahdon differentiaalia.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

m Kuollut alue 0 0 60 |°C/°F

r Differentiaali kuolleen alueen 20 | 01 20 |°C/°F
ohjaukseen

Ldmmitys/jadhdytys otetaan kayttdon kuolleella alueella asetuksella:
+m>0
« H1 =16 (AUX1) tai H5 = 16 (AUX2)

57

Yks.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.

H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |-

16 = 1dhto kdanteistilassa ohjaukseen
kuolleella alueella

H5  |AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 |-

16 = 1aht6 kdanteistilassa ohjaukseen
kuolleella alueella

Alla oleva kuva viittaa ldmmityksen/jadhdytyksen ohjaukseen kuolleella
alueella kompressorille (suora), jolla on yksi tehovaihe.

m m rd
REVERSE ‘;’|‘;' DIRECT
dead band
Fo e
« | >
|
St sv

Kuva 6.3j

Alla oleva kuva viittaa ldmmityksen/jadhdytyksen ohjaukseen kuolleella
alueella kompressorille, jolla on kaksi tehovaihetta.

Eniwat | bwrs sleps] + daad basd [
1

- -
L R’ D
4 4 ,
5t S
. ) FES— e - -
L) m2 mh L il
Kuva 6.ak

Huomautus: toinen kompressorin vaihe (vuorottelulla tai ilman)

ja ohjaus kuolleella alueella viittaavat kumpikin apuldhtoihin
(AUX1/AUX2). Jos kumpikin on kaytossd, konfiguroi esim. H1 = 14 (AUX1
toinen kompressorin vaihe) ja H5 = 16 (AUX2-1ahto kaanteistilassa
(I3mmitys) kuolleella alueella).

Samalla tavoin apuldht6ja AUX1/AUX2 voidaan kdyttda kuolleen alueen
ohjaukseen kaksivaiheisella kompressorilla ja vastuksilla seuraavalla
konfiguroinnilla tassé tapauksessa:

- H1=16 kddnteislahtd kuolleella alueella

» H5 =21 kdanteisldhto 2

6.16 AUX-lahdon kayttoonotto aikakaistan
mukaan

UltraCella-ohjaimella apuldhddt AUX1/AUX2 voidaan myds ottaa
kayttdon aikakaistan mukaan kdyttdmadlld laitteeseen asennettua
reaaliaikaista kelloa.

Kun aikakaista on kaytossa, konfiguroitu AUX-lahto (H1 1dhdolle AUXT, H5
lahddlle AUX2) on kaytossa (ON, rele kiinni).

« Aikakaista pois kaytosta -> AUX-1ahto pois kaytodsta (OFF, rele auki)

« Aikakaista kdytdssa -> AUX-1ahto kdytdssa (ON, rele kiinni)

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
H1 AUX1-ldhd6én konfigurointi 1 0 17 |-

17 = aikakaistalla hallittu 1dht6
H5  |AUX2-ldhdon konfigurointi 1 0 17 |-

17 = aikakaistalla hallittu 1&ht6
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Apuldhddn kayttdonotto aikakaistasta tapahtuu ottamalla ensin kayttéon o Huomautus: apulihtd otetaan kadyttdon aikakaistan mukaan
aikakaista seuraavien parametrien asetuksella: myos UltraCella sammutettuna.
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
don [AUX kayttéonotto aikakaistan 0 0 11 |paiva o Huomautus: AUX-ldhdon tila  (jos konfiguroitu  kdyttoon
mukaan: paivé aikakaistan mukaan) sailyy myds sahkdkatkon aikana.
0 = pois kaytosta
% T SUNUNTEL maananta 6.17 Kosteuden hallinta
8 = maanantai - perjantai UltraCella voi vuorovaikuttaa CAREL-kostutusjdrjestelmien kanssa ja
9 = maanantai - lauantai hallita kosteustasoa yhdessa jadhdytyksen ohjauksen kanssa.
10 = lauantai ja sunnuntai Kosteus tulee lukea UltraCella-ohjaimesta konfiguroimalla analogitulo
11 = joka paiva (B4 tai B5) 0-10 V:n tai 4-20 mA:n tuloksi kosteusantureille. Ohjain
hon |AUX kdyttoodnotto aikakaistan 0 0 23 |tunti voi ndyttdd anturin lukeman kosteuden sekd ottaa kdyttoon ulkoisen
mukaan: tunti CAREL-kostuttimen konfiguroimalla toisen apuldhdoistd AUX1 tai AUX2
Mon | AUX kdyttéonotto aikakaistan 0 0 59 |min sdatadkseen kosteustason sen mukaisesti.
mukaan: minuutit . . . .
hof | AUX kiytdstd poisto aikakaistan 0 0 23 |tunti Carel-kostutusjarjestelmat ovat yhteensopivia UltraCella-ohjaimen
mukaan: tunti kanssa.
MoF  |AUX kadytostd poisto aikakaistan 0 0 59 |min
mukaan: minuutit
H8  |AUX kdyttoonotto aikakaistan 0 0 1 -
mukaan
0/1 = pois kaytosta / kaytossa

Esimerkki: AUX1-apuldhtd otetaan kdyttddn maanantaista perjantaihin
klo 07:30-20:00 asetuksella:

« H1=17
+ don=8
* hon=7
+ Mon =30
+ hoF=20
* MoF=0 humiSonic mc multizone humiDisk
+ H8=1->jos H8=0, aikakaista ei ole koskaan kaytossa
Kuva 6.al
Johdotuskaavio UltraCella- ja humiSonic-yksikon valille
humiSonic
B3 — e ) CARELNTC, PT1000 4 N
B2 ————mml [ ) CARELNTC, PT1000
Bl ——e——mmf[ [ ) CARELNTC, PT1000
YT ——— analog output (0 to 10 Vdc)
295051 525354 B4 ———<——mm T ) CARELNTC, analog input 0 to 10 Vdc
C || 2zzezz e ot
GND — i
L o L owse et
+Vdc +
DI 3t . (%)
FieldBus BMS DI2 -7 — on @
DI3 — 4
Door switch
i —
5
UltraCella Control
, T
R5-R6 5 rl S] IEE=
EN60730-1 __ . 12(10)A = 1
uLe7s %Y T2 Ares omp ITEEl & I N 147| et
- 12FLA72LRA j | Q 13|7 o0
- O - '
— FAN
R3-R4 >>R4 \:-QHI
10 Ares. Qf10 NI (1) RS485
EN60730-1 , . 5(3)A / 1l ol I -50s ueHT Supervisione ‘ ‘
UL873 T0Ares. 5FLA R3] |_'_ - Supervision
18LRA Rz || ols q GND Tx Rx _|orvor
—(l7 AUX |
: R1-R2 [ ol | || |
EN60730-1 _ 8(4)AN.O. [—
uLe7z 2%V BAres oFlA ”‘65 b
‘ 121RA RT[] 2 P
P o —AQ)4 ———— AUX----- b
b Lo 1 [ |
[ . SP3 I
: | R
o —
L' ] L n23ov~
20 A~max

Kuva 6.am
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6.17.1 Analogitulon konfigurointi kosteusantureille Kosteuden sdaddn peruslogiikka: jos mitattu kosteus on vihemman
Analogitulo B4 tai B5 tulee konfiguroida kosteusanturin tuloksi. kuin asetusarvo StH, rele ottaa kdyttd6n ulkoisen kostuttimen
(KAANTEISTOIMINTA, vakio-ON/OFF differentiaalilla).
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
/P4 B4 konfigurointi 0 0 2 - Humidity output
AUX1/AUX2 0
2=0-10V ON
/P5 B5 konfigurointi 0 0 1 - T l
0=4-20mA OFF
I I
| | >
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. rdH ‘ B5
/A4 B4 konfigurointi 0 0 4 -
StH
2 = kosteusanturi (Su) Kuva 6.an
/A5 B5 konfigurointi 0 0 5 - Selitykset
1 = kosteusanturi (Su) StH  |Kosteuden asetusarvo

rdH  |Kosteusdifferentiaali
B5 Anturi B5 konfiguroitu 4-20 mA:n kosteusanturiksi

Esimerkki:

Kosteusanturi 0-10 V:n 1dhdolla -> liitd anturi tuloon B4 ja tee asetukset: Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

. /P4=2 StH Kosteuden asetusarvo 900 | 00 100,0 %rH

. /A4=2 rdH Kosteusdifferentiaali 50 | 01 20,0 %rH
Kosteusanturi 4-20 mA:n 1dhdolla -> liitad anturi tuloon B5 ja tee o Huomautus:

asetukset:

* /P5=0 1. Kosteuden saato poistetaan kaytosta sulatuksen aikana (parametri F4):
« /A5=1 + F4=0-> kosteuden saato kaytdssa kosteuden asetusarvon StH

mukaan
» F4=1-> kosteuden sdatd pois kdytdsta: sulatuksen aikana ei oteta
kayttdon ulkoista kostutinta.
6.17.2 Kosteuslukeman ndytto UltraCella-ohjaimessa 2. Kostuttimen kdyttéénotto (AUX1/AUX2-rele) on aina estetty
Yksiriviselld naytolla varustetuissa malleissa (osanumerot WB000S*) kompressorin valittomasti pysdyttavassa halytystilanteessa.

kosteus voidaan nayttas kylmétilan lampétilan sijaan seuraavilla Esimerkkeja:
« CHT-hélytys

valinnoilla: N
+ Kosteusanturi 0-10V:n 1&hdolld -> /t1=10 (B4) * LPfh?Iytys (3 kerran jalkeen)
+ Kosteusanturi 4-20 mA:n 158hdolla -> /t1=11 (B5) + IA-halytys (kun A6=0)
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
/tl Muuttuja 1 naytolla 1 0 13 - F4 Kostuttimen rele sulatuksen aikana 1 0 1 -
0 = rele kdytossa sulatuksessa
10=B4 (asetusarvon StH mukaan)
11 =85 1 = rele pois kaytosta sulatuksessa

Kaksiriviselld naytolla varustetuissa malleissa (osanumerot WB000D*)
kosteus voidaan nayttda toisella rivilld toisena prosessina seuraavilla

6.18 Kuivatus

valinnoilla: Edellisessé kappaleessa selostetulla anturikokoonpanolla UltraCella voi
+ Kosteusanturi 0-10V:n [ahdolld -> /t2=10 (B4) hallita my&s kuivatusta:
+ Kosteusanturi 4-20 mA:n Idhdolld -> /t2 =11 (B5)
_ Dehumidification output
Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
/12 Muuttuja 2 naytolla (toinen rivi) 6 0 23 - AUXT/AUX2 &
10=B4
11=B5
1 OFF
[] 1
1 L e
T
— mH -
6.17.3 AUX1/AUX2-apuldhdon konfigurointi ja StH
kosteuden sdaadon peruslogiikka Kuva 6.20
UltraCella-ohjaimeen liitetty kostutin otetaan kayttoon konfiguroimalla
toinen apuldhdoistd AUX1 tai AUX2 kosteuden saadolle. tai kosteuden sdatoa kuolleella alueella
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks. reiH mH mH
H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 1 0 17 - * —— —
e R['-m -—— |, [!R‘.( T
15 = kosteuslahtd
H5 AUX2-1dhdon konfigurointi 1 0 17 - zona di son
;"'h it et o P o
15 = kosteuslahto L (R ) 7 D ] %
L o r ] \ - ’
t »
StH BS
Kuva 6.ap
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Kuivatus vaatii samanaikaista jadhdytysta (kompressori) ja lammitysta
(vastus). Jadhdytyksen tarkoituksena on vdhentdd ilman suhteellista
kosteutta samalla kun vastus estda liiallisen jadhdytyksen ja sailyttaa
kdytdannossa vakioldmpdatilan kylmatilassa koko prosessin ajan.

Esimerkiksi relettd AUX2 voidaan kéyttdd vastusten kayttéonottoon
asetuksella H5=12 kuivatuslogiikan hyddyntémiseksi.

Huomautus: kdytdssé voi olla myds erillinen ulkoinen kuivain;

tdssa  tapauksessa  toimintalogiikka on  tdysin  erillinen
kompressorista. Toiminto voidaan konfiguroida asetuksella H1 tai H1 tai
H5 = 20.

Huomautus: yhden apureleen kayttéonotto kuivatusta varten
ottaa automaattisesti kdyttodn ldmpdtilan saddon kuolleella
alueella parametrilla rn=1.

Kostutin tulee my®s liittdd releeseen AUX1 parametrin asetuksella H1=15
kosteuden saatoon kuolleella alueella.

Huomautus: toisen apureleen kdyttddnotto kuivatusta varten ja

toisen kostutusta varten oftaa automaattisesti kayttéon
kosteuden saddon kuolleella alueella asetuksella rnH=5 (samoin kuin
lampdtilan saadossa kuolleella alueella, kuten edelld on selostettu).

Ohjausparametrit ovat seuraavan mukaiset:

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

StH |Kosteuden asetusarvo 90,0 0,0 100,0 | %rH

rdH |Kosteusdifferentiaali 5,0 0,1 200 | %rH

rrH  |Kuivatusdifferentiaali 5,0 0,0 50,0 %

mH_|Kosteuden kuollut alue 50 0,0 50,0 %

TLL  |Minimildampétila kosteuden saadon 0,0 -60,0 | 60,0 | °C/°F
kayttdonottoon

THL |Maksimilampétila kosteuden saadon 0,0 -60,0 | 60,0 | °C/°F
kayttdonottoon

TdL |Lampoatiladifferentiaali kosteuden 0,0 0,0 20,0 | °C/°F
sdadon kayttdonottoon

r5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 0,0 | -50,0 | 50,0 %

6.18.4 Kosteuden ja lampdatilan samanaikainen saato

Kun kumpaakin arvoa sdddetddn samanaikaisesti, yleensd kosteuden
sadtd on riippumaton lampdtilan sdddosta.

Kosteuden sddtd voidaan sitoa madaardttyyn lampdtila-alueeseen
(parametrit TLL ja THL sekd vastaava differentiaali TdL), jotta liialliset
lampaotilan poikkeamat valtetdan kosteuden saadon aikana.

Huomautus: jos parametrien TLL ja/tai THL arvo on O,
ohjauslogiikka ei huomioi niita.

Tapaus 1: Lampotilasta rijppumaton kosteuden saato (oletus)

o Hurmiaity TLL=0
management  TTL=0
on L = qualiias
OFF

Temparalune

Kuva 6.aq
Lampotilaa sdadetdan vasta, kun kosteuden asetusarvo on saavutettu.
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Tapaus 2: Kosteuden saato alueen sisalla

Hurriclly TLL=1%C
management  THL=8°C
— " ol =%
| A t
. | I ‘.F OFF
Temperature : i :
" fure e Tdl — = TdL
TLL THL
Kuva 6.ar

Kosteutta saddetddn perakkdisilla jaksoilla, jotka takaavat, ettd lampétila
pysyy aina alueen 1-8 °C sisalla.

Tapaus 3: Kosteuden sdatd lampatilan ylarajalla

Hurmhty TL=0
management  THL=20°C
..... oM dl, = 5°C
T " s
L OFF
Temparature _ TdL _
THL
Kuva 6.as

Tama konfigurointi estda lampdtilaa ylittdmasta 20 °C:n rajaa kuivatuksen
aikana, jos vastus on ylimitoitettu.

Tapaus 4: Kosteuden saatd lampatilan alarajalla

ity TL=-05%C
t management  THL =
oH =2
FF
- -

Kuva 6.at

Tata konfigurointia kdytetddn kostutuksen pysdyttamiseksi alle -0,5 °C:n
ldampdtilassa (esim. tuoreiden elintarvikkeiden sdilytys kostutuksella).

Huomautus: jos kosteusanturissa on virheitd (esim. B5), kostutusta

ja kuivatusta hallintaan kayttosykleilld. Tama on mahdollista
ainoastaan pelkdssa kostutus- ja pelkdssa kuivatustilassa, ei kosteuden
sdadossa kuolleella alueella.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

U1  |Kosteuden saadon kayttésyklin 10 0 120 | min
kdyntiaika

U2  |Kosteuden sdadon kayttésyklin 60 0 120 | min
sammutusaika

ON

OFF

Y

U1 uz

Kuva 6.au
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6.19 Yleiset toiminnot AS2 |ON/OFF-ohjaus 2: ohjausmuuttujan| 3 0 14 -
UltraCella-ohjaimella voidaan konfiguroida useita yleisid toimintoja, konfigurointi . —
jotka voidaan yhdistaa konfiguroitaviin tuloihin ja 1aht6ihin, joita ei ole jo 0] 5m |8 y\emeﬁ lampGtila-
konfiguroitu muihin kayttotarkoituksiin. anturil_____
- - o 11 Sd1 | 9 |yleinen ldmpdtila-
Kaytettdvissd on seuraavat toiminnot: anturi 3
+ 3 ON/OFF-ohjaustoimintoa, jotka kdyttavat lahtojd AUX1/AUX2 (AUX3/ 2 | St |10 lyleinen lampdtila-
AUX4, katso kappale 6.20) anturi 4
1 moduloiva ohjaustoiminto, joka kdyttad lahtéd Y1 (0-10V) 31 Sv |11 |yleinen ldmpdtila-
+ 2 halytystd, jotka kayttdvat 1ahtdja AUX1/AUX2 (AUX3/AUX4, katso anturi 5
kappale 6.20) 4 | Sd2 |12 |yleinen
Yleiset ON/OFF- tai 0-10 V:n moduloivat ohjaustoiminnot voidaan kosteusanturi 4
yhdistaa tuloon, jolla on my&s muita toimintoja (esim. Sv, ohjausanturi tai 5] 5S¢ |13 yleinen i
Su, kosteusanturi), tai vapaaseen tuloon, joka tulee konfiguroida erikseen. kogteusan;un >
6 SA | 14 |yleinen paineanturi
Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks. RSY 2
/A2 Anturin 2 konfigurointi 0 0 3 -
3 =yleinen ldmpétila-anturi 2 r2S  |ON/OFF-ohjaus 2:tila 0 0 1 -
/A3 Anturin 3 konfigurointi 0 0 5 - 0/1=suora/kddnteinen
5 =yleinen lampd&tila-anturi 3 SS2  |ON/OFF-ohjaus 2: asetusarvo 0,0 |-50,0| 2000 |°C/°F/
/A4 Anturin 4 konfigurointi 0 0 4 - 0,0 | 1000 | rH%/
3 =yleinen [dmpdtila-anturi 4 -20,0 | 999 bar/
4 = yleinen kosteusanturi 4 psi
/A5 Anturin 5 konfigurointi 0 0 5 - rS2  |ON/OFF-ohjaus 2: differentiaali 20 | 01 | 200 |°C/°F/
2 =yleinen lampétila-anturi 5 rHo%/
3 =yleinen kosteusanturi 5 bar/
4 = yleinen paineanturi 5 psi

Yleiset halytystoiminnot voidaan yhdistda halytykseen, joka esiintyy jo
UltraCella-ohjaimessa (esim. CHt, korkean lauhdutusldmpdtilan halytys,
tai LP, alhaisen paineen halytys), tai digitaalituloihin D12/DI3, jotka tulee
konfiguroida erikseen.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

A5 Digitaalitulon (DI2) konfigurointi 0 0 15 -
15 = hélytys yleiseltd toiminnolta

A9 Digitaalitulon DI3 konfigurointi 0 0 15 -
15 = hélytys yleiseltd toiminnolta

6.19.5 ON/OFF-ohjaustoiminnot

UltraCella voi hallita kolmea ON/OFF-ohjaustoimintoa suorassa tai
kdanteistilassa konfiguroitavan asetusarvon ja differentiaalin mukaan.
Ohjausmuuttuja maaritetaan parametrilla AS1 (AS2).

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
AST |ON/OFF-ohjaus 1: ohjausmuuttujan| 3 0 14 -
konfigurointi
0| Sm | 8 |yleinen ldmpdtila-
anturi 2
1| Sd1 | 9 |yleinen ldampdtila-
anturi 3
2 Sr | 10 |yleinen lampotila-
anturi 4
3| Sv |11 |yleinen ldmpotila-
anturi 5
4 | Sd2 |12 |yleinen
kosteusanturi 4
5 Sc | 13 |yleinen
kosteusanturi 5
6| SA |14 |yleinen
paineanturi 5
7 Su
r1S  |ON/OFF-ohjaus 1:tila 0 0 1 -
0/1=suora/kdédnteinen
SS1 - |ON/OFF-ohjaus 1: asetusarvo 0,0 |-50,0| 200,0 | °C/°F/
0,0 | 100,0 | rH%/
-20,0 | 999 bar/
psi
ST |ON/OFF-ohjaus 1: differentiaali 2,0 0,1 20,0 | °C/°F/
rH%/
bar/
psi

61

Ota toiminto kdyttdon asettamalla AS1/AS2 suurempaan arvoon kuin
0. Kayta lahtoja AUX1/AUX2 yleisille ON/OFF-toiminnoille asettamalla
parametrit H1/H5.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.

H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 0 0 17 -

8 = Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 1

9 =Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 2
H5 AUX2-1dhdén konfigurointi 0 0 17 -

8 = Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 1

9 =Yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto 2

A .
Direct stage (r1S = 0)
A
Yy 3
[
181 | rst Regulation variable
Ss1
A
Reverse stage (riS =1)
A
A 4
L
L
rs1 rS1 Regulation variable
S51
Kuva 6.av

Jokaiselle ON/OFF-ohjaustoiminnolle voidaan asettaa kaksi absoluuttista
halytyskynnystd ja halytysilmoituksen viive.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
ALT  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen| 0,0 -50,0 2000 | °C/°F/
alhainen halytyskynnys 00 100,0 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi
AH1  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen| 0 -50,0 | 2000 | °C/°F/
korkea hélytyskynnys 00 100,0 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi

Ad1  |ON/OFF-ohjaus 1: halytysviive 0 0 250 |min
AL2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen| 0,0 -50,0 200,0 | °C/°F/
alhainen halytyskynnys 0,0 100,0 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi
AH2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen| 0 -50,0 200,0 | °C/°F/
korkea halytyskynnys 0,0 100,0 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi

Ad2 |ON/OFF-ohjaus 2: halytysviive 0 0 250 |min
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Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:
+ GL1,GL2: hdlytykset ylitettdessa alhaiset kynnykset AL1, AL2
« GH1, GH2: halytykset ylitettdessa korkeat kynnykset AH1, AH2

Esimerkki 1: ON/OFF-ohjaus 1 paineen mukaan (tulo B5, 4-20 mA)
suoralla vaikutuksella tulon AUX1 kautta. Ohjauksen asetusarvo 15 bar,
differentiaali 3 bar. Asetus:

« /P5=0->tuloB54-20 mA

+ /A5 =4->yleinen paineanturi 5

« AS1=14->yleinen paineanturi 5

+ r1S=0-> suora vaikutus

+ SS1=15-> ohjauksen asetusarvo 15 bar

+ 151 =3 -> differentiaali 3 bar

+ H1=28->13hto AUXT ON/OFF-ohjaukselle 1

Esimerkki 2: ON/OFF-ohjaus 2 kosteuden mukaan (tulo B4, 0-10 V)
kdanteisvaikutuksella tulon AUX2 kautta. Ohjauksen asetusarvo 75 % rH,
differentiaali 10 % rH.

Asetus:

« /P4=2->tuloB40-10V

» /A4 =4->yleinen kosteusanturi 4

+ AS2 =12->yleinen kosteusanturi 4

+ 125 =1-> kdanteisvaikutus

+ SS2 =75 -> ohjauksen asetusarvo 75 % rH

+ 152 =10 -> differentiaali 10 % rH

+ H5=9->13ht6 AUX2 ON/OFF-ohjaukselle 2

Huomautus: kolmas yleinen ON/OFF-ohjaustoiminto voidaan

konfiguroida asettamalla parametri AS3 samalla tavoin kuin AS1/
AS2 (katso parametritaulukko). Jos kdytdssa on kaikki kolme saatavilla
olevaa yleistd toimintoa, myos lahtoja AUX3 (parametri H13) ja AUX4
(parametri H14) voidaan kdyttdd konfiguroimalla asianmukaisesti uudelleen
releet UltraCella-ohjaimessa (katso lisatietoja kappaleesta 6.20).

6.19.6 Modulointiohjaus

UltraCella voi hallita modulointiohjaustoimintoa kdyttdamalld 0-10 Vin
analogildahtod suoralla tai kddnteisvaikutuksella ja asetettavalla ohjauksen
asetusarvolla ja differentiaalilla. Ohjausmuuttuja madaritetdan parametrilla
AMT1 ja ohjausalue parametrilla rM1.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
AM1 |Modulointiohjaus: ohjausmuuttujan 3 0 14 -
konfigurointi
0| Sm |8 |yleinen lampdtila-
anturi 2
1] Sd1 |9 |yleinen [dmpdtila-
anturi 3
2 | Sr |10|yleinen ldmpotila-
anturi 4
3| Sv |11]yleinen ldmpdtila-
anturi 5
4 | Sd2 |12|yleinen kosteusanturi
4
5 Sc |13lyleinen kosteusanturi
5
6 | SA |14|yleinen paineanturi 5
7 Su
rTM |Modulointiohjaus: tila 0 0 1 -
0/1=suora/kéddnteinen
SM1 [Modulointiohjaus: asetusarvo 0,0 |-50,01 2000 | °C/°F/
0,0 | 1000 | rH%/
-20,0 | 999 bar/
psi
rcl  |Modulointiohjaus: differentiaali 2,0 0,1 20,0 | °C/°F/
rH%/
bar/
psi
rM1 |Modulointiohjaus: modulointialue| 20 | 0,1 | 40,0 | °C/°F/
valilla SLT (min.) ja SH1 (maks.) rH%/
bar/
psi

Maksimi- ja minimiarvot voidaan asettaa parametreilla SH1 ja SL1
(pysdytys) prosenttimddrana suhteessa alueeseen 0-10 V.

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018

CAREL

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

SLT  [Modulointiohjaus: modulointildahdén 0,0 0,0 SH1 %
min.arvo (pysaytys)

SH1  [Modulointiohjaus: modulointildahdén | 1000 | SLT | 100,0 %
maks.arvo

Ota toiminto kadyttdon asettamalla AM1 suurempaan arvoon kuin 0. Kayta
0-10V:n analogildhtdd Y1 yleistd modulointitoimintoa varten asettamalla
parametri HO1.

Par. Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
HO1 |Lahdon Y1 konfigurointi 1= 0 0 3 -
modulointildhtd 1 (yleinen toiminto)

SH1=MAX | _ direct modulation (r1M=0)

SL1=MIN | — — _
(cut-off) A

regulation variable

rcl rM1

Kuva 6.aw

reverse modulation (r1M= 1)

SH1=MAX

SL1=MIN
(cut-off)

regulation variable

M1 rcl

SM1

Kuva 6.ax

Myos modulointiohjaukselle  voidaan asettaa kaksi absoluuttista
halytyskynnystd ja halytysilmoituksen viive.

Par. Kuvaus Olet. Min.  Maks.  Yks.
AL3 Modulointiohjaus: absoluuttinen | 0,0 -50,0 | 2000 | °C/°F/
alhainen halytyskynnys 00 1000 | rH%/

-20,0 999 | bar/psi
AH3 Modulointiohjaus: absoluuttinen | 0,0 -50,0 | 200,0 | °C/°F/

korkea halytyskynnys 0,0 1000 | rH%/
-20,0 999 | bar/psi
Ad3 Modulointiohjaus: hélytysviive 0 0 250 |min

Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:
+ GL3: hélytys ylitettdessa alhainen kynnys AL3
+ GL3: hélytys ylitettdessa korkea kynnys AH3

Esimerkki: 0-10 V:in modulointiohjaus paineen mukaan (tulo B5, 4-20
mA) suoralla vaikutuksella, ohjauksen asetusarvo 10 bar, differentiaali 1
bar, modulointialue 8 bar, minimiteho 2 V, maksimiteho 8 V.

Asetus:

« /P5=0->tuloB54-20 mA

« /A5 =4->yleinen paineanturi 5

« AM1 =14 -> yleinen paineanturi 5

« rIM=0-> suora vaikutus

« SM1 =10 -> ohjauksen asetusarvo 10 bar

« rcl =1->differentiaali 1 bar

+ rM1=8->modulointialue 8 bar

« SL1=20,0->minimiteho 2V

« SH1 =80,0 -> maksimiteho 8V

+ HO1=1->0-10V:n18hto Y1 yleiselle modulointitoiminnolle
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6.19.7 Yleiset hdlytykset

UltraCella voi hallita enintdan kahta yleista halytystd, jotka on yhdistetty
jo esiintyviin halytyksiin (esim. CHt, korkean lauhdutuslampétilan halytys,
tai LP, alhaisen paineen hdlytys), tai digitaalituloihin D12/DI3, jotka tulee
konfiguroida erikseen. Halytyksen ldhde madritetddn parametrilla AA1
(AA2), ilmoitusviive parametrilla Ad4 (Ad5).

Jos yleinen halytys yhdistetdan digitaalituloon DI2 (AA1) tai DI3 (AA2),
toimintalogiikka voidaan valita (normaalisti auki / normaalisti kiinni):

+ 1A (r2A) =0-> N.O-logiikka -> hélytys, jos DI2 (DI3) on kiinni (kdytossa)
« A (r2A) = 1 -> N.C-logiikka -> halytys, jos DI2 (DI3) on auki (pois
kaytostd)

Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
Halytys 1: valitse ldhde 0 0 11 -

DI2 (kun A5 =15)

Virtuaalisen anturin (Sv) vika (rE)
Anturin S1 (Sm) vika (E0)
Anturin S2 vika (E1)
Anturin S3 vika (E2)
Anturin 5S4 vika (E3)
Anturin S5 vika (E4)

Alhaisen paineen halytys (LP)
Valiton ulkoinen hélytys (IA)
Alhaisen ldmpétilan halytys (LO)
Korkean lampdétilan halytys (HI).
Lauhduttimen korkean
ldmpotilan halytys (CHt)

Halytys 1: logiikka - 0/1=normaalisti 0 0 1 -
auki / normaalisti kiinni
Halytys 1: viive 0 0
Halytys 2: valitse ldhde 0 0

DI3 (kun A9=15)

Virtuaalisen anturin (Sv) vika (rE)
Anturin S1 (Sm) vika (E0)
Anturin S2 vika (E1)

Anturin S3 vika (E2)

Anturin S4 vika (E3)

Anturin S5 vika (E4)

Alhaisen paineen hélytys (LP)
Valiton ulkoinen hélytys (IA)
Alhaisen lampaétilan halytys (LO)
Korkean lampatilan halytys (HI).
Lauhduttimen korkean
lampétilan halytys (CHt)

Halytys 2: logiikka 0/1=normaalisti 0 0 1 -
auki / normaalisti kiinni
Halytys 2: viive 0 0

Par.
AA1

— (OO N[OV AW N |—= O

r1A

Ad4
AA2

250 |min

— (OO0 |N|OY N W[N|— O

r2A

Ad5 250 |min

Toiminnot laukaisevat seuraavat halytykset:
« GAl:toimintoon AAT1 liittyva halytys
+ GA2:toimintoon AA2 liittyva halytys

Yhdistd yleinen halytys digitaalituloon DI2 tai DI3 asettamalla parametri
A5 tai A9.

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.
A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 15 -

15 = hélytys yleiseltd toiminnolta
A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 15 -
15 = hdlytys yleiseltd toiminnolta

Kayta lahtoja AUXT/AUX2 yleisille hdlytyksille asettamalla parametrit H1/
H5.

Maks. Yks.
17 -

Par. Kuvaus Olet. Min.
H1 AUX1-1dhdon konfigurointi 0 0

10 = yleinen halytys 1 (GA1)
11 = yleinen halytys 2 (GA2)
H5 AUX2-1dhddn konfigurointi 0 0
10 =yleinen halytys 1 (GA1)
11 = yleinen halytys 2 (GA2)
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Esimerkki: AUX1 kaytossa halytykselle digitaalitulosta DI3 N.C--logiikalla,
15 minuutin viive.

Asetus:

» AA2 =0-> Digitaalituloon DI3 yhdistetty halytys 2

« r2A=1->N.C-logiikka

« Ad5=15->15 minuutin viive

« A9 =15-> DI3 hélytykselle yleiselta toiminnolta

+ H1=11->AUX1 yleiselle hdlytykselle 2

6.20 Lahdon konfigurointi

UltraCella-ohjaimessa kuuteen fyysiseen [dhtoon (releet) yhdistetyt
toiminnot voidaan konfiguroida niiden mukauttamiseksi useimman
jarjestelman tarpeisiin.

Jos esimerkiksi kylmatilan valoa ei tarvitse hallita ndytoltd, koska sitd
hallinnoidaan jo keskitetysti tai ulkoisesta ohjaimesta, vastaavaa lahtoa
(rele) R3 voidaan kayttad eri toiminnolle, esim. kerdysaltaan vastusten
ohjaukseen.

Konfigurointi suoritetaan kahdessa vaiheessa:
1. Lahtoa (rele) vastaavan yleisen toiminnon konfigurointi

Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
Léhdon R1 konfigurointi 5 0 7 -

kompressori

sulatus

puhallin

valo

AUX1

AUX2

AUX3

AUX4

H16 |Ldhdodn R2 konfigurointi - katso H15
H17 [Ldhdon R3 konfigurointi - katso H15
H18 |Ldhdodn R4 konfigurointi - katso H15
Lahdon R5 konfigurointi - katso H15
Lahdon R6 konfigurointi - katso H15

Par.
H15

N[OV AN W N = O

O|= [N |Ww |~

o|lo|o|o|o

NN (NN
'

2. Edellisessé vaiheessa valittua |dhtoa

madratyn toiminnon konfigurointi

(AUX1-AUX4) vastaavan

Par. Olet. Min.
H1  |AUX1-Idhdén konfigurointi 1 0

0 |Normaalisti jannitteinen halytys

1 |Normaalisti jannitteetdn halytys

2 |Paallekytkentd AUX-ndppdimelld tai
digitaalitulosta

3 |Kerdysaltaan vastuksen
padllekytkenta

4 |Apuhdyrystimen sulatus

5 |Pump down -venttiili

6 _|Lauhduttimen puhallin
7
8
9

Maks. Yks.
21 -

Kuvaus

Kompressorin viive
Ohjauslahtd 1 ON/OFF
Ohjauslahtd 2 ON/OFF
10 |Halytyslahto 1
11 [Halytyslahto 2
12 |Al3 valitse
13
14

Toisen kompressorin vaihe
Toisen kompressorin vaihe
vuorottelulla

H1  |AUX1-Idhdén konfigurointi 1 0

15 |Kosteusldhtd

16 |Kdanteistilan ldhto

17 |Aikakaistalla hallittu 1dhto

18 [Ohjauslahté 3 ON/OFF

19 |Kaanteistilan 1dhtd - kuivatus
20 |Ulkoinen kuivain

21 |Kaanteistilan 1dhto 2

H5 |Ldhdon AUX2 konfigurointi - katso H1 1 0 21 -
H13 [Ldhddn AUX3 konfigurointi - katso H1 2 0 21 -
H14 |Ldhdon AUX4 konfigurointi - katso H1 2 0 21 -

Huomautus: UltraCella-releiden arvot vaihtelevat (sallittu maks.
virta) ja jotkin niistd saavat jo 230 Vin jannitetta: tarkista aina,
soveltuuko releen arvo ja séhkonsyottd ohjattavalle kuormalle.
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Huomautus: jos AUX3- ja AUX4-toiminnot ovat kaytdsss, niiden Kéytossa on seuraavat parametrit:
tila (toiminto kdytdssd tai ei) osoitetaan YLOS- ja ALAS- Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
nuolindppdinten LED-valoilla. AUX3- ja AUX4-toimintoja ei oteta kayttddn PLt_ [Smooth lines pysaytyspoikkeama 20 00 | 100 | °C/°F
YLOS- ja ALAS-nuolindppaimilld (toisin kuin AUX1 ja AUX2). PHS |Smooth lines maksimipoikkeama 150 | 00 | 500 |°C/F
PSP [Smooth lines suhteellinen kerroin 50 00 | 1000 | °C/°F
PSI  |Smooth lines integrointiaika 120 0 1200 S
PSd [Smooth lines derivointiaika 0 0 100 s
PSM  |Ota kayttéon Smooth lines (0 = El - 1 0 0 1 /
=KYLLA)

Ota Smooth lines -toiminto kdyttddn avaamalla EVD EVO -valikko,
valitsemalla EVD-moduuli ja tekemalld asetus PSM =1.

Toiminnon kulku on seuraava:

Kun lampétila saavuttaa asetusarvon + puolet differentiaalista (ST + rd
/ 2), ohjain ei pysdhdy. Sen sijaan PID-algoritmi kasvattaa tulistuksen
asetusarvoa moduloidakseen paisuntaventtiilin avauksen.

Tama erikoisalgoritmi toimii, kunnes ldmpétila ylittdd arvon ST - PLt, kun
Smooth lines kéytossa -asetus on 1.

Kun Smooth lines -toiminto on kdytdssa, algoritmi ilmoittaa valvojalle (jos
liitetty), toimiiko UltraCella maaratyn marginaalin sisélla. Ts. voidaanko

Kuva 6.ay vastaavan jdrjestelman imupaineen asetusarvoa kasvattaa vaikuttamatta
kielteisesti ohjaukseen (jos keskimaardinen asetusarvo on suurempi kuin
6.20.8 Smooth Lines P3 +THS, joka on laskettu aikarajoissa FSt)
Smooth Lines -toimintoa varten UltraCella tulee liittdd EVD-moduuliin Jos keskimadrdinen asetusarvo on suurempi kuin P3 +TSH, Smooth Lines
elektronisen venttiilin ohjausta varten. Sen tarkoituksena on moduloida -tilaksi asetetaan O, niin ettd imupainetta voidaan kasvattaa.

jatkuvasti jadhdytysaineen virtausta hoyrystimeen, jotta kylmatilan
lampdtila pysyy mahdollisimman  tasaisena ja kompressorin tihedt
kdynnistys-/sammutusjaksot véltetadn. Tuloksena tuote sailyy paremmin
kylmadtilassa ja energiaa sddstyy huomattavasti suhteessa perinteiseen
ON/OFF-ohjaukseen.

kalng setpoint W PHS = max supe

Superheat setpoint (P3) | ;
1

As soon as the regulation temperature falls below the
setpoint + rd/2, an offset will be added to the superheat
satpoint in order to reduce the EXV valve opening.
Cooling status will stay active untll the regulation
\t_Ewranlalule does not fall below the threshold St - PLL J
I

Regulation temperature

4
| rd = satpaint differential
i |
| a2
A —— & . .
l PLt = offset under setpoint
-

Regulation setpoint

Cooling request 1

o}
- -+

i i i When the average of working setpoint is higher

T | than the threshold P3 +TSH the Smooth line status

i i becomes 0, allowing sucthon presswre rising.

Smooth line status

i al @2 (k]
|

F5t = average time window (min)

Kuva 6.az
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7. PARAMETRITAULUKKO

Type of variable: A = analogue, | = integer, D = digital

Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SVP
Pro
/21 Anturin mittauksen vakaus, anturi 1 4 0 9 - | 12 51 R/W 37
/22 |Anturin mittauksen vakaus, anturi 2 4 0 9 - | 13 52 R/W 37
/23 Anturin mittauksen vakaus, anturi 3 4 0 9 - | 14 53 R/W 37
/24 |Anturin mittauksen vakaus, anturi 4 4 0 9 - | 15 54 R/W 37
/25 |Anturin mittauksen vakaus, anturi 5 4 0 9 - | 16 55 R/W 37
/4 Virtuaalisen anturin kokoonpano 0 0 100 - | 17 56 R/W 44
0 = anturi B1
100 = anturi B2
/5t Lampotilan mittayksikkd 0 0 1 - | 18 57 R/W 38
0/1 =°C/°F
/5P |Paineen mittayksikko 0 0 1 - I 19 58 R/W | 38
0/1 = bar/psi
/6 Desimaalipilkun ndyttd 0 0 1 - D 19 8 R/W 38
0/1 = kyllé/ei
/1 Nayton muuttuja 1 1 0 13 - | 67 106 R/W 38
0 Ei mitdan 7 B1 57
1 Virtuaalinen anturi (Sv) 8 B2
2 Ulostulon anturi (Sm) 9 B3
3 |Sisaantulon anturi (Sr) 10 |B4
4 |Sulatusanturi 1 (5d1) 11 |B5
5 Sulatusanturi 2 (5d2) 12 |Lauhdutusanturi (Sc)
6  |Asetusarvo 13 |Nopeussaatoisten lauhduttimen
puhaltimien asetusarvo
/2 Néytén muuttuja 2 (%) 6 0 24 - 68 107 R/W 38
0 Ei mitdén 13 |Tulistus (EVO) 57
1 Virtuaalinen anturi (Sv) 14 |Venttiilin avaus-% (EVO)
2 Ulostulon anturi (Sm) 15 |Venttiilin avaus vaiheina (EVO)
3 Sisddntulon anturi (Sr) 16 |Lauhdutusanturi (Sc)
4 Sulatusanturi 1(5d1) 17 |Anturi U1 (3PH-malli)
5 Sulatusanturi 2 (5d2) 18 |Anturi U2 3PH-malli)
6 Asetusarvo 19 |Anturi U3 3PH-malli)
7 B1 20 |Lauhduttimen saadettavan
8 B2 nopeuden asetusarvo (Y1)
9 B3 21 |[Tulistus (EVDice)
10 |B4 22 | Venttiilin avaus-% (EVDice)
11 |B5 23 |Venttiilin avaus vaiheina (EVDice)
12 |rd 24 |Kosteuden asetusarvo

(*) voidaan ndyttda ainoastaan UltraCella Sevice -pddtteessa tai kaksiriviselld
naytolla varustetussa ohjaimessa.

/P Tyyppi B1-B3 0 0 2 - 20 59 R/W 34
0 NTC Vakioalue -50T90 °C

1 NTC laajennettu alue 0T150 °C

2 PT1000
/A2 B2 konfigurointi 1 0 3 - 21 60 R/W 34
0 Puuttuu

1 Sulatusanturi 1 (5d1)

2 Sisadntulon anturi (Sr)

3 Yleinen toiminto anturissa 2
/A3 |B3 konfigurointi 0 0 5 - 22 61 R/W 34
Puuttuu

Sulatusanturi 2 (Sd2)
Lauhdutusanturi (5¢)
Sulatusanturi 1 (5d1)
Ympariston lampdotila-anturi (SA)
Yleinen toiminto anturissa 3

/P4 tyyppi

NTC Vakioalue -50T90 °C 57
NTC laajennettu alue 0T150 °C
0-10V

konfigurointi 0 0 4 - 24 63 R/W | 34
Puuttuu 57
Ympariston lampotila-anturi (SA)
Kosteusanturi

Anturin 4 yleinen lampotila
Anturin 4 yleinen kosteus

tyyppi 0 0 2 - 25 64 R/W 34
4-20 mA 57
0-5 Vrat
0,5-4,5 Vrat
konfigurointi 0 0 5 - 26 65 R/W 34
Puuttuu 57
Kosteusanturi

Anturin 5 yleinen lampdétila
Anturin 5 yleinen kosteus
Anturin 5 yleinen paine

Scp (lauhdutuspaineen anturi)
/4L Anturin 4 minimiarvo 0 -50,0 /4H -
/4H  |Anturin 4 maksimiarvo 100 /4L 200 -
/5L Anturin 5 minimiarvo 0 -50,0 /5H -

/A4

/P5

/A5

— jos} — jo) — los} — los) —_
A jw|N OU'!N OU.‘#UJI\) O-J>N O_ka-lkwl\) o

98 208 R/W 34
99 209 R/W 34
100 210 R/W 34

> > >
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvP
/5H _ |Anturin 5 maksimiarvo 100 /5L 999 - A 101 211 R/W 34
/C1 Poikkeama B1 0 -20,0 20,0 °C/°F A 7 0 R/W 34
/Q2 Poikkeama B2 0 -20,0 20,0 °C/°F A 8 1 R/W 34
/C3 Poikkeama B3 0 -20,0 20,0 °C/°F A 9 2 R/W 34
/C4 Poikkeama B4 0 -20,0 20,0 °C/°F/ A 10 3 R/W 34
%rH
/C5 Poikkeama B5 0 -20,0 20,0 °C/°F/ A M 4 R/W 34
%rH/
bar/psi
CtL
St Asetusarvo 0 rl 2 °C/°F A 12 5 R/W 44
rd Differentiaali 2,0 01 20 °C/°F A 13 6 R/W 44
rl Minimiasetusarvo -500 | -50,0 2 °C/°F A 14 7 R/W 44
2 Maksimiasetusarvo 60,0 rl 200 °C/°F A 15 8 R/W 44
r3 Toimintatila 0 0 1 - D 1 0 R/W 44
0 suora sulatuksella
1 suora ilman sulatusta
m Kuollut alue 0 0 60 °C/°F A 80 190 R/W 55
rr Differentiaali kuolleen alueen ohjaukseen 2,0 0,1 20 °C/°F A 81 191 R/W 55
r4 Poikkeaman asetusarvo 3 60 60 °C/°F A 82 192 R/W 45
StH Kosteuden asetusarvo 90,0 0,0 100,0 %rH A 28 19 R/W 58
rdH __|Kosteusdifferentiaali 50 0,1 20,0 %rH A 29 20 R/W 58
PS1 Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 1 0 -50,0 200,0 °C/°F A 77 187 R/W 45
PS2 Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 2 0 -50,0 200,0 °C/°F A 78 188 R/W 45
PS3  |Rampit: lopullinen asetusarvo, vaihe 3 -300 | -50,0 | -200,0 - A 79 189 R/W 45
PH1  |Rampit: vaiheen 1 kesto 6 0 10 pdiva A 102 212 R/W | 45
PH2 |Rampit: vaiheen 2 kesto 2 0 10 pdiva A 103 213 R/W 45
PH3 |Rampit: vaiheen 3 kesto 10 0 10 paivé A 104 214 R/W 45
Pdt Rampit: asetusarvon maksimimuutos sahkdkatkon jélkeen 20,0 10,0 30,0 °C/°F A 106 216 R/W 46
Pon  |Asetusarvon ramppien kdyttdonotto 0 0 1 - D 159 48 R/W 46
0/1 = rampit pois kdytosta / kaytossa
CMP
c0 Kompressorien/puhaltimen kdynnistysviive kytkettdesséd virta 0 0 15 min | 31 70 R/W 43
cl Minimiaika kompressorin kdynnistysten valilla 6 0 30 min | 32 71 R/W 37
c2 Kompressorin minimisammutusaika 3 0 15 min | 33 72 R/W 37
3 Kompressorin minimikéyntiaika 3 0 15 min I 34 73 R/W 37
c4 Kompressorin kdyntiaika duty setting -asetuksella 0 0 100 min | 35 74 R/W 53
cc Jatkuvan jakson kesto 0 0 15 tunti | 36 75 R/W 47
c6 Alhaisen lédmpdtilan halytysviive jatkuvan jakson jélkeen 2 0 250 tunti | 37 76 R/W 47
c7 Pump down -maksimiaika (PD) 0 0 900 S | 38 77 R/W 46
0 = Pump down pois kaytdsta
c8 Kompressorin kdynnistysviive pump down -venttiilin avauksen jalkeen 5 0 60 S I 39 78 R/W 46
9 Automaattikdynnistys pump down -tilassa 0 0 1 - D 13 2 R/W | 47
0/1 = aina kun pump down -venttiili sulkeutuu / aina kun pump down -venttiili
sulkeutuu ja alipainekytkimen jokaisella pyynnélld iiman sédatépyyntoa
c10  |Pump down ajan/paineen mukaan 0 0 1 - D 12 1 R/W 47
0/1 = paine/aika
c11__ |Toisen kompressorin kdynnistysviive 4 0 250 S | 40 79 R/W 43
FC4  |lauhduttimen puhaltimen sammutuslampdétila 400 | -500 200,0 °C/°F A 16 9 R/W 52
FCH  |Nopeussaatoiset lauhduttimen puhaltimet: maks.tehoarvo 100 FCL 100 % A 131 241 R/W 52
FCL _ |Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: min.tehoarvo 0 0 FCH % A 132 242 R/W 52
FCn  |Nopeussédatoiset lauhduttimen puhaltimet: min.teho-% 0 0 FCH % A 133 243 R/W 52
FCS _ |Nopeussédatoiset lauhduttimen puhaltimet: asetusarvo 150 |-1000] 2000 °C/°F A 134 244 R/W 52
FCd  |Nopeussédatoiset lauhduttimen puhaltimet: differentiaali 2,0 0,1 10,0 °C/°F A 135 245 R/W 52
FCt  |Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet: kiinted tai vaihteleva asetusarvo 0 0 1 - D 167 56 R/W 53
0/1=kiinted/vaihteleva FCS
FSH |Vaihtelevan lauhdutusldmpétilan asetusarvo: maks.arvo 250 FSL 200,0 °C/°F A 136 246 R/W 53
FSL _ |Vaihtelevan lauhdutusldampdtilan asetusarvo: min.arvo 50 1-100,0 FSH °C/°F A 137 247 R/W 53
FSO __|Vaihtelevan lauhdutuslampoétilan asetusarvo: poikkeama 5,0 -50,0 50,0 °C/°F A 138 248 R/W 53
dEF
do Sulatuksen tyyppi 0 0 3 - 41 80 R/W 36
0 |Vastus lampd&tilan mukaan 48
1 Kuumakaasu lampdétilan mukaan
2 |Vastus ajan mukaan
3 |Kuumakaasu ajan mukaan
di Perédkkaisten sulatusten vélinen maks.aika 8 0 250 tunti I 42 81 R/W | 49
0 = sulatusta ei suoritettu
dtl Sulatuksen loppuldmpétila, padhoyrystin 4,0 -50,0 200,0 °C/°F A 17 10 R/W 36
48
dt2 Sulatuksen loppulampétila, apuhdyrystin 40 -50,0 200,0 °C/°F A 18 11 R/W 48
dP1  |Sulatuksen maksimikesto 30 1 250 min I 43 82 R/W 36
48
dP2  |Sulatuksen maksimikesto, apuhdyrystin 30 1 250 min | 44 83 R/W 45
dd Tippumisaika sulatuksen jélkeen 2 0 30 min | 45 84 R/W 36
d3 Sulatuksen kdynnistysviive 0 0 250 min | 46 85 R/W 50
dpr |Sulatuksen prioriteetti jatkuvan jakson suhteen 0 0 1 - D 15 4 R/W 50
0/1 = ei/kylla
d4 Sulatus kdynnistyksessa 0 0 1 - D 14 3 R/W 50
0/1 = ei/kylla
ds Sulatusviive kdynnistyksessa 0 0 250 min | 47 86 R/W 50
dé Paatteen ndytto sulatuksen aikana 1 0 2 - I 49 88 R/W | 48
0 |Ldmpdtila ja dEF vuorottelevat 25
1 Viimeinen ennen sulatusta naytetty lampdtila
2 |dEF
ds Korkean lampdtilan halytysviive sulatuksen jélkeen (ja ovi auki) 1 0 250 tunti I 48 87 R/W 50
d13  |Kahden hoyrystimen sulatus (0 = Samanaikainen - 1 = Erillinen) 0 0 1 / D 193 63 R/W 36
56
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvpP
ALM
A0 Halytyksen ja puhaltimen differentiaali 2,0 0,1 20,0 °C/°F A 19 12 R/W 52
73
Al Halytyskynnykset (AL, AH) suhteessa asetusarvoon (St) tai absoluuttiset 0 0 1 - D 16 5 R/W 73
0/1 = suhteellinen/absoluuttinen
AL Alhaisen ldampdtilan halytyskynnys 0,0 -500 | 2000 °C/°F A 20 13 R/W 73
Jos A1 =0, AL = 0: halytys pois kdytosta
Jos A1 =1, AL = -50: halytys pois kaytdstd
AH Korkean lampétilan halytyskynnys 0,0 -50,0 200,0 °C/°F A 21 14 R/W 73
Jos A1 =0, AH = 0: halytys pois kdytosta
Jos A1 =1, AH = 200: hélytys pois kédytosta
Ad Korkean/alhaisen lampotilan halytysviive 120 0 250 min | 50 89 R/W 73
A5 Digitaalitulon 2 (DI2) konfigurointi 0 0 17 - | 51 90 R/W
0 |Pois kaytosts 9 |Al3 valitse 35
1 |Valitdn ulkoinen halytys 10 | Al valitse 45
2 |Al4 valitse 11 |Al4 valitse 47
3 |Sulatuksen kayttdonotto 12 |AUX kayttodnotto 58
4 |Sulatuksen kdynnistys 13 [Al3 valitse 60
5 |Ovikytkin (A3 kayttddnotto) 14 |Jatkuvan jakson kayttodnotto
6 |Etékdyttd KAYTOSSA/POIS 15 |Hélytys yleiseltd toiminnolta
KAYTOSTA
7 |Asetusarvon muutos 16 |Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava halytys
A6 Kompressorin pysdytys ulkoisesta halytyksestd 0 0 100 min | 53 92 R/W 73
A7 Alhaisen paineen (LP) halytysviive 1 0 250 min | 54 93 R/W 36
A8 Halytysten Ed1 ja Ed2 kdyttoonotto 0 0 1 - D 168 57 R/W 48
0/1 = hélytykset pois kdytostd / kdytdssa
A9 Digitaalitulon 3 (DI3) konfigurointi 0 0 17 - | 52 91 R/W 35
0 |Pois kdytosta 9 |Al3 valitse 45
1 |Valiton ulkoinen halytys 10 |Al3 valitse 47
2 |Al3 valitse 11 |Al3 valitse 58
3 |Sulatuksen kayttdonotto 12 |AUX kayttodnotto 60
4 |Sulatuksen kdynnistys 13 |Al3 valitse
5 |Ovikytkin (A3 kdyttdonotto) 14 |Jatkuvan jakson kayttddnotto
6 |Etakdyttd KAYTOSSA/POIS 15 |Hélytys yleiseltd toiminnolta
KAYTOSTA
7 |Asetusarvon muutos 16 |Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava halytys
A10  |Alhaisen paineen halytysviive (LP), kompressori kdynnissa 3 0 60 min | 55 94 R/W
Ac Lauhduttimen korkean ldmpdtilan halytyskynnys 70,0 | -50,0 200,0 °C/°F A 22 15 R/W 74
Acd _|Lauhduttimen korkean ldmpétilan hélytysviive 0 0 250 min | 56 95 R/W 74
ULL  |Alhaisen kosteuden absoluuttinen halytyskynnys 0 0 100,0 %rH A 84 194 R/W 73
0 = halytys pois kdytdsta
UHL  |Korkean kosteuden absoluuttinen halytyskynnys 100,0 0 100,0 %rH A 83 193 R/W 73
100 = hélytys pois kaytosta
AdH  |Kosteushalytysten AUH, AUL viive 120 0 250 min A 117 227 R/W 73
A11  |Digitaalitulon 1 (DI1) konfigurointi 5 0 17 / A 176 279 R/W 34
0 |Pois kaytosts 9 |Al4 valitse 35
1 |Valitdn ulkoinen halytys 10 |Al3 valitse
2 |Al4 valitse 11 |Al4 valitse
3 |Sulatuksen kayttdonotto 12 |AUX kayttodnotto
4 |Sulatuksen kaynnistys 13 |Al4 valitse
5 |Ovikytkin (A3 kayttddnotto) 14 |Jatkuvan jakson kdyttodnotto
6 |Etakdyttd KAYTOSSA/POIS 15 |Hélytys yleiseltd toiminnolta
KAYTOSTA
7 |Asetusarvon muutos 16 |Sulatuksen kdynnistys/pysaytys
8 |Alipainekytkin 17 |Vakava halytys
Puhallin
FO Hoyrystimen puhaltimen hallinta 0 0 2 - 174 265 R/W 50
0 |(ON-OFF) aina paalla, kun 4 |(ON-OFF) aina paalla 51
kompressori kdynnissa
1 |(ON-OFF) kdynnistys anturin Sd, |5 [(ON-OFF) kdynnistys lamp./
Sv mukaan kosteuden saadolla
2 [(MODULOINTI) 6 |(MODULOINTI) nopeussdatoiset
nopeuden sadtd anturin Sd puhaltimet anturin Sd-Sv
mukaan mukaan
3 |(ON-OFF) kdynnistys anturin Sd |7 |(MODULOINTI) nopeussaatoiset
mukaan puhaltimet anturin Sv mukaan
F1 Puhaltimen kdynnistysldampétila 50 -50,0 200,0 °C/°F A 23 16 R/W 50
Frd Puhaltimen kdynnistysdifferentiaali 20 0,1 20,0 °C/°F A 24 17 R/W 50
F2 Puhaltimen kdynnistysaika kompressori pois 30 0 60 min | 57 96 R/W 50
51
F3 Hoyrystimen puhallin sulatuksen aikana 1 0 1 - D 17 6 R/W 36
0/1 = péalld/pois
Fd Jalkitippumisaika 1 0 30 min | 60 99 R/W 36
F4 Kosteusldhto sulatuksen aikana 1 0 1 - D 71 28 R/W 51
0/1 = paéllé/pois 58
F5 Hoyrystimen puhaltimien pysdytyslampdtila (hystereesi 1 °C) 15 -50 200 °C/°F A 25 18 R/W 51
F6 Puhaltimen maksiminopeus 100 F7 100 % | 58 97 R/W 51
F7 Puhaltimen miniminopeus 0 0 F6 % | 59 98 R/W 51
F8 Puhaltimien huippuaika 0 0 240 s | 176 175 R/W 51
0 = toiminto pois kaytosta
F10  |H&yrystimen puhaltimien pakotusaika maksiminopeudella 0 0 240 min | 177 176 R/W 51
0 = toiminto pois kéaytdsta
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Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvP
CnF
HO Sarjavayldn osoite 193 0 247 - | 69 108 R 38
In Laitteen tyyppi 0 0 0 - - - - R
H1 AUX1-18hdoén konfigurointi 1 0 21 - | 61 100 R/W 38
0 [Normaalisti jannitteinen halytys |11 |Halytyslahto 2 43
1 |Normaalisti jannitteetdn hilytys [12 |Al3 valitse 46
2 |Padllekytkentda AUX-ndppdimelld|13 |Toisen kompressorin vaihe 52
tai digitaalitulosta 53
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe 54
padllekytkentd vuorottelulla 55
4 |Apuhdyrystimen sulatus 15 |Kosteusldhto 56
5 |Pump down -venttiili 16 _|Kaanteistilan lahto 58
6 |Lauhduttimen puhallin 17 |Aikakaistalla hallittu 1dhto 59
7 |Kompressorin viive 18 |Ohjausldhtd 3 ON/OFF 61
8 |Ohjausldhtd 1 ON/OFF 19 |Kaanteistilan lahto - kuivatus
9 |Ohjausldhtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Halytyslahto 1 21 |Kdanteistilan lahto 2
H4 Summeri 0 0 1 - D 21 10 R/W 38
0/1 = kaytossa / pois kdytostd
H5 AUX2-1dhddn konfigurointi 1 0 21 - | 62 101 R/W 38
0 |Normaalisti jannitteinen hélytys |11 [Halytyslédhto 2 43
1 |Normaalisti jannitteetdn hilytys [12 |Al3 valitse 46
2 |Padllekytkentda AUX-ndppdimelld|13 |Toisen kompressorin vaihe 52
tai digitaalitulosta 53
3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe 54
paallekytkenta vuorottelulla 55
4 |Apuhdyrystimen sulatus 15 |Kosteusldhto 56
5 |Pump down -venttiili 16 |Kaanteistilan lahto 5g
6 |Lauhduttimen puhallin 17 |Aikakaistalla hallittu Iahto 59
7 |Kompressorin viive 18 |Ohjauslahto 3 ON/OFF 61
8 |Ohjausldhtd 1 ON/OFF 19 |Kaénteistilan ldhto - kuivatus
9 |Ohjausldhtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain
10 |Halytyslahto 1 21 |Kdanteistilan ldhto 2
H6 Paatteen nappadinten eston konfigurointi 0 0 255 - 70 109 R/W 38
0 kaikki ndppaimet kaytossa
1 Asetusarvon muutos
2 Sulatus
4 R
8 AUX1-lahto
16 PRG+SET (valikko)
32 AUX2-1&htd
64 ON/OFF-hallinta
128 Valon hallinta
255 kaikki ndppaimet pois kdytdsta
HO1 |Lahdon Y1 konfigurointi 0 0 3 - 63 102 R/W | 43
0 |Pois kdytostd 51
1 Modulointildhto 1 (yleinen toiminto) 52
2 |Nopeussddtoiset hoyrystimen puhaltimet anturissa Sd 60
3 |Nopeussdatoiset lauhduttimen puhaltimet
H7 BMS-protokollan valinta 0 0 1 - 188 180 R/W 18
0= Carel 38
1 = Modbus
H10  |BMS baudinopeus bit/s 4 0 9 - A 165 266 R/W 18
0 11200 5 38400
1 12400 6 57600
2 14800 7 76800
3 19600 8 115200
4 119200 9 375000
H11 BMS stop-bitit 2 1 2 - A 166 267 R/W 18
1 1 stop-bitti
2 2 stop-bittiad
H12  |BMS pariteetti 0 0 2 - A 167 268 R/W 18
1 pariton
2 parillinen
tr Ensimmadinen tallennettava lampotila 0 0 8 - 189 181 R/W 29
0 |Eilokia 5 |Sd2
1 |Sv 6 |Sc
2 |Sm 7 [SA
3 |Sr 8 |Su
4 |Sd1
2 Toinen tallennettava lampotila 0 0 8 - 190 182 R/W 29
0 |Eilokia 5 |5d2
1 |Sv 6 |Sc
2 |Sm 7 |SA
3 |Sr 8 |Su
4 |Sd1
trc Lampéatilan tallennuksen nayteaika 5 2 60 min 191 183 R/W 29
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvpP

H13  |AUX3-Idhdon konfigurointi 2 0 21 / A 168 271 R/W | 62-64

0 |Normaalisti jannitteinen halytys |11 |Halytyslahto 2

1 |Normaalisti jannitteetdn halytys |12 |Al3 valitse

2 |Eivoida valita 13 |Toisen kompressorin vaihe

3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe

paallekytkenta vuorottelulla

4 |Apuhdyrystimen sulatus 15 |Kosteuslahtd

5 |Pump down -venttiili 16 _|K&anteistilan lahtod

6 |Lauhduttimen puhallin 17 |Aikakaistalla hallittu 1dhto

7 |Kompressorin viive 18 |Ohjausldhtd 3 ON/OFF

8 |Ohjausldhtd 1 ON/OFF 19 |Kdanteistilan lahto - kuivatus

9 |Ohjausldhtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain

10 |Halytyslahto 1 21 |Kaanteistilan 1ahto 2
H14  |AUX4-1ahdon konfigurointi 2 0 21 / A 169 272 R/W | 62-64

0 |Normaalisti jannitteinen halytys |11 |Halytyslahto 2

1 [Normaalisti jannitteetdn halytys |12 |Al3 valitse

2 |Eivoida valita 13 |Toisen kompressorin vaihe

3 |Kerdysaltaan vastuksen 14 |Toisen kompressorin vaihe

paallekytkenta vuorottelulla

4 |Apuhoyrystimen sulatus 15 |Kosteusldhto

5 |Pump down -venttiili 16 |Kdanteistilan lahto

6 |Lauhduttimen puhallin 17 |Aikakaistalla hallittu lahto

7 |Kompressorin viive 18 |Ohjausléhtd 3 ON/OFF

8 |Ohjauslahtd 1 ON/OFF 19 |Kaanteistilan 13hto - kuivatus

9 |Ohjausldhtd 2 ON/OFF 20 |Ulkoinen kuivain

10 |Halytyslahto 1 21 |Kaanteistilan 1ahto 2
HcP
HCE  |HACCP kayttoonotto 0 0 1 - D 22 1 R/W 74

0/1 = Ei/kylla
Htd  |HACCP-halytysviive 0 0 250 min | 71 110 R/W 74
rtC
tcE Pdivamadaran muutoksen kayttddnotto 0 0 1 - D 24 13 R/W 23
tcT  |Pdivdmadran/kellonajan muutos 0 0 1 - D 25 14 R/W | 23

Muutostoiminto 01 tai 120

Paivamaara/kellonaika: vuosi 0 0 37 - | 98 111 R/W 23
M Pdivamadra/kellonaika: kuukausi 1 1 12 - | 99 112 R/W 23
d Paivamadara/kellonaika: kuukauden paiva 1 1 31 - | 100 113 R/W 23
h Paivamaara/kellonaika: tunti 0 0 23 - | 101 114 R/W 23
n Paivamadaré/kellonaika: minuutit 0 0 59 - | 102 115 R/W 23
tcL  Tuntien/minuuttien ndyttd kaksiriviselld ndytolld varustettujen mallien toisella 0 0 1 - D 72 29 R/W 66

rivilla 0/1 = ei/kylla
ddi Sulatus i (i=1-8): padivé 0 0 11 paiva | 103...110 [116..123] R/W 48
hhi Sulatusi (i=1-8): tunti 0 0 23 tunti | 111...118 ]124.131] R/W 48
nni Sulatus i (i = 1-8): minuutit 0 0 59 min | 119...126 [132..139] R/W 48
don  |AUX kayttoonotto aikakaistan mukaan: paiva 0 0 11 paiva A 105 215 R/W 56
hon  |AUX kéyttéonotto aikakaistan mukaan: tunti 0 0 23 tunti A 107 217 R/W 56
Mon _|AUX kayttéonotto aikakaistan mukaan: minuutit 0 0 59 min A 109 219 R/W 56
hoF  |AUX kdytdstd poisto aikakaistan mukaan: tunti 0 0 23 tunti A 108 218 R/W 56
MoF _|AUX kéytosta poisto aikakaistan mukaan: minuutit 0 0 59 min A 110 220 R/W 56
H8 AUX kédyttoonotto aikakaistan mukaan 0 0 1 - D 160 49 R/W | 56

0/1 = pois kéytostd / kdytossa
dSn__ |Asetusarvon muutos aikakaistan mukaan: pdiva 0 0 11 pdivad A 111 221 R/W 45
hSn __ |Asetusarvon muutoksen aloitus aikakaistan mukaan: tunti 0 0 23 tunti A 113 223 R/W 45
MSn__|Asetusarvon muutoksen aloitus aikakaistan mukaan: minuutit 0 0 59 min A 115 225 R/W | 45
hSF_ |Asetusarvon muutoksen lopetus aikakaistan mukaan: tunti 0 0 23 tunti A 114 224 R/W 45
MSF __|Asetusarvon muutoksen lopetus aikakaistan mukaan: minuutit 0 0 59 min A 116 226 R/W | 45
H9 Ota kdyttoon asetusarvon muutos aikakaistan mukaan 0 0 1 - D 161 50 R/W | 45

0/1 = pois kdytostd / kdytossa
dolL
c12  |Kompressorin suoja-aika, ovikytkin 5 0 5 min | 64 103 R/W 36

0 = oven hallinta pois kaytosta
d8d _|Kompressorin uudelleenkdynnistysaika, ovikytkin 30 cl2 240 min | 65 104 R/W 36
A3 Oven mikrokytkimen kaytosta poisto 1 0 1 - D 138 45 R/W 35

0 = oven mikrokytkin kdytossa

1 = oven mikrokytkin pois kéytosta
tLi Valo syttynyt ovi avattuna 120 0 240 min | 66 105 R/W 37
A4 Valon hallinta 0 0 1 - D 18 7 R/W 37

0 = ovikytkin + valondppadin - 1 = valondppdin
rcP (katso parametrien asetus oletusarvoihin luvusta 3)
GEF
AS1  |ON/OFF-ohjaus 1: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 119 229 R/W | 58

0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen lampdtila

1 1Sd1 9 |Anturin 3 yleinen ldmp6&tila

2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmpdtila

3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen ldmp6&tila

4 1Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus

5 |Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus

6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine

7 |Su
r1s ON/OFF-ohjaus 1: tila 0 0 1 - D 162 51 R/W 58

0/1=suora/kddnteinen
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvP
SS1 ON/OFF-ohjaus 1: asetusarvo 00 -50,0 200,0 °C/°F/ A 85 195 R/W 58
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
151 ON/OFF-ohjaus 1: differentiaali 2,0 01 20,0 °C/°F/ A 87 197 R/W 58
rH%/
bar/psi
ALT  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen alhainen halytyskynnys 00 -50,0 200,0 °C/°F/ A 89 199 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
AH1T  |ON/OFF-ohjaus 1: absoluuttinen korkea halytyskynnys 00 -50,0 | 2000 | °C/°F/ A 91 201 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
Ad1  |ON/OFF-ohjaus 1: hélytysviive 0 0 250 min A 121 231 R/W 59
AS2  |ON/OFF-ohjaus 2: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 120 230 R/W 58
0 [Sm 8 |Anturin 2 yleinen ldmpdtila
1 /5d1 9 |Anturin 3 yleinen ldmp6tila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmpoétila
3 Sv 11 |Anturin 5 yleinen [dmpdtila
4 1Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 IS¢ 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
r2S  |ON/OFF-ohjaus 2: tila 0 0 1 - D 163 52 R/W 58
0/1=suora/kdénteinen
SS2 |ON/OFF-ohjaus 2: asetusarvo 0,0 -50,0 200,0 °C/°F/ A 86 196 R/W 58
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
1S2  |ON/OFF-ohjaus 2: differentiaali 2,0 0,1 20,0 °C/°F/ A 88 198 R/W 58
rH%/
bar/psi
AL2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen alhainen hdlytyskynnys 00 | -500 | 2000 | °C/°FH/ A 90 200 R/W 59
00 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
AH2  |ON/OFF-ohjaus 2: absoluuttinen korkea halytyskynnys 00 | -500 | 2000 | °C/°F/ A 92 202 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
Ad2  |ON/OFF-ohjaus 2: hélytysviive 0 0 250 min A 122 232 R/W 59
AS3  |ON/OFF-ohjaus 3: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 119 229 R/W 58
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen lampdtila
1 /5d1 9 |Anturin 3 yleinen ldmpdtila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen ldmpdtila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen ldmpotila
4 |Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 1Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
r3S  |ON/OFF-ohjaus 3: tila (0/1 = suora/kdanteinen) 0 0 1 - D 162 51 R/W 58
SS3 |ON/OFF-ohjaus 3: asetusarvo 0,0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 85 195 R/W 58
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
1S3 |ON/OFF-ohjaus 3: differentiaali 2,0 01 20,0 °C/°F/ A 87 197 R/W 58
rH%/
bar/psi
AL6  |ON/OFF-ohjaus 3: absoluuttinen alhainen halytyskynnys 00 -50,0 200,0 °C/°F/ A 89 199 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
AH6  |ON/OFF-ohjaus 3: absoluuttinen korkea hélytyskynnys 00 | -500 | 2000 | °C/°F/ A 91 201 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
Ad6  |ON/OFF-ohjaus 3: hélytysviive 0 0 250 min A 121 231 R/W 59
AM1  |Modulointiohjaus: ohjausmuuttujan konfigurointi 3 0 14 - A 123 233 R/W 59
0 |Sm 8 |Anturin 2 yleinen lampdtila
1 15d1 9 |Anturin 3 yleinen ldmpdtila
2 |Sr 10 |Anturin 4 yleinen lédmpdtila
3 |Sv 11 |Anturin 5 yleinen lampétila
4 1Sd2 12 |Anturin 4 yleinen kosteus
5 1Sc 13 |Anturin 5 yleinen kosteus
6 |SA 14 |Anturin 5 yleinen paine
7 |Su
"M [Modulointiohjaus: tila 0 0 1 - D 164 53 R/W 59
0/1=suora/kdédnteinen
SM1  |Modulointiohjaus: asetusarvo 0,0 -50,0 200,0 °C/°F/ A 93 203 R/W 59
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
rcl Modulointiohjaus: differentiaali 2,0 01 20,0 °C/°F/ A 94 204 R/W 59
rH%/
bar/psi
M1 Modulointiohjaus: modulointialue valilld SLT (min.) ja SH1 (maks.) 2,0 0,1 40,0 °C/°F/ A 95 205 R/W 59
rH%/
bar/psi
SL1 Modulointiohjaus: modulointildhdén min.arvo (pysaytys) 0,0 0,0 SH1 % A 125 235 R/W 59
SH1 Modulointiohjaus: modulointildhdén maks.arvo 100,0 | SL1 100,0 % A 124 234 R/W 59
AL3  |Modulointiohjaus: absoluuttinen alhainen halytyskynnys 0,0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 96 206 R/W | 60
0,0 100,0 rH%/
-200,0 999 bar/psi
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvpP
AH3  |Modulointiohjaus: absoluuttinen korkea halytyskynnys 0,0 -500 | 2000 | °C/°F/ A 97 207 R/W 60
0,0 100,0 rH%/
-2000| 999 | bar/psi
Ad3  |Modulointiohjaus: hélytysviive 0 0 250 min A 126 236 R/W | 60
AAT  |Halytys 1: valitse ldhde 0 0 11 - A 127 237 R/W 60
0 |DI2 (kun A5 =15) 6 |Anturin S5 vika (E4)
1 |Virtuaal. anturin (Sv) vika (rE)|7 _|Alhaisen paineen halytys (LP)
2 |Anturin S1 (Sm) vika (E0) 8 |Valitdon ulkoinen halytys (IA)
3 |Anturin S2 vika (E1) 9 |Alhaisen ldmpdtilan héalytys (LO)
4 |Anturin S3 vika (E2) 10 |Korkean ldmpédtilan hélytys (HI).
) ) Lauhduttimen korkean lampotilan
5 |Anturin S4 vika (E3) 11 halytys (CH)
rTA  |Halytys 1: logiikka 0 0 1 - D 165 54 R/W 60
0/1=normaalisti auki / normaalisti kiinni
Ad4  |Halytys 1: viive 0 0 250 min A 129 239 R/W | 60
AA2  |Halytys 2: valitse ldhde 0 0 11 - A 128 238 R/W | 60
0 |DI3 (kun A9=15) 6 |Anturin S5 vika (E4)
1 |Virtua. anturin (Sv) vika (rE) 7 |Alhaisen paineen hélytys (LP)
2 |Anturin S1 (Sm) vika (EQ) 8 |Valitdon ulkoinen halytys (IA)
3 |Anturin S2 vika (E1) 9 |Alhaisen lampdtilan halytys (LO)
4 |Anturin S3 vika (E2) 10 |Korkean ldmpdtilan hélytys (HI).
5 Anturin S4 vika (E3) 1 Lauhduttimen korkean lampotilan
halytys (CHt)
r2A |Halytys 2: logiikka 0 0 1 - D 166 55 R/W | 60
0/1=normaalisti auki / normaalisti kiinni
Ad5  |Halytys 2: viive 0 0 250 min A 130 240 R/W 60
EVO
P1 Ottaa kdyttoon yhteyden EVD EVO -moduuliin 0 0 1 - D 70 27 R/W 39
0/1 =ei/kylla
P1t  |ST-anturin tyyppi 0 0 3 - | 139 150 R/W 39
0 RAZ.0-5V 2 |4-20mAetd
1 4-20 mA 3 [4-20mA ulko
PTM _ |ST-anturin maks.arvo 12,8 -20 200 °C/°F A 31 22 R/W 39
P1n  |ST-anturin min.arvo -1 -20 200 °C/°F A 30 21 R/W 39
PVt Venttiilin tyyppi 1 1 22 - | 136 147 R/W 39
1 |CAREL EXV 12 |Sporlan seh 100
2 |Alcoex4 13|Sporlan seh 175
3 |Alcoex5 14 | Danfoss ets 12.5 - 25b
4 | Alco ex6 15 | Danfoss ets 50b
5 |Alcoex7 16 | Danfoss ets 100b
6 |Alco ex8 330hz CAREL suosittelee 17 | Danfoss ets 250
7 | Alco ex8 500 hz Alco madritys 18| Danfoss ets 400
8 |[Sporlan sei 0.5-11 19| kaksi CAREL EXV liitetty
yhteen
9 |Sporlan ser 1.5-20 20 | Sporlan ser(i) g, j, k
10 | Sporlan sei 30 21 | Danfoss ccm 10-20-30
11| Sporlan sei 50 22 | Danfoss ccm 40
PH Kylmadaineen tyyppi 3 1 40 - 135 146 R/W 39
1 |R22 9 |R600A 17 |R422A 25 [HTRO2 33 |R448A
2 |R134a 10 |R717 18 |[R423A 26 |R23 34 |R449A
3 |R404A 11 |R744 19 |R407A 27 |R1234yf 35 |R450A
4 |R407C 12 |R728 20 |R427A 28 |R1234ze 36 |R452A
5 |R410A 13 |R1270 21 |[R245FA 29 |R455A 37 |R508B
6 |R507A 14 |R417A 22 |[R407F 30|R170 38 |R4528B
7 |R290 15 |[R422D 23 |[R32 31 |R442A 39|R513A
8 |R600 16 |R413A 24 [HTRO1 32 |R447A 40 |R454B
PrE  |Paasaadon tyyppi 2 1 4 - 137 148 R/W 39
1 | keskuskaappi/kylmadtila 3 | perturboitu kaappi/kylmatila
2 | erillinen kaappi/kylmatila 4 | alikriittinen CO, kaappi/kylmatila
PO EVD Modbus -osoite 198 1 247 - | 134 145 R/W 39
P3 Tulistuksen asetusarvo 10 -72 324 K A 44 35 R/W 39
P4 Suhteellinen vahvistus 15 0 800 - A 36 27 R/W 39
P5 Integrointiaika 150 0 999 S A 148 159 R/W 39
P6 Derivointiaika 2 0 800 S A 37 28 R/W 39
P7 LowSH: alhaisen tulistuksen kynnys 3 -72 324 K A 45 36 R/W 39
P8 Alhaisen tulistuksen suojauksen integrointiaika 600 0 800 s A 38 29 R/W 39
P9 LowSH: alhaisen tulistuksen halytysviive 600 0 999 S A 150 161 R/W 39
PL1 LOP: alhaisen hoyrystysldmpétilan kynnys -50 -60 200 °C/°F A 64 41 R/W 39
PL2  |LOP: integrointiaika 600 0 800 S A 39 30 R/W 39
PL3 LOP: alhaisen hoyrystyslampdtilan hélytysviive 600 0 999 S A 151 162 R/W 39
PM1__|MOP: alhaisen hoyrystyslampdtilan kynnys 50 -60 200 °C/°F A 47 38 R/W 39
PM2 _ |[MOP: integrointiaika 600 0 800 s A 40 31 R/W 39
PM3  IMOP: alhaisen hoyrystyslampdtilan halytysviive 10 0 999 s | 152 163 R/W 39
cP1 Venttiilin avaus kdynnistyksessé (prosentti) 50 0 100 % A 146 157 R/W 39
Pdd |Sulatuksen jélkeinen viive (vain yksi ajuri) 10 0 60 min A 147 158 R/W 39
PSb _|Venttiilin asento valmiustilassa 0 0 100 vaihe A 169 174 R/W 39
PMP  |Kdsinasemoinnin kdyttddnotto 0 0 1 - D 103 38 R/W 39
PMu  |Venttiilin kdsinasemointi 0 0 999 vaihe | 162 173 R/W 39
Pnr EVD-asetuksen resetointi 0 -> 1 Kaikkien EVD-parametrien resetointi 0 0 1 - D 139 46 R/W 39
PLt Smooth lines pyséytyspoikkeama 2,0 0,0 10,0 °C/°F A 183 286 R/W 64
PHS _|Smooth lines maksimipoikkeama 15,0 0,0 50,0 °C/°F A 184 287 R/W 64
PSP [Smooth lines suhteellinen kerroin 50 0,0 100,0 °C/°F A 185 288 R/W 64
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SVP
PSI Smooth lines integrointiaika 120 0 1200 s A 186 289 R/W 64
PSd_ |Smooth lines derivointiaika _ 0 0 100 s A 187 290 | R/W | 64
PSM__|Ota kéyttéon Smooth lines (0 = El - 1 = KYLLA) 0 0 1 / D 191 62 R/W 64
ICE
IPE EVDice-yhteyden kayttdonotto 0 0 1 - D 183 59 R/W | 39
0/1 = pois kéytosta / kdytossa
IrE 1 = kanavoitu kaappi/kylmatila 1 1 6 - I 196 185 R/W | 40
2 = ilmastointi/iimanjddhdytin levyldammonvaihtimella (23,45
. S ) ) [ ja6tilan
3 =ilmastointi/ilmanjadhdytin putkiryhmaldmmaonvaihtimella valinta
4 = ilmastointi/iimanjadhdytin rivoitetulla kierukkaldmmonvaihtimella vain
5 = varattu UltraC.
6 = varattu Sgg/tl)c_e
pddtte-)
IP3 Tulistuksen asetusarvo 11 IC1 99 K A 150 255 R/W 40
PH 1 |R22 9 |R600A 17 |R422A 25 |HTRO2 33 |R448A 3 1 40 - \ 135 146 | R/W | 40
2 |R134a 10 |[R717 18 |R423A 26 |R23 34 |R449A
3 |R404A 11 |R744 19 |R407A 27 |R1234yf 35 |R450A
4 |R407C 12 |R728 20 |R427A 28 |R1234ze 36 |R452A
5 |R410A 13 [R1270 21 |R245FA 29 |R455A 37 [R5088B
6 |R507A 14 |[R417A 22 |R407F 30|R170 38 |R452B
7 |R290 15 |[R422D 23 |[R32 31 |R442A 39 |R513A
8 |R600 16 |R413A 24 |HTRO1 32 |R447A 40 |R4548
1S1 ST1-anturin tyyppi 3 1 Il - 1 249 R/W 40
1 |1-42barg 7 |0-45barg
2 104-9.3 barg 8 |1-128barg
3 [-1-93 barg 9 10-20,7 barg
4 |0-17,3 barg 10 |1,86-43,0 barg
5 10,85-34,2 barg 11 |varattu
6 |0-34,5barg
ICP PID: suhteellinen vahvistus 15 0 800 - A 151 256 R/W 40
Iti PID: integrointiaika 150 0 999 S | 171 252 R/W 40
IC1 LowSH-suojaus: kynnys 5 -9 IP3 °C/°F A 152 257 R/W 40
IC2 LowSH-suojaus: integrointiaika 15 0 800 S A 153 258 R/W 40
IC3 LOP-suojaus: kynnys -50 -121 IC5 °C/°F A 154 259 R/W 40
IC4 LOP-suojaus: integrointiaika 0 0 800 S A 155 260 R/W 40
IC5 MOP-suojaus: kynnys 50 IC3 392 °C/°F A 156 261 R/W 40
IC6 MOP-suojaus: integrointiaika 20 0 800 S A 157 262 R/W 40
IC7 __ IMOP-suojaus: poiskytkentakynnys 30 -121 392 °C/°F A 158 263 R/W 40
IC8 Alhaisen imuldmpdtilan halytyskynnys -50 -121 392 °C/°F A 159 264 R/W 40
IIA Toimintatilan muutoksen kayttdéénotto 0 0 1 - I 2 250 R/W | 40
0/1 = kdytdssd / pois kdytostd
U1 Venttiilin kdsinasemoinnin kayttéonotto 0 0 1 - D 182 58 R/W 40
0/1 = kdytossd / pois kdytostd
U2 |Venttiilin asento kdsin 0 0 999 vaihe | 128 141 R/W 40
U3 Venttiilin ohjausvaiheet: 1/2 = 480/960 vaihetta 1 1 2 - | 195 184 R/W 40
U4 |Venttilin avaus kdynnistyksessa (hoyrystimen/venttiilin tehosuhde) 50 0 100 % I 173 254 R/W 40
In1 Sarjavéylan osoite 99 1 99 - | 133 144 R/W 40
ICG EVDice-sdadon kayttodnotto 0 0 1 - I 184 60 R/W 39
0/1 = pois kaytosta / kaytodssa 40
IL1 Paineanturi S1: minimihalytysarvo -10 [-1210 IH1 Bar/Psi A 203 303 R/W
IH1 Paineanturi S1: maksimihalytysarvo 9.3 IL1 392,0 | Bar/Psi A 204 304 R/W
Ultra 3PH -moduulin kdytt6onotto
cH1  |3PH-moduulin sarjavéyldn osoite 1 1 247 - I 185 177 RW | 41
42
cH2  |3PH-moduulin poikkeaman sarjavdylan osoite 0 0 232 - I 186 178 R/W 41
42
cH3  |Kolmivaiheisen moduulin tyyppi 0 0 1 - I 187 179 R/W 41
0 = Evaporator - 1 = Full 42
cAl Sd1-anturin liitanta 0 0 1 - D 130 40 R/W 41
0 = UltraCella -1 = 3PH-moduuli 42
cA2  |Sd2-anturin liitdnta 0 0 1 - D 131 41 R/W 41
0 = UltraCella -1 = 3PH-moduuli 42
cA3  |Sc-anturin liitantd 0 0 1 - D 132 42 R/W 41
(vain Full-moduuli) 42
0 = UltraCella - 1 = 3PH-moduuli
cEn  |3PH-mallin kdyttéonotto 0 0 1 - D 133 43 RW | 41
0 = kdytostd poisto - 1 = kédyttéonotto 42
Lahto
H15 |Ldhdon R1 konfigurointi 5 0 7 / A 170 273 R/W 63
0 |Kompressori 4 [AUX1
1 |Sulatus 5 |AUX2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX 4
H16  [Ldhdon R2 konfigurointi 4 0 7 / A 171 274 R/W 63
0 |Kompressori 4 |AUX 1
1 |Sulatus 5 JAUX2
2 |Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX 4
H17  |Ldhddn R3 konfigurointi 3 0 7 / A 172 275 R/W | 63
0 |Kompressori 4 |AUX 1
1 |Sulatus 5 |AUX2
2 [Puhallin 6 |AUX3
3 |Valo 7 |AUX 4
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Par.  Kuvaus Olet.  Min. Maks. Yks. Tyyppi CARELSVP Modbus R/W  sivu
SvpP

H18  |Lahddn R4 konfigurointi 2 0 7 / A 173 276 R/W 63

0 |Kompressori 4 |AUX 1

1 |Sulatus 5 |AUX 2

2 [Puhallin 6 |AUX3

3 |Valo 7 |AUX 4
H19  |Ldhdon RS konfigurointi 1 0 7 / A 174 277 R/W | 63

0 |Kompressori 4 |AUX 1

1 |Sulatus 5 |AUX2

2 [Puhallin 6 |AUX3

3 |Valo 7 |AUX4
H20  |L&hdon R6 konfigurointi 0 0 7 / A 175 278 R/W | 63

0 |Kompressori 4 |AUX 1

1 |Sulatus 5 |AUX2

2 |Puhallin 6 |AUX3

3 |Valo 7 |AUX 4
HUM
StH  |Kosteuden asetusarvo 90,0 0,0 100,0 %rH A 28 19 R/W 58
rdH  |Kosteusdifferentiaali 50 0,1 20,0 %rH A 29 20 R/W 58
rrH Kuivatusdifferentiaali 50 0,0 50,0 % A 195 298 R/W 60
rnH Kosteuden kuollut alue 50 0,0 50,0 % A 196 299 R/W 60
TLL  [Minimildmpétila kosteuden saadon kayttoonottoon 00 -60,0 60,0 °C/°F A 192 295 R/W | 60
THL  [Maksimilampétila kosteuden sdadon kayttdonottoon 00 -60,0 60,0 °C/°F A 193 296 R/W 60
TdL  |Lampotiladifferentiaali kosteuden saddon kayttdonottoon 0,0 0,0 20,0 °C/°F A 194 297 R/W | 60
5 Kosteuden asetusarvon poikkeama 0,0 -50,0 50,0 % A 199 302 R/W 60
F4 Kosteusldhto sulatuksen aikana 1 0 1 - D 71 28 R/W 51

0/1 = paélléd/pois 58
U1 Kosteuden saadon kadyttdsyklin kdyntiaika 10 0 120 min A 197 300 R/W 60
U2 Kosteuden s&adon kadyttdsyklin sammutusaika 60 0 120 min A 198 301 R/W 60
F11  |Puhaltimen nopeus kostutuksen aikana 40 0 100 % A 190 293 R/W | 52
F12  |Puhaltimen miniminopeus kostutuksen aikana 10 0 100 % A 191 294 R/W 52

HACCP-hélytykset (MONITOIMIVALIKKO)

HA  |Viimeisen HA-hdlytyksen pdivé/aika: paiva - 1 7 pdiva | 72 29 R 69
Viimeisen HA-hélytyksen péiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 73 30 R 69
Viimeisen HA-halytyksen paiva/aika: minuutit - 1 59 min | 74 31 R 69

HA1  [Toiseksi viimeisen HA-halytyksen péivé/aika: paivé - 1 7 pdiva | 75 32 R 69
Toiseksi viimeisen HA-hélytyksen péiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 76 33 R 69
Toiseksi viimeisen HA-halytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min I 77 34 R 69

HA2  [Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen pédivé/aika: pdivé - 1 7 péiva | 78 35 R 69
Kolmanneksi viimeisen HA-hélytyksen paivé/aika: tunti - 1 23 tunti | 79 36 R 69
Kolmanneksi viimeisen HA-halytyksen pdivd/aika: minuutit - 1 59 min I 80 37 R 69

HAn _|HA-halytysten médra - 1 15 - | 96 53 R 69

HF Viimeisen HF-hélytyksen péivé/aika: pdivd - 1 7 pdiva | 81 38 R 69
Viimeisen HF-halytyksen pdivé/aika: tunti - 1 23 tunti | 82 39 R 69
Viimeisen HF-hélytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min | 83 40 R 69

HF1  |Toiseksi viimeisen HF-halytyksen paiva/aika: paiva - 1 7 pdiva | 86 43 R 69
Toiseksi viimeisen HF-halytyksen pdivé/aika: tunti - 1 23 tunti | 87 44 R 69
Toiseksi viimeisen HF-halytyksen pdiva/aika: minuutit - 1 59 min | 88 45 R 69

HF2  [Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pdivé/aika: paivé - 1 7 péivd | 91 48 R 69
Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pédiva/aika: tunti - 1 23 tunti | 92 49 R 69
Kolmanneksi viimeisen HF-halytyksen pédivd/aika: minuutit - 1 59 min | 93 50 R 69

HFn  |HF-hélytysten mé&ara - 1 15 - | 97 54 R 69

Hcr  [HACCP-hélytysten resetointi 0 0 1 - D 23 12 R/W 69

Taul.7.a

AINOASTAAN sarjaliitdnnén kautta avattavat muuttujat

Viesti naytolla Kuvaus Tyyppi Muuttujan R/W | CAREL-osoite | Modbus-

tyyppi osoite

rE Virtuaalianturin vikahalytys Halytys D R 39 17

EO Anturin 1 vikahélytys Halytys D R 40 18

E1 Anturin 2 vikahélytys Halytys D R 41 19

E2 Anturin 3 vikahalytys Halytys D R 42 20

E3 Anturin 4 vikahalytys Halytys D R 43 21

E4 Anturin 5 vikahalytys Halytys D R 44 22

LO Alhaisen ldmpdtilan halytys Halytys D R 45 23

HI Korkean lampétilan hélytys Halytys D R 46 24

1A Valiton ulkoinen hélytys Halytys D R 47 25

dA Viivastetty ulkoinen hélytys Halytys D R 48 26

Ed1 Sulatuksen aikakatkaisun hélytys, hoyrystin 1 Halytys D R 50 28

Ed2 Sulatuksen aikakatkaisun hélytys, hoyrystin 2 Halytys D R 51 29

Pd Pd-hélytys kdytossa Halytys D R 52 30

LP Alhaisen paineen halytys Halytys D R 53 31

Ats Pump down automaattikdynnistyksen halytys Halytys D R 54 32

dor Ovi auki liian pitkdan -halytys Halytys D R 55 33

Etc RTC-vikahélytys Halytys D R 56 34

EE Ohjausparametrin EEPROM-hélytys Halytys D R 57 35

EF Toimintaparametrin EEPROM-halytys Halytys D R 58 36

HA Tyypin HA HACCP-hélytys Halytys D R 59 37

HF Tyypin HF HACCP-halytys Halytys D R 60 38

CHT Lauhduttimen korkean lédmpdtilan hélytys Halytys D R 62 40

- Aktiiviset halytykset Halytys D R 63 41

SHA EVD EVO - Alhaisen tulistuksen suojaus Halytys D R 73 42

LOA EVD EVO - LOP-suojaus Halytys D R 75 44

MOA EVD EVO - MOP-suojaus Halytys D R 77 46

EEA EVD EVO - Venttiilin moottorin vika Halytys D R 79 48

LSA EVD EVO - Alhaisen imuldmpdtilan halytys Halytys D R 81 50
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Viesti naytolla Kuvaus Tyyppi Muuttujan R/W | CAREL-osoite | Modbus-
tyyppi osoite

Hit EVD EVO - Korkean lauhd.ldmpétilan suojaus kdytdssa Halytys D | R 83 52
ES1 EVD EVO - Anturin S1 vika Halytys D R 84 53
ES2 EVD EVO - Anturin S2 vika Halytys D R 85 54
ES3 EVD EVO - Anturin S3 EVO vika Halytys D R 86 55
ES4 EVD EVO - Anturin S4 vika Halytys D R 87 56
bAt EVD EVO - Akku tyhja tai viallinen Halytys D R 88 57
EEE EVD EVO - Toim. ja/tai parametrin EEPROM-virhe Halytys D R 89 58
EIC EVD EVO - Venttiili ei taysin kiinni Halytys D R 90 59
EEC EVD EVO - Venttiili suljettu hatatilassa Halytys D R 91 60
EFU EVD EVO - FW yhteensopivuusvirhe (>=5,0) Halytys D R 92 61
ECN EVD EVO - Konfigurointivirhe Halytys D R 93 62
ELE EVD EVO offline Halytys D R 94 63
dnL Parametrin lataus ei onnistunut Halytys D R 115 75
uPd Parametrin lataus ohjaimeen ei onnistunut Halytys D R 116 76
EPE 3PH-moduuli offline Halytys D R 119 78
EPO Anturin Sd1 vika 3PH-moduuli Halytys D R 120 79
EP1 Anturin Sd2 vika apuhdyr. 3PH-moduuli Halytys D R 121 80
EP2 Anturin Sc vika 3PH-moduuli Halytys D R 122 81
EPn 3PH-moduulin konfigurointivirhe Halytys D R 123 82
EPM 3PH-moduulin moottorisuojan halytyksen Halytys D R 124 83
EPU Yli-/alipainehalytys tai Kriwan kaytdssa 3PH-moduuli Halytys D R 125 84
LOG Tallennetun lampdtilan lataus ohjaimesta ei onnistunut Halytys D R 143 94
ALM Halytyslokin lataus ohjaimesta ei onnistunut Halytys D R 144 95
SOF UltraCella-ohjelmiston lataus ohjaimeen ei onnistunut Halytys D R 145 96
IA1 EVD ICE - Anturin ST vika Halytys D R 169 110
IA2 EVD ICE - Anturin S2 vika Halytys D R 170 111
IE1 EVD ICE - MOP-halytys Halytys D R 171 112
IE2 EVD ICE - LOP-hélytys Halytys D R 172 113
IE3 EVD ICE - Alhaisen tulistuksen halytys Halytys D R 173 114
IE4 EVD ICE - Alhaisen paineen halytys Halytys D R 174 115
IES EVD ICE - Venttiili suljettu hatéatilassa Halytys D R 175 116
IE6 EVD ICE - Ohjaus digitaalitulosta jos offline Halytys D R 176 117
IE7 EVD ICE - Ultracap saa alhaista jannitettd tai akun alhainen taso Halytys D R 177 118
IE8 EVD ICE - Venttiili ei tdysin kiinni Halytys D R 178 119
IEE EVD ICE - Toim. ja/tai parametrin EEPROM-virhe Halytys D R 179 120
ILE EVD ICE offline Halytys D R 180 121
IEC EVD ICE - Konfigurointivirhe Halytys D R 185 123
IEM EVD ICE — Sovitusvirhe UltraCella-ohjaimeen Halytys D R 186 124
Y1 0-10V analogilahto Tila A R 6 5
- Virtuaalinen anturi Tila A R 26 6
- Sovellusversio Info A R 27 7
- EVD ICE - Anturin ST arvo Tila A R 58 16
- EVD ICE - Anturin S2 arvo Tila A R 59 17
- EVD EVO - Anturin S1 arvo Tila A R 60 18
- EVD EVO - Anturin S2 arvo Tila A R 61 19
ESA EVD EVO - Hoyrystyslampdtila Tila A R 62 20
- EVD EVO - Tulistusarvo Tila A R 63 21
Ul Anturin Sd1 arvo 3PH-moduuli Tila A R 65 23
U2 Anturin Sd2 arvo 3PH-moduuli Tila A R 66 24
U3 Anturin Sc arvo 3PH-moduuli Tila A R 67 25
- 3PH 0-10V analogilaht® Tila A R 68 26
- Ensimmadinen LED-ndytolld ndytetty muuttuja Tila A R 72 83
- Toinen LED-naytolla ndytetty muuttuja Tila A R 73 84
- EVD ICE - Venttiilin asento % Tila A R 143 98
- EVD ICE - Tulistus Tila A R 144 99
ISu EVD ICE - Imuldmpdtila Tila A R 145 100
- EVD ICE - Hoyrystyspaine Tila A R 146 101
ISa EVD ICE- Hoyrystysldmpdtila Tila A R 147 102
b1 Anturin 1 arvo Tila A R 160 105
b2 Anturin 2 arvo Tila A R 161 106
b3 Anturin 3 arvo Tila A R 162 107
b4 Anturin 4 arvo Tila A R 163 108
b5 Anturin 5 arvo Tila A R 164 109
dil Digitaalitulon 1 (N.C) tila Tila D R 2 1
di2 Digitaalitulon 2 tila Tila D R 3 2
di3 Digitaalitulon 3 tila Tila D R 4 3
dol Kompressorin releen tila Tila D R 5 4
do2 Sulatusreleen tila Tila D R 6 5
do3 Hoyrystimen puhaltimen releen tila Tila D R 7 6
do4 Valoreleen tila Tila D R 8 7
do6 AUX 2 -releen tila Tila D R 9 8
do5 AUX 1 -releen tila Tila D R 10 9
- Ohjaimen ON/OFF-komento Komento D R/W 26 15
- Jatkuvan jakson pyynnén komento Komento D R/W 27 16
- Sulatuspyynnén komento Komento D R/W 28 17
- VALON kayttdonottokomento Komento D R/W 29 18
- AUX1 kayttddnottokomento Komento D R/W 30 19
- AUX2 kadyttdonottokomento Komento D R/W 31 20
pois Pois Tila D R 32 10
cc Jatkuva jakso Tila D R 33 11
def Sulatus Tila D R 34 12
- Kompressori Tila D R 38 16
- Halytyksen resetointi Komento D R/W 64 21
du4 3PH digitaalitulon 1 tila Tila D R 127 86
dus 3PH digitaalitulon 2 tila Tila D R 128 87
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Viesti naytolla Kuvaus Tyyppi Muuttujan R/W | CAREL-osoite | Modbus-
tyyppi osoite

- EVD ICE - Venttiilin asento vaiheina Tila | R 168 62

- EVD EVO - Venttiilin asento % Tila | R 204 91

- EVD EVO - Venttiilin asento vaiheina Tila | R 205 92

- EVD EVO - Poikkeama aktiivisessa SH-asetuksessa (Smooth lines) Tila A R 200 111

- EVD EVO - Aktiivinen SH-asetus (Smooth lines) Tila A R 201 112

- EVD EVO - Keskimaardinen SH-asetus (Smooth lines) Tila A R 203 113

- EVD EVO - Smooth lines tila Tila D R 194 129

- EVD EVO - Jadhdytyspyyntd Tila D R 195 130

- EVD EVO - Smooth lines ohjaus kéytossa Tila D R 187 128

- Kompressorin 1 tila Tila D R 196 131

- Puhaltimen tila Tila D R 197 132

- Valon tila Tila D R 198 133

- AUX1 tila Tila D R 199 134

- AUX2 tila Tila D R 200 135

- AUX3 tila Tila D R 201 136

- AUX4 tila Tila D R 202 137
Taul.7.a
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8. SIGNAALIT JA HALYTYKSET

8.1 Signaalit

Signaalit ovat viestejd, jotka ilmaantuvat ndytolle ilmoittamaan kayttajalle
ohjaustoimenpiteiden suorituksesta (esim. sulatus) tai vahvistamaan
ohjaukset naytolta.

Koodi Kuvaus

llmaantuu, kun ohjain kdynnistetdan
- Anturi pois kaytosta

Parametrien luokat

Pro Anturit

CtL Ohjain

CMP Kompressori

dEF Sulatus

ALM Halytys

Fan Puhallin

CnF Konfigurointi

HcP HACCP

rtc Kello

dolL Ovijavalo

rcP Reseptit

GEF Yleiset toiminnot
EVO EVD EVO -moduuli
ICE EVDice

3PH Kolmivaiheinen 3PH-moduuli

Navigoinnin aikana ilmaantuvat viestit

PAS Salasana

HA HACCP-hélytys, HA-tyyppi

HF HACCP-hélytys, HF-tyyppi

rES Resetoi halytykset manuaalisella resetoinnilla

HACCP-hélytysten resetointi
Ldmpotilan valvonnan resetointi

cc Jatkuva jakso

Ed1 Sulatus lauhduttimessa 1 paattyi aikakatkaisuun
Ed2 Sulatus lauhduttimessa 2 paattyi aikakatkaisuun
On Paallekytkenta

Pois Poiskytkenta

AUX Apuldhddn vaihto pyynnosta
rEc Lampdtilan tallennus

ei Toimintoa ei suoritettu

uPd Parametrien lataus ohjaimeen
dnL Parametrien lataus ohjaimesta
bni Valikon parametrien asetus (bn)
r01...r10 Resepti 1-10

MAX Luettu maksimildampdtila

MIN Luettu minimildmpatila

Op Auki

clo Kiinni

EXT Poistu valikosta

Hcr HACCP-hélytysten resetointi
VEr Ohjelmistoversio

LOG Tallennetun ldmpétilan lataus
ALG Tallennettujen halytysten lataus

Taul.8.a

8.2 Halytykset

Halytyksia on kahta tyyppia:

- jarjestelmdhalytykset: esim. Eeprom-, yhteys- (katkennut), HACCP-,
korkean (HI) ja alhaisen (LO) lampdtilan sekd korkean (AUH) ja alhaisen
(AUL) kosteuden halytykset

« ohjaushalytykset: esim. pump down pdattyi aikakatkaisuun (Pd),
alhainen paine (LP).

Digitaaliset apuldhdot AUX1, AUX2 voidaan konfiguroida ilmoittamaan
halytystilasta normaalisti jannitteisind tai normaalisti jannitteettdming.
Katso luku 5. Ohjain ilmoittaa halytyksistd, jotka ovat lauenneet vikojen
seurauksena

ohjaimessa, antureissa tai verkkoyhteydessa. Voit laukaista halytyksen
myds ulkoisesta koskettimesta, joka on valitdntad tyyppid. Katso luku 4.
Naytolle ilmaantuu viesti “IA" ja samalla kellokuvake vilkkuu ja summeri
soi. Jos virheitd tapahtuu lisdd, ne ilmaantuvat perdkkdin naytdlle.

Esimerkki: nayttd halytysten rE ja EO jalkeen.
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o Huomautus: poista summeri ja relehdlytys kaytosta painamalla
Alarm-ndppainta.

o Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WBO00D*) halytysviestit ilmaantuvat ndyton
toiselle riville.

Huomautus: summeri on pois kdytosta UltraCella Service
-padtteen ohjatun toiminnon aikana.

8.3 Halytysten resetointi

Automaattisesti resetoituvat halytykset resetoituvat, kun ne laukaissut
syy poistuu (esim. viallisen anturin vaihdon jdlkeen, korkean ldmpdtilan
hélytyksen jélkeen jne). Kasin resetoitavien halytysten kohdalla ensin
tulee poistaa syy, joka on laukaissut ne, ja sen jdlkeen painaa Alarm-
ndppdintd koko palautuksen ajan.

Esimerkki: CHt-halytyksen (lauhduttimen korkea ldmpdtila) ndyttd ja
kasin resetointi

A

B

° o Con -

s 5= 000 s

v Py 5% v
EZTEZE

Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen naytto

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld ndytolld  varustetuissa
malleissa (osanumerot WBO00D*) halytysviestit ilmaantuvat ndyton
toiselle riville.

8.4 HACCP-halytykset ja ndytto

Katso valvonnan kayttéonotto kappaleesta 8.6

(HACCP = Hazard Analysis and Critical Control Point, vaarojen analysointi
ja kriittiset valvontapisteet).

HACCP voidaan ottaa kdyttddn ainoastaan ohjaimissa, joihin on
asennettu reaaliaikainen kello. Silld voidaan valvoa toimintaldmpdtilaa ja
tallentaa séhkokatkojen aiheuttamat toimintahairiot tai eri syistd johtuva
toimintaldmpdtilan  kasvu  (rikkoutumiset, ankarat kdyttdolosuhteet,
kdyttajan virheet jne.). HACCP-tapahtumia on kahta tyyppia:

+ HA-halytykset: korkea ldmpdtila toiminnan aikana

+ HF-hdlytykset: korkea l[dmpotila sdhkdkatkon jélkeen.

Halytyksen seurauksena HACCP-kuvake vilkkuu, vastaava halytyskoodi
ilmaantuu ndytolle, hdlytys tallennetaan ja summeri soi.

Esimerkki: ndyttd HF-virheen jdlkeen ja hdlytystilan palautus:

A A
s | > =
v <
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Huomautus: kuvat viittaavat malleihin, joissa on yksirivinen ndyttd
(osanumerot WB000S¥). Kaksiriviselld ndytolld varustetuissa malleissa
(osanumerot WB000D*) halytysviestit iimaantuvat ndyton toiselle riville.

HACCP-hélytysten ndytto ja poisto

Avaamonitoimivalikko (katsoluku 3)ja valitse HcP.Naet monitoimivalikossa
viimeisten kolmen HA- ja HF-halytyksen paivamaaran ja kellonajan. Kun
olet avannut monitoimivalikon (katso edellinen kappale), valitse YLOS/
ALAS-ndppaimilla viesti “HCP".

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks.  Yks.

HA  |Viimeisen HA-halytyksen péiva/aika | 0 - - -

HAT |Toiseksi viimeisen HA-halytyksen 0 - - -
paivé/aika

HA2  |Kolmanneksi viimeisen HA- 0 - - -
hélytyksen pdivé/aika

HANn [HA-hédlytysten maara 0 0 15 -

HF Viimeisen HF-halytyksen péivé/aika 0 - -

HF1  |Toiseksi viimeisen HF-halytyksen 0 - - -
paiva/aika

HF2  |Kolmanneksi viimeisen HF- 0 - - -
hélytyksen péivé/aika

HFn  |HF-halytysten maara 0 0 15 -

Hcr |HACCP-halytysten poisto 0 0 1 -
Muutostoiminto 021 tai 120

Toimenpide:

1. Paina Setja YLOS/ALAS néyttadksesi seuraavan taulukon parametrit.
2. Paina Set asettaaksesi halytyksen pdivamaaran ja kellonajan naytolle.
3. Paina Prg, kunnes palaat vakionayttéon.

4. Poista kaikki HACCP-hélytykset muuttamalla parametrin Her arvo.

Jokainen hdlytys ndytetddn vieritettdvdllda tekstilld, joka sisaltad
viikonpdivan, tunnin, minuutit ja lampdtilan, joka laukaisi halytyksen.
Tallennuspuskuri voi sisdltdad enintddn kolmen halytyksen tiedot. Kun se
on tdysi, uusi halytys korvaa vanhimman. Halytyslaskurit (HAn, HFn) sen
sijaan pysahtyvat saavutettuaan 15 halytysta.

Esimerkki: HA-halytys laukesi torstaina klo 13:17, havaittu ldampdtila oli
36,8 °C.

A A

v v

A A

\% \4

A

\% \4
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Huomautus: kuva viittaa malleihin, joissa on yksirivinen nayttoé

(osanumerot  WB000S*). Kaksiriviselld naytolld varustetuissa
malleissa (osanumerot WB00OD*) navigoinnin aikana naytollda nakyy
iimoitetun viestin lisdksi vieritettdva viesti "HACCP Alarms” toisella rivilla.
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8.5 EVD EVO -hidlytykset

Jos Ultra EVD -moduuli (sarjanro WMOOE%) on liitetty kenttavaylallg,
UltraCella kykenee ilmoittamaan seuraavista halytyksistd, jotka riippuvat
ainoastaan moduuliin asennetun EVD EVO -ohjaimen tilasta.

]
= X~
© © [} —
g g 2 mgc|lm3)| O | F €
i 2 =C 28|28l Y € 2
g5 £3 =5 5% 2| ¢ 3
§ c ? Z5c| z = £ v ] £
S
SHA | Alhaisen tulistuksen suojaus g - Paalla | Paalla | Automaat.
LOA  |LOP-suojaus P2 ~ | paalis | Pasis | Automaat.
MOA  |MOP-suojaus 2y - | paalls | Paslld| Automaat.
EEA  |Venttiilin moottorin vika g - Paalla | Paalla | Automaat.
LSA  |Alhainen imuldampdtila & - paalla | Paalla | Automaat.
i |<orkean lauhdutuslampotilan| - ¢ - | paalls | Pashs| Automaat.
suojaus lauennut ™
Anturin S1 vika tai alue capin | pusis
ESI littynyt -halytys g - | Paalla | Paalla | Automaat.
Anturin S2 vika tai alue wtis | rsilx
ES2 littynyt -halytys g - Paalla | Paalla | Automaat.
Anturin S3 vika tai alue it | s
ES3 littynyt -halytys ﬁ - Paalla | Paalla | Automaat.
Anturin S4 vika tai alue wapin | pusis
ES4 littynyt -halytys g - | Paalla | Paalla | Automaat.
Akku tyhjentynyt tai viallinen atts | e
bAL tai sahkoliitanta keskeytynyt g Paalla | Palla | - Automaat.
Toiminnan ja/tai parametrin s | Dusils
EEE EEPROMLvithe & Paalla | Paalla | Automaat.
EIC  [Venttiili ei tdysin kiinni & - Paalla | Paalla | Automaat.
EEC  |Venttilli suljettu htatilassa 2y - | paalls | Paslli| Automaat.
gru  |[Wyhteensopivuusvirhe B | - | paala |paslia| Automaat.
(>=5.0) ™
ECn  |Konfigurointivirhe g - Paalla | Paalla | Automaat.
ELE  |EVDoffine BU | - | Paala |paalla | Automaat.
Taul. 8.b

8.6 EVDice-halytykset

Jos EVDice-ajuri on liitetty kenttavaylalla, UltraCella kykenee ilmoittamaan
seuraavista halytyksistd, jotka riippuvat ainoastaan ajurin tilasta.

(]
— e
e —
S e msclm3| § | 5 £
=~ x 3 o 5 ®| o X @ = S
55 23 s£8 5¢| 2| € g
5.:® =32 ) ; = =] ]
= < % Z25c| Z2 i g A &
T —
S
IAT | Mittapaan 51 vika P Paalla [Paslla  Automaat.
1A2 | Mittapain 52 vika B | - |Paala|paslla  Automaat.
IET |MOP-suojaus B | - | paala [pasla  Automaat.
IE2 | LOP-suojaus BX | - |padia|pasls  Automaat.
IE3 Alhaisen tulistuksen suojaus & B psalls |Psalls  Automaat
IE4 Alhaisen imuldmpétilan & . Pl | Paals  Automaat
halytys ™ )
IES Venttiilin sulkeminen nin | prgs
hatatilassa (Ultracap) g - Paalla |Paalla  Automaat.
IE6 Saato digitaalitulosta, jos U P
) ! - padlla | Paall A .
offline g aalla | Paalla utomaat
IE7 Ultracap-moduuli saa alhaista
jinnitett tai alhainen P2 ~ | paals |Pasla  Automaat.
lataustaso
IE8 Ei suljettu tdysin hatatilassa & B psalls |Psalls  Automaat
IEE Toiminnan ja/tai parametrin s | Drslls
) - Paglla | Paall A .
EEPROM-vithe g aalla | Paalla utomaat.
ILE  |EVDICE offiine BY | - |Paala|pasla| Automaat
IEC |Konfigurointivirhe B | - |Palla|paalla|  Automaat
IEM  [Sovitusvirhe UltraCella- & . pxalla | Pl Kisi
ohjaimeen ™
Taul. 8.c
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8.7

3PH-moduulin hdlytykset

CAREL

© ©
= > > >
-8 - @ = - 2 @ = s
FE 5 =5 |=L| ¢ e £
2L 2 28128 & & 2
) 2 Se| 52| =2 5 3
o < = L c |~ e a &
£ E: z |8
z zZ
EPE  |3PH-moduuli offline /9& - Paalla | Paalla Automaat.
EPO mﬂﬂﬁd] vika (3PH B | - | paatia | pastia | Automaat.
EP1 ﬁ”;jﬂﬂlidz vika (3PH BY| - | pastia | pastia | Automaat.
EP2 g”oté'ﬂﬂlic vika (3PH BX| - | paatia | pastia | Automaat.
3PH-moduulin caits | sy
EPn konfigurointivika % pPaalla | paalla Automaat.
Moottorisuojan halytys x| g o
EPM (3PH-roduul) /9& Paalla | Paalla Kasi
Yli-/alipaine- tai Kriwan- st | s o
EPU halytys (3PH-moduuli) /9& Paalla | Paalla Kasi
Taul. 8.d
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z z
rE Virtuaalisen ohjausanturin vika Paalla Paalla automaat. | duty setting (c4) | duty setting (c4) - - - | Pois
EO Anturin B1 vika Paalla Paalla automaat. | duty setting (c4) | duty setting (c4) - - - Pois
E1 Anturin B2 vika Q & Paalla P3alla automaat. - - - - - [Pois
E2 Anturin B3 vika 7~ | Padlla Paalla automaat. - - - -
E3 Anturin B4 vika paalla paalla automaat. - - - - - -
E4 Anturin B5 vika Paalla pPaalla automaat.
LO Alhaisen ldmpétilan halytys - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
HI Korkean l[dampétilan halytys - paalla paalla automaat. - - - - - -
1A Valiton halytys ulkoisesta koskettimesta - Paalla Paalla automaat. | duty setting (A6) | duty setting (A6) | Pois - - Pois
SA Vakava hélytys ulkoisesta koskettimesta - Paalla Paalla automaat. |Pois Pois Pois _|Pois |Pois Pois
Pd Pump down maksimiaikahalytys - paalla paalla automaat. - - - - - -
LP Alhaisen paineen halytys - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
AtS  |Automaattikdynnistys pump down -tilassa - & Paalla Paalla autom./kési - - - - - -
CHt  |Lauhduttimen korkean ldmpétilan halytys - VA Paalla Paalla kdsi Pois Pois - - Pois | -
dor _ |Ovi auki liian pitkdan -halytys - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
Etc Reaaliaikainen kello on rikki Paalla Paalla automaat. - - - - - -
EE EEprom-virhe, laitteen parametrit Q paalld Paalla automaat. - - - - - -
EF EEprom-virhe, toimintaparametrit paalla paalla automaat. - - - - - -
Ed1, o . paalla paalla automaat.
Ed2 Sulatus paattyi aikakatkaisuun -
HA  |HACCP-halytys, HA-tyyppi - & P33l Paalla kasi - - f , B B
HF VA Paalla Paalla kasi - - - - - -
HACCP-hélytys, HF-tyyppi - @
LoG _|Tallennetun lédmpétilan latausvirhe - Pois Paalla automaat. - - - N B N
uPL  |Parametrien ohjaimeen latauksen virhe - Pois Paalla automaat. - - - - - -
dnL  |Parametrien ohjaimesta latauksen virhe - Pois Paalla automaat. - - - - - -
SOF _ |Ohjelmiston péivitysvika - Pois paalla automaat. - - - - - -
SHA |EVD EVO - Alhaisen tulistuksen suojaus - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
LOA |EVD EVO - LOP-suojaus - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
MOA |EVD EVO - MOP-suojaus - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
EEA  |EVD EVO - Venttiilin moottorin vika - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
LSA |EVD EVO - Alhainen imuldmpétila - paalla Paalla automaat. - - - - - -
Hit EVD EVO - Korkean lauhdutuslampétilan suojaus kaytdssa - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
ES1 EVD EVO - Anturin S1 vika tai alue ylittynyt -halytys - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
ES2  |EVD EVO - Anturin S2 vika tai alue ylittynyt -halytys - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
ES3  |EVD EVO - Anturin S3 vika tai alue ylittynyt -halytys - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
ES4  |EVD EVO - Anturin 54 vika tai alue ylittynyt -hdlytys - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
bAt EVD EVO - Akku tyhjentynyt tai viallinen tai sahkoliitanta & Paalla Paalla automaat. - - - - - -
keskeytynyt o
EEE  |EVD EVO - Toiminnan ja/tai parametrin EEPROM-virhe - Paalla paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
EIC EVD EVO - Venttiili ei tdysin kiinni - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
EEC  |EVD EVO - Venttiili suljettu hatétilassa - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
EFu  |EVD EVO - FW yhteensopivuusvirhe (>=5,0) - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
ECn |EVD EVO - Konfigurointivirhe - Paalla Paalla automaat. - - - - - -
ELE |EVD EVO - EVD offline - Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
ALM _|Halytyslokin lataus ohjaimesta ei onnistunut - Pois Paalla automaat. - - - - - -
EPE  |3PH-moduuli offline - Paalla paalla automaat. Pois Pois Pois Pois - -
Paalla Paalla automaat. - - Lopetus | - - -
ajan
EPO  |Anturin Sd1 vika (3PH-moduuli) - mukaan,
jos vain
Sdi
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EP1  |Anturin Sd2 vika (3PH-moduuli) Paalla Paalla automaat. - - - - -
EP2  |Anturin Sc vika (3PH-moduuli) Paalla Paalla automaat. - - - - -
EPn_ |3PH-moduulin konfigurointivika Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois Pois - -
EPM _|Moottorisuojan halytys (3PH-moduuli) Paalla pPaalla kasi Pois Pois Pois | Pois | Pois | -
EPU  |Yli-/alipaine- tai Kriwan-halytys (3PH-moduuli) Paalla Paalla kasi Pois Pois Pois Pois | Pois | -
AUH |Korkean kosteuden hélytys Paalla Paalla automaat. - - - - - -
AUL _|Alhaisen kosteuden hélytys paalla pPaalla automaat. - - -
GH1 _|Korkea yleinen halytys (vaihe 1 ON/OFF - yleinen toiminto) Paalla Paalla automaat. - - - - -
GL1  |Alhainen yleinen halytys (vaihe 1 ON/OFF - yleinen Paili Paills automaat. } : : R .
toiminto)
GH2 |Korkea yleinen halytys (vaihe 2 ON/OFF - yleinen toiminto) paalla paalla automaat. - - - - -
GL2  |Alhainen yleinen halytys (vaihe 2 ON/OFF - yleinen Paills Paslls automaat. } : : : :
toiminto)
GH6  |Korkea yleinen halytys (vaihe 3 ON/OFF - yleinen toiminto) Paalla Paalla automaat. |- - - - -
GL6 |Vakava halytys ulkoisesta koskettimesta Paalla Paalla automaat. |- -
GH3  |Korkea yleinen halytys (modulointildhtd — yleinen toiminto) paalla paalla automaat. - - - - -
GL3  |Alhainen yleinen halytys (modulointilahtd - yleinen & Paslla Pxslla automaat. . . . . .
toiminto) ya
GA1 _|Yleinen halytys (hélytys 1 — yleinen toiminto) paalla paalla automaat. - - - - -
GA2 |Yleinen halytys (hélytys 2 — yleinen toiminto) Paalla Paalla automaat. - - - - -
1A1 EVD ICE — Anturin S1 vika Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
1A2 EVD ICE — Anturin S2 vika paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IE1 EVD ICE - MOP-suojaus Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IE2 EVD ICE - LOP-suojaus Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IE3 EVD ICE — Alhaisen tulistuksen suojaus Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IE4 EVD ICE - Alhaisen imulampdtilan halytys Paalla Paalla automaat. - - - - -
|IE5 EVD ICE - Venttiili suljetaan hatétilassa (Ultracap) Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IE6 EVD ICE - Ohjaus digitaalitulosta jos offline Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - -
IE7 EVD ICE - Ultracap-moduuli saa alhaista jénnitettd tai Pailla oy
. galla Paalla automaat. - - - -
alhainen lataustaso
IE8 EVD ICE - venttiili ei tdysin kiinni Paalla Paalla automaat. Pois Pois Pois - -
IEE EVD ICE - Toiminnan ja/tai parametrin EEPROM-virhe paalla Paalld automaat. Pois Pois Pois - - -
ILE EVD ICE - EVDICE offline paalla pPaalla automaat. Pois Pois Pois - - -
IEC EVD ICE - Konfigurointivirhe Paalla Paalla automaat. Pois Pois - - Pois
IEM__ |EVD ICE - Sovitusvirhe UltraCella-ohjaimeen Paalla Paalla kasi - - - - -
Taul. 8.
8.8 Halytysparametrit
Korkean ja alhaisen lampé&tilan halytys ja laukeamisparametrit Selitykset
AL (AH) madrittdd alhaisen (korkean) ldmpdtilan hélytyksen LO (HI) LO Alhaisen lzmpétilan halytys

laukeamisldampdtilan. Asetusarvoa AL (AH) verrataan aina ohjausanturin HI
havaitsemaan arvoon. Parametri Ad vastaa halytyksen laukeamisviivettd %
minuuteissa. Alhaisen ldmpdtilan  halytys (LO) laukeaa ainoastaan,

jos lampétila on alhaisempi kuin kynnys AL pidemman ajan kuin Ad. o Huomautuksia:
Kynnykset voivat olla suhteellisia tai absoluuttisia riippuen parametrin A1

arvosta. Ensimmadisessa tapauksessa (A1=0) arvo AL osoittaa poikkeaman .

asetusarvosta ja alhaisen lampdotilan  hélytyksen laukeamisarvo on:
asetusarvo - AL. Jos asetusarvo muuttuu, laukeamisarvo muuttuu .
automaattisesti. Toisessa tapauksessa (A1=1), arvo AL osoittaa alhaisen
[ampdtilan halytyskynnystd. Aktiivisesta alhaisen ldampdétilan hélytyksesta
iimoitetaan sisdiselld summerilla, naytolld nakyvallda koodilla LO ja

hélytysreleen laukeamisella. Sama koskee korkean lampétilan hdlytysta
(H), jota koskee arvo AH arvon AL sijaan.

Korkean lampétilan halytys
Saatéanturi

Halytys LO ja HI ovat automaattisesti resetoitavia halytyksid. AO maaraa
hélytyksen kayttddnoton ja kdytosta poiston valisen hystereesin.

Jos painat Alarm-ndppdintd, kun arvo ylittdd kynnyksen, summeri ja
halytysrele kytkeytyvat valittomasti pois ja halytyskoodi jaa nakyviin,
kunnes arvo on laukeamiskynnyksen alapuolella. Parametrin A6
merkitys on sama kuin parametrilla ¢4 (duty setting). Jos ulkoinen
halytys laukeaa, kompressori toimii parametrilla A6 asetettua arvoa
vastaavan ajan ja pysyy sen jadlkeen pois padltd 15 minuutin vakioajan.
« Suhteellisten halytysten tapauksessa (A1= 0) seka AL- ettd AH-arvoa

Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks. T o : . S
A0 [Halytyksen ja puhalimen differentiaali 20 1 01 | 200 |°C/F pidetdan absoluuttisia arvoina (esim. AL=-10 pidetadn arvona AL= 10).
A1 [Halytyskynnykset (AL, AH) suhteessa 0 0 1 -
asetusarvoon tai absoluuttiset Korkean ja alhaisen kosteuden halytysten parametrit
0/1 = suhteellinen/absoluuttinen Jos tulo B4 tai B5 on konfiguroitu kosteusanturille (On), korkean (AUH)
AL |Alhaisen ldmpdtilan halytyskynnys 0 |-500| 200 |°C/°F ja alhaisen kosteuden halytykset (AUL) voidaan myds ottaa kaytton
Jos A1 =0, AL = 0: hdlytys pois kdytostd absoluuttisilla kynnyksilla (UHL ja ULL). Halytykset laukeavat seuraavissa
Jos A1 =1, AL=-50: hélytys pois olosuhteissa:
o Eé tkfmé et RS - Jos Su >= UHL —> korkean kosteuden halytys AUH
orkean lampotilan ha ytys ynnys - - -0, » Jos Su <= ULL --> alhaisen kosteuden halytys AUL
Jos A1 =0, AL = 0: halytys pois kaytosta
iZStA@]s; 1, AL = 200: hdlytys pois Par.  Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
Ad  |Viiveaika alhaisen ja korkean lampotilan | 120 0 250 | min uLL Apso\uutt\sen alhalsnen kosteydeﬁ . 0 0 1000 | %rH
halytyksille halytyskynnys 0 = hélytys pois kdytostd
i 0
A6 Kompressorin pysaytys ulkoisesta 0 0 100 T 'min UHL Apsoluutt\sen korkean“kosteud.en 1000] O 100,0 | %rH
N « halytyskynnys 100 = halytys pois
halytyksesta Kiytosts
0= kompressori amav pomﬂga.avwlta AdH _[Kosteushalytysten AUH, AUL viive 120 0 250 | min
100 = kompressori aina paalld
Al1=1
A
ON LO HI
A
ALARM
Y VY
OFF ‘
| l l l
AO ‘ A0 ‘ Sv
AL AH
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8.9 HACCP-hdlytysparametrit ja valvonnan

kayttoonotto

HACCP-hélytyksen valvonta otetaan kayttoon asettamalla parametri
HCE=1.

HA-halytykset
HA-hdlytys laukeaa, jos normaalin toiminnan aikana havaitaan, ettd

ohjausanturin lukema lampétila ylittdd korkean lampétilan kynnyksen ALARM ON '—
ajaksi Ad + Htd. Normaaliin, ohjaimen jo antamaan korkean lampétilan OFF
hélytykseen verrattuna HACCP-hdlytyksen HA-tyyppid viivdstetdan Htd- } }
ajalla, joka on tarkoitettu HACCP-tallennukseen. ‘ | e
Par.  Kuvaus Olet. Min.  Maks. Yks. "M’
HCE |HACCP kéyttdéonotto 0 0 1 - Kuva 8.
0/1 = Ei/kylla Selitykset
Htd  |HACCP-hélytysviive 0 0 250 min
Sv Virtuaalinen anturi
. ‘ AH Korkean lampatilan halytyskynnys
HALYTYS [HACCP-halytys, HF-tyyppi
St Asetusarvo
t Aika

ON
ALARM
OFF . .o )
; 8.10 Lauhduttimen korkean lampaotilan
’ @ | t halytys
Voit valvoa lauhduttimen ldmpétilaa havaitaksesi korkean ldmpdtilan,
) Kuva 8.b joka on luultavasti seurausta tukkeutumisesta. lImoitus annetaan alla
Selitykset olevan kuvan mukaan.
SV Virtuaalinen anturi Par. Kuvaus Olet. Min. Maks. Yks.
St ﬁ;ftusarvo Ac Lauhduttimen korkean ldmpaotilan 70 | -50,0 | 200 |°C/°F
¢ ka — _ halytyskynnys
AH Korkean ldmpdtilan halytyskynnys Acd  [Lauhduttimen korkean lampétilan 0 0 250 | min
HALYTYS [HACCP-halytys, HA-tyyppi halytysviive
Ad Viiveaika alhaisen ja korkean lampétilan halytyksille
Htd HACCP-hélytysviive (0 = valvonta pois kdytdsta)
Ac+10
Sc
HF-halytykset Ac
HACCP-hdlytyksen HF-tyyppi laukeaa seurauksena pitkddn jatkuneesta
sahkokatkosta (> 1 minuutti), kun paasahkon palautuessa saatdanturin N
lukema lampatila ylittda korkean lampdtilan kynnyksen AH. t
ON
CHT
OFF
t;
_ Acd |
Kuva 8.d
Selitykset
t Aika
Acd Lauhduttimen korkean ldmpd&tilan halytysviive
Sc Lauhdutusanturi
Ac Lauhduttimen korkean lampétilan halytyskynnys
CHT Lauhduttimen korkean ldampétilan hélytys
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9. TEKNISET TIEDOT

9.1 UltraCella-moduulin tekniset tiedot

Virtaldhde Malli 230 V: jénnite 230 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; Teho 18 VA, maks. 100 mA~.
Malli 24V: jannite 24 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; Teho 18 VA, maks. 1A~.

230 V:n virtalahde takaa Pienjannite-eristys: vahvistettu, 6 mm ilmassa, 8 mm pinnalla, 3 750 V.

eristyksen Releldhtojen eristys: vahvistettu, 3 mm ilmassa, 4 mm pinnalla, 1 250 V.

Analogitulot B1, B2, B3: NTC, PT1000 (+-3 %)

B4: NTC, 0-10 Vdc (+-3 %)
B5: 0-5 Vdc ratiometrinen (+-3 %) , 4-20 mA (+-3 %)

Analogilaht6 Y1:0-10Vdc (maks. 10 mA+-5 %)

Huomautus: Varmista asennuksen aikana, ettd virtaldhteen ja kuorman liitdnndt ovat erilldan anturien, digitaalitulojen ja valvontalaitteen
kaapeleista.

Anturin tyyppi NTC std. CAREL: 10 kQ) 25 °C:ssa, alue -50 °C - 90 °C

mittausvirhe: 1 °C alueella -50 °C — +50 °C; 3 °C alueella +50 °C — +90 °C
NTC HT: 50 kQ 25 °C:ssa, alue 0 °C - 150 °C

mittausvirhe: 1,5°C alueella 0 °C — +115 °C; 4°C alueella +115 °C — +150 °C
PT1000 std. CAREL: 1 000 kQ) 0 °C:ssa, alue -50 °C — +90 °C

mittausvirhe: 3 °C alueella -50 °C = 0 °C; 5 °C alueella 0 °C — +90 °C

Anturin virtalahde +Vdc 12 V+-30 %, maks. 25 mA; 5 VREF: 5 V+-2 %
Releldhto Sovellettavat arvot releen tyypin mukaan
Releen tyyppi EN 60730 -1 (250V ~) UL 873 (250V ~)
8 A (AUXT, AUX2) |8 (4 AN.O,;6(4) AN.C;2(2) AN.C.jaN.O. (100 000 jaksoa) 8 A resistiivinen 2FLA 12LRA, C300 (30 000
jaksoa)
16 A, (VALO, 10 A resistiivinen, 5 (3) A (100 000 jaksoa) 10 A resistiivinen, 5FLA 18LRA (30 000 jaksoa)
PUHALLIN)
30 A (COMP, DEF) {12 (10) A (100 000 jaksoa) 12 A resistiivinen, 2HP, 12FLA 72LRA (30 000
jaksoa)

HUOMAUTUS: yht4 aikaa kaytettyjen kuormien COMP, DEF, FAN virtojen summa ei saa ylittda 20 A.
Pienjannite-eristys: vahvistettu, 6 mm ilmassa, 8 mm pinnalla, 3 750 V.

Erillisten relelahtojen valinen eristys: vahvistettu, 3 mm ilmassa, 4 mm pinnalla, 1 250 V.

Liitannat Johtimien poikkipinta-ala analogituloissa ja -Idhdoissg, digitaalituloissa ja sarjaliitdnndssa: 0,5-2,5 mm2 (20-13 AWG)
Syotto- ja kuormajohtojen poikkipinta-ala: 1,5-2,5 mm2 (15-13 AWG)

Sarjaliitdnnat: kdyta suojattuja johtoja

Johtojen maksimipituus: 10 m

Kotelo Muovi: mitat 200 x 100 x 190 mm

Kokoonpano Seindlle (muovikotelolla): kaytd etulevylle kiinnitysruuveja

Naytto LED-naytto: 3 ja 4 lukua, ndyttd -99-999; toimintatila ilmoitetaan LED-valoilla ja kuvakkeilla, muoviin kiinnitettyé polykarbonaattia
Nappaimistd 10 ndppéintd ndppdimistolld, joka on valmistettu muoviin kiinnitetystd polykarbonaattikalvosta

Kello puskuriparistolla Mallista riippuen

Summeri Kaikissa malleissa.

Kello Asennetusta mallista riippuen

Tarkkuus: £100 ppm

Paristo:_litium-nappiparisto, koodi CR2430, jannite: 3 Vdc (mitat 24x3 mm)
Sarjaliitanta 3 sarjaliitdntatyyppid: pLAN, BMS, kenttavdyla

PLAN: ajuri HW RS485, puhelinjakki (vain joissakin malleissa) ja ruuviliittimet
BMS: ajuri HW RS485, ruuviliittimet

Kenttavayla: ajuri HW RS485, ruuviliittimet

USB Tyyppi: isanta (A-litin); 5 Vdc:n syottd, maksimikulutus: 100 mA (pienteholaitteet)
Toimintaolosuhteet Vain nadytto: -10765 °C; <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus
Muovikotelolla: -10T50 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus
Releen tunnistus, tyyppi ja resistiivinen maksimivirta toimintaldmpaétilassa:
Rele Yhdistetty kuorma |Releen tyyppi Kaytettava resistiivinen maks.virta
R1 (AUX2) 8A 8A
R2 (AUXT) 8A 8A
R3 (VALO) 16A 10A
R4 (PUHALLIN) 16A 10A
R5 (SUL.) 30A 12A
R6 (KOMP) 30A 12A
HUOMAUTUS: yhté aikaa kaytettyjen kuormien COMP, DEF, FAN virtojen summa ei saa ylittaa
20 A.
Varastointiolosuhteet -20T70 °C, < 90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus
Etupuolen kotelointiluokka Muovikotelolla: IP65
Ympariston saastuminen 2 normaalitilanne
Eristysmateriaalien PTI Piirilevyt 250, muovi- ja eristemateriaalit 175
Palonkestavyysluokka: D-luokka
Ylikuormitussuojauksen luokka Luokka Il, ilman PE-liitintd
Luokka I, PE-liittimella
Toimenpiteen ja katkaisun tyyppi Relekosketin 1 B (mikrokatkaisu)
Ohjausjarjestelma Integroitu, elektroninen ohjauslaite
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka Il asianmukaisella integroinnilla
Laite on suunniteltu kddessa pidettavaksi tai integroitavaksi Ei
laitteistoon, jota pidetdan kadessa
Ohjelmiston luokka ja rakenne Luokka A
Ohjaimen etupuolen puhdistus Kaytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vettd

Taul.9.a
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9.2 EVD-moduulien tekniset tiedot

Virtalahde jannite 230 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; teho; maks. 4,5 kW
HUOMAUTUS: kaikkien ohjaimeen ja laajennusmoduuleihin liitettyjen kuormien samanaikainen maksimivirta

eisaaollayli 20 A.

Sahkoiskulta suojausluokka Luokka ll

Kotelo muovia, mitat 128x290x110 mm
Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65

Palonkestavyysluokka D-luokka

Moduulin etulevyn puhdistus kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vetta

Toimintaolosuhteet -10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus

Varastointiolosuhteet -20760 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus

Eristysmateriaalien PTI piirilevyt 250, muovi- ja eristemateriaalit 175

Taul.9.b

9.3 Power-moduulien tekniset tiedot

Virtaldhde jannite 230 V~ (+10/-15 %), 50/60 Hz; teho; maks. 4,5 kW
HUOMAUTUS: kaikkien ohjaimeen ja laajennusmoduuleihin liitettyjen kuormien samanaikainen maksimivirta

eisaaolla yli 20 A.

Vikavirtasuoja In=20 A @30 °C, Id = 300 mA

Tehorele Arvo: 30 A resistiivinen, 240 Vac; 3HP 240 Vac
Sahkaiskulta suojausluokka Luokka ll

Kotelo muovia, mitat 128x290x110 mm

Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65

Palonkestavyysluokka D-luokka

Moduulin etulevyn puhdistus kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vetta

Toimintaolosuhteet -10T40 °C, <90 % tiivistymaton suhteellinen kosteus

Varastointiolosuhteet -20760 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus

Taul. 9.
9.4 3PHEVAPORATOR -moduulien tekniset tiedot
Virtaldhde jannite: 400 V~(+10/-15 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T, Imax 25 A
Sahkaiskulta suojausluokka Luokka |
Kotelo muovia, mitat 452x380x186 mm
Paino 8,7 kg
Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65
Moduulin etulevyn puhdistus kdytd ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vetta
Toimintaolosuhteet -10T40 °C, <90 % tiivistymdatodn suhteellinen kosteus
Varastointiolosuhteet -20760 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus
Materiaalit etulevy polykarbonaattia, takakotelo teknopolymeerid
Taul.9.d
9.4.1 Sahkotiedot
Ultra 3PH Evaporator -moduuli 6 kW |Ultra 3PH Evaporator -moduuli 9kW | Ultra 3PH Evaporator -moduuli 20kW
Koodi WTOOE600NO WTOOE900NO WTOOEAOONO
Yleistd

Paakytkin/yleissuojaus

4-napainen virtakytkin 16 A 6 kA D

4-napainen virtakytkin 25 A 6 kA D

4-napainen virtakytkin 40 A 6 kA D

Kuormien virtalahde

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400 V~(£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

Eristysmuuntaja PRI' 230 Vac PRI 230 Vac PRI' 230 Vac
SEK1 230Vac 40 VA SEK1 230Vac 40 VA SEK1 230 Vac 40 VA
SEK2 24 Vac 35 VA SEK2 24 Vac 35 VA SEK2 24 Vac 35 VA
SEK suojaus sulakkeilla SEK suojaus sulakkeilla SEK suojaus sulakkeilla
Tila- ja halytysilmoitus UltraCella UltraCella UltraCella
Tulo
Paasulatusanturi NTC 10 kO NTC 10 kQ NTC 10 kO
Apuhdyrystimen sulatusanturi NTC 10 kQ NTC 10 kQ NTC 10 kQ
Hoyrystimen ylikuumenemissuoja On On On
HGoyrystimen termostaatti On On On
Lahto
Lauhdutusyksikon kdyttGonotto / 8A(ACT) /2 A(AC23) 1 PH 8 A (ACT) /2 A (AC23) 1 PH 8A(ACT) /2 A (AC23) 1 PH
Magneettiventtiili

Sulatusvastukset

6 kW, 9 A (ACT) 3 PH

9kW, 13A (AC1) 3 PH

20kw, 28A (ACT) 3 PH

Hoyrystimen puhaltimet

0,55 kW, 1,5 A* (AC23) 3 PH
0-10Vdc

2kW, 5,7A* (AC23) 3 PH
0-10Vdc

4kW, 9,6A* (AC23) 3 PH
0-10Vdc

AUX1-1dhto

16 A (ACT) 1 PH

16 A (ACT) 1 PH

16 A (ACT) 1 PH

* Arvo tehokertoimella cos@=0,5

Jos tehokerroin on eri, laske arvo seuraavalla kaavalla: 1 = P / (400 * /3 * cos), jossa P on teho (W).
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9,5 3PH FULL -moduulien tekniset tiedot

Virtaldhde jannite: 400 V~(+10/-15 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T, Imax 25 A
Sahkoiskulta suojausluokka Luokka |

Kotelo muovia, mitat 452x380x186 mm

Paino 9,8 kg

[Etupuolen suojausluokka muovikotelolla IP65

[Moduulin etulevyn puhdistus

kayta ainoastaan neutraaleja pesuaineita ja vetta

Toimintaolosuhteet

-10T40 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus

Varastointiolosuhteet

-20760 °C, <90 % tiivistymatdn suhteellinen kosteus

Materiaalit

etulevy polykarbonaattia, takakotelo teknopolymeeria

9.5.1 Sdhkotiedot

Taul. 9.f

Ultra 3PH Full -moduuli 4 HP

Ultra 3PH Full -moduuli 7,5 HP

Koodi

WTOOF4BONO

WTOOF7CONO

Yleista

Paakytkin/yleissuojaus

4-napainen lampomagneettinen kytkin 16 A 6 kA D

4-napainen lampomagneettinen kytkin 25 A 6 kA

Kuormien virtaldhde

400 V~ (£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

400V~ (£10 %), 50/60 Hz, 3 PH+N+T

Eristysmuuntaja PRI'230 Vac PRI 230 Vac
SEK1 230 Vac 40 VA SEK1T 230 Vac 40 VA
SEK2 24 Vac 35 VA SEK2 24 Vac 35 VA
SEK suojaus sulakkeilla SEK suojaus sulakkeilla
Tila- ja hélytysilmoitus UltraCella UltraCella

Kompressorin virta-arvon sdatdalue

10-16 A (AC3) 3 PH

16-20 A (AC3) 3 PH

Tulo

Paasulatusanturi NTC 10 kQ NTC 10 kQ
Apuhdyrystimen sulatusanturi NTC 10 kQ NTC 10 kQ
Lauhdutusanturi NTC 10 kQ NTC 10 kQ
Osittaislauhdutin On On
Pump down On On
Korkea/alhainen paine On On
Kompressorin Kriwan-suoja On On
Hoyrystimen ylikuumenemissuoja On On
Hoyrystimen termostaatti On On
Lahto

Kompressori 10-16 A (AC3) 3PH 16-20 A (AC3) 3 PH

Kompressorin 8ljyn lammitin (kampikammio)

100W, 0,5 A (ACT) 1 PH

100W, 0,5 A (ACT) 1 PH

Lauhdutuspuhaltimet

0,8 kW, 4 A (AC15) 1 PH

0,8 kW, 4 A (AC15) 1 PH

Sulatusvastukset

6 kW, 9 A (AC1) 3 PH

9kW, 13A (AC1) 3 PH

Hoyrystimen puhaltimet

0,55 kW, 1,5 A* (AC23) 3 PH

2kW, 5,7A% (AC23) 3 PH

0-10Vdc 0-10Vdc
AUX1-1dhto 16 A (AC1) 1 PH 16 A (ACT) 1 PH
Magneettiventtiili On On

* Arvo tehokertoimella cosgp=0,5

Jos tehokerroin on eri, laske arvo seuraavalla kaavalla: | = P / (400 * /3 * cose), jossa P on teho (W).
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10.1 3PH EVAPORATOR -moduulin johdotus

10.1.1

r

Virtap
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3P+N+T 400V 50/60HZ

- - -

||_IldA\1|

I d

- — —

I 1PeN

||_IlwA\*|

I d

B3 — —

|I_I|MX\*|

I d

N_

Hid

2l 2l al g
p

gl
My~
il

e

PER UNA CORRETTA INSTALLAZIONE
ELETTRICA SIRACCOMANDA
DIINSTALLARE A MONTE

DEL SEZIONATORE PRESENTE

SUL QUADRO, UNA PROTEZIONE
MAGNETOTERMICA DIFFERENZIALE

FORTHE RIGHT INSTALLATION
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UPSTREAM THE GENERAL ISOLATOR
OF THIS PANEL
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10.1.3 Apupiiri

Ultra 3PH I/O module

J10 m J12
J10/NO1 J10/C1/2 J10/NO2 J11/NO3 :inwn\.w\m :_\Mvob :inwmw\m :im.%m :N\Mvom .:N\M;UQ 112/C6
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gl ¢ gl ¢
gl & gl &
- = i = @ = @ = XA | XA1 XA1 | XA1
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15 RED AUX2 AUX1
4/E8
CONSENT MAX 16A AC1
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XA1 XA1 | XA1 XA1 | X1 CONDENSING
2 0 R s
L L Tl MACHINE LIMIT
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EVAPORATOR CLICSON

ULTRACELLA

Kuva 10.c
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Ultra 3PH I/0 module
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10.1.5 Apupiiri

AP1

Ultra 3PH I/O module

n

/G /60 JIVBAT

J6/-

Jol+

J6/GND J9/+5VREF JO/GND J11/+VDC
[o] [e] [e] [e]

RED
RED

408 >——

4/D8
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XA1

160
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485 ULTRACELLA
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10.1.6 Magneettiventtiilin virtaliitanta
Jos magneettiventtiili tarvitsee virtaa, sen syottoon voidaan kdyttad
liitinten 128-129 230 Vac:n virtaldhdettd seuraavan johdotuskaavion

mukaan:

128
129
149

liquid valve \_i[;;
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Kuva 10.f
Liittimet Numero ja kuvaus Huomautuksia
1
2 Hoyrystimen puhaltimet -
3
XP1 2
7 Sulatusvastukset -
8
PE Maadoitusliitin -
109
0 AUX1-rele -
117 . . ) . : Normaalisti kiinni Jos kdytdssa (auki), hoyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eikd
Hoyrystimen puhallinten suojatermostaatti PR .
118 siitd ilmoiteta UltraCella-ohjaimessa.
119 N ) . ) . ) Normaalisti kiinni Jos kaytossa (auki), hdyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eika
Hoyrystimen puhaltimien ylikuumenemissuoja e o
120 siitd ilmoiteta UltraCella-ohjaimessa.
122 UltraCella-ohjaimen 230 Vac:n virtaldahde UltraCella-ohjaimen sahkénsyottéon
140 .
NTC-sulatusanturi -
141
142 .. ) )
XA1 143 Apuhdyrystimen NTC-sulatusanturi -
146 |HOyrystimen puhallinten 0-10V (signaali) -
147 |Hoyrystimen puhallinten 0-10V (GND) -
Eg Lauhdutusyksikon kayttéonotto / Magneettiventtiili -~ |-
160  |RS485 -
161 |RS485 + Kenttavayla - litdnta UltraCella-ohjaimeen
162 RS485 GND
PE1
PE2  |Maadoitusliittimet -
PE3
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10.2 3PH FULL -moduulin johdotus
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Ultra 3PH I/0 module

J10 m 12
oo 10/C172 10/NO2 nicyys I1N04 micyys 1N 06 s 12/C6
KR2 ;
5107
& &
= =
S S
KR1 = Km2 = KM1 = KM3 = KR2 = XAT XA
L1 L1 L1 L1 L1 % %
< < < < <
2 RED - o~
48
2% RED AUX1
48
MAX 16A AC1
XA1 XA1 | XA1 XA1 XAT | XAT | XAl XA1 | XA1 XA1 XA1 | XAl XAT | XA1
000 W2 L W7 L I A A &
Sl 2 25 5 = 8= Al 2 a8 I S0F MACHINE LIMIT
..... et B ettt el il el ekl ek T L TR T LT P
SEEEE | ! | | ! L L
2 [F ” LIS ” G ” | —
AP2 VEDIPG.9 ,
, , , T . AP3
L — 4 L — 4 L — 4
KRIWAN PRESSURE SWITCH SECURITY THERMOSTAT EVAPORATOR CLICSON PUMP DOWN HQUIDVALVE ULTRACELLA

Kuva 10.i

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018

93



-
o
<
o

10.2.4 Apupiiri

Ultra 3PH I/O module
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10.2.5 Apupiiri

Ultra 3PH I/0O module
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10.2.6 Pump down -toiminnon tai termostaatin
liitanta

Paineohjatun pump down -toiminnon liitdnnat ja kompressorin

sammutus alhaisen paineen seurauksena.

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa paineohjattuna painekytkimelld,

joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin UltraCella-ohjaimen

sijaan, ja kompressori sammuu alhaisen paineen seurauksena, liitdnnat

ovat seuraavan kaavion mukaiset.

121
123
124
125
126
127

;i
i

bridge
liquid valve

low pressure switch

pump down pressure switch

Kuva 10.l

Tdssé kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jadhdytyspyynnon
puuttuessa  magneettiventtiili ~ (liittimet ~ 126-127) avautuu ja
kompressori (KM3) pysyy kdynnissd, kunnes painekytkin mittaa alhaisen
painekynnyksen (TK1, liittimet 124-125).

ON
CMP, FAN
OFF

ON
Liquid
valve

OFF

ON

Pump down
pressure switch
OFF

Sv
St

Kuva 10.m

OHuomautus: koska painekytkin on liitetty Ultra 3PH Full
-kolmivaihemoduuliin, dld ota pump down -toimintoa kayttéon
UltraCella-ohjaimesta (asetus: c7=0, H1#5, H5#5).

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018
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Paineohjatun pump down -toiminnon liitdnndt kompressorin ja
magneettiventtiilin samanaikaisella kdyttéonotolla

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa paineohjattuna painekytkimellg,
joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin UltraCella-ohjaimen
sijaan, ja kompressori ja magneettiventtiili otetaan kayttdéon ja poistetaan
kdytosta samanaikaisesti, litdnndt ovat seuraavan kaavion mukaiset.

122
123
124
125
126
127

i
L]

bridge
liquid valve

low pressure switch

pump down pressure switch

Kuva 10.n

Tdssd kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jadhdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili  (littimet  126-127) ja  kompressori
(KM3) poistetaan kdytdstd samanaikaisesti. Kun painekytkin mittaa
normaalitoiminnalla  alhaisen  paineen  kynnyksen,  kompressori
sammutetaan.

DNJL

CMP. FAN

OFF |

ON

Liquid
valve

OFF

OM+

Pump down
pressure switch
OFF

Sv
St

Kuva 10.0

o Huomautus: dld ota pump down -toimintoa kdyttéon UltraCella-
ohjaimesta (asetus: c7=0, H1#5, H5#5).
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Pump down -toiminnon liitannat kompressorin ja
magneettiventtiilin samanaikaisella kdyttdonotolla

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa kompressorin ja
magneettiventtiilin samanaikaisella kdyttdonotolla ja kdytostd poistolla ja
ilman painekytkintd, litdnnat ovat seuraavan kaavion mukaiset.

o~ e) < N
N ~ ~ o~
— — — —

Kuva 10.p

126
127

il

L]

bridge

liquid valve

Tassd kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jadhdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili (littimet 126-127) ja kompressori (KM3)
poistetaan kdytdstd samanaikaisesti.

A
ON
CMP, FAN

OFF | e

ON
Liquid
valve

OFF

Sv
St

Kuva 10.q

o Huomautus: dld ota pump down -toimintoa kdyttéon UltraCella-
ohjaimesta (asetus: c7=0, H15, H5#5).

Ajastetun pump down -toiminnon liitdnnat

Jos pump down -toiminto tulee suorittaa aika-asetuksen mukaan ja
magneettiventtiililld, joka on liitetty Ultra 3PH Full -kolmivaihemoduuliin
UltraCella-ohjaimen sijaan, litdnnat ovat seuraavan kaavion mukaiset.

Hm !wH -
o~ o~ o~ o~ o
! — =z

Kuva 10.r

122
110

[

bridge

liquid valve

Suorita seuraavat konfiguroinnit UltraCella-ohjaimeen:

« H1 =5 (Idhto AUX1, liittimet 109-110, pump down -venttiilille)

« c10=1 (qjastettu pump down)

» ¢7>0 (pump down -aika)

Tassd kokoonpanossa UltraCella-ohjaimen (Sv<St) jaahdytyspyynnon
puuttuessa magneettiventtiili (littimet 109-110, AUX1-ldhto UltraCella-
ohjaimessa) aukeaa ja kompressori (KM3) pysyy kdynnissa parametrilla c7
maaritetyn ajan.

ONA

CMP, FAN
OFF

ON
Liquid
valve

OFF

Sv
St

Kuva 10.s
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10.2.7 Riviliitinyksikot
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Kuva 10.t
Liit. Numero ja kuvaus Huomautus
1
2 Hoyrystimen puhaltimet -
3
5
6 Sulatusvastukset -
XP1 7
8
9
10 Kompressori -
11
PE2 Maadoitusliitin -
101 .
102 Lauhdutuspuhaltimet 1 -
}gi Lauhdutuspuhaltimien osatehon painekytkin -
105 )
106 Lauhdutuspuhaltimet 2 -
}8; Kompressorin 6ljyn [dmmitin (kampikammio) -
109
0 UX1-rele -
111
112 .
T Kriwan -
114
115 S :
16 Yli-/alipainekytkin -
Hoyrystimen puhallinten suojatermostaatti Normaahstl kiinni Jos k;ytossa (auki), hoyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eikd siitd
YA 118 iimoiteta UltraCella-ohjaimessa.
119 Hovrystimen puhaltimien vikuumenemissuoia Normaalisti kiinni Jos kéytdssa (auki), hdyrystimen puhaltimet ovat sammuneet eika siita
120 ry P Y ) ilmoiteta UltraCella-ohjaimessa.
124
125 Pump down -
126 . .
7 Magneettiventtiili -
gg UltraCella-ohjaimen 230 Vac:n virtaldhde UltraCella-ohjaimen séhkonsyottoon
140 .
121 NTC-sulatusanturi -
142 N . .
Ve Apuhdyrystimen NTC-sulatusanturi -
146 Hoyrystimen puhallinten 0-10V (signaali) -
147 Hoyrystimen puhallinten 0-10 V (GND) -
160 RS485 -
161 RS485 + RS485-kenttdvayldn liitdntd UltraCella-ohjaimeen
162 RS485 GND
PE109 |Maadoitusliitin -

Taul. 10.b
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11. OHJELMISTOVERSIO

11.1 Ohjelmistoversion taulukko

Oppaan
versio

Saatavuuspvm

Toiminnot

UltraCella-
ohjelmistov.

Huomautuksia

1.1

28.2.2014

Kylmatilan perushallinta: kompressori, sulatus, hdyrystimen puhaltimet,
valo, 2 AUX-reletta

Yksilukuisen ndyton hallinta

UltraCella-ohjaimen kayttéonotto integroidulla LED-néytolld ja UltraCella
Service pGD1 -péatteelld

Kayttodnotto pGD1-pddtteen ohjatulla toiminnolla

Parametrien lataus ohjaimeen/ohjaimesta (USB-muistitikku)

Sulatuksen ohjelmointi reaaliaikaisella kellolla

HACCP-halytykset

Maksimi- ja minimildmpdtilan tallennus

Diagnoosi: I/O-tilan néyttd

Toisen vaiheen kompressori automaattivuorottelulla

Hoyrystimen puhaltimet PWM-tilassa (on/off) kompressori pois paalta

Apuhdyrystimen hallinta

Valon dlykéas hallinta ovikytkimella

Allasvastuksen kayttédnotto

Lauhduttimen puhaltimen kdynnistys ldmpétilan mukaan

Pump down -hallinta

Kosteusanturin lukema

Esiladatut konfiguroinnit (reseptit)

Ohjelmistopdivitys pGD1-paatteelld

A

Yksilukuinen UltraCella-ndyttod

30.6.2014

Kaksilukuisen ndyton hallinta

Tiedonkeruutoiminto (yksi lampétila)

Kosteuden ON/OFF-1aht6

Sarjaliiténtd UltraCella - EVD EVO (vain kdynnistyskomento)

pGD1-paatteen huoltovalikko (diagnoosi)

Kaksilukuinen UltraCella-naytto
(ohjelmistoversio 1.2) saatavilla:
11.04.2014

Navigoinnin parannukset sekd LED-naytolld ettd pGD1-pédtteessa

USB-toimintoihin lisatty hélytysilmoitus (toimintahdirion tapauksessa)

EVD EVO -moduulin kayttédnotto UltraCella-ohjaimella

Sulatus dl (kiinted aikavali) kdyttddnotto reaaliaikaisen kellon mukaisen
sulatusasetuksen kanssa

Raja- ja oletusparametrin asetuksen muutos (HO, /t2, dd, Fd)

0-10V:n 18ht6 nopeussaataisille hoyrystimen puhaltimille

UltraCella-ohjelmisto 1.3 saatavilla:
30.06.2014

"Virheiden korjaus:

Tulon BS5 kosteuslukema
Korkean/alhaisen [amp. halytysviive
EVD-yhteys manuaalisessa OFF-tilassa"

UltraCella-ohjelmisto 1.4 saatavilla:
3.11.2014

30.1.2015

3PH-laajennusmoduulin hallinta (kahden valinen)

Tiedonkeruu: 2 valittavaa lampotilaa, vaihteleva nayteaika

Tallennettujen halytysten loki

BMS-sarjayhteys: valittavat Modbus/Carel-protokollat

Ohjelmistopdivitys integroidulla LED-naytolla

pGD-pdatteen tekstien lisdys saksaksi ja ranskaksi

Uusi oletusarvo /A2=1 (sulatusanturin konfigurointi B2)

Uudet oletusasetukset EVD-moduulille (UltraCella-ohjaimelta)

Ovikytkimen kaytosta poisto (uusi kysymys ohjatussa toiminnossa ja uusi
parametri A3)

UltraCella-ohjelmisto 1.5 saatavilla:
22122014

99
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31.10.2015

0-10V:n 1aht6 nopeussdatdisille lauhduttimen puhaltimille, joita hallitaan
paineella/lampadtilalla + vaihtelevalla lauhdutuksella, algoritmi

Lammityksen/jaéhdytyksen ohjaus kuolleella alueella

EVDice-konfigurointi UltraCella-ohjaimesta

Yleiset toiminnot

Apuldhdon kayttddnotto aikakaistojen mukaan

Asetusarvon muutos aikakaistojen mukaan / digitaalitulosta

Asetusarvon rampit

Kosteustietojen keruu

Korkean/alhaisen kosteuden hélytyksen hallinta

Mahdollisuus poistaa halytykset Ed1/Ed2 kaytosta (parametri A8)

pGD-péaatteen lisatekstit espanjaksi

Korkeiden/alhaisten kosteustasojen halytykset

AUX1/AUX2-kuvake kdytdssa olevalla naytolld, kun vastaava releldhtd on
kaytossa

PMU-muuttuja (venttiilin avaus-9% kasitilassa EVD EVO -moduulissa) ndkyy
integroidulla LED-ndytolla

UltraCella-ohjelmisto 1.6 saatavilla:
27.7.2015

7.1.2016

Parannettu EVDice-hallinta: allekirjoitusten hallinta asiakkaan
konfigurointien suojaamiseksi

BMS-sarjaparametrien konfigurointi

Kielen valinta ohjatun toiminnon ensimmadisenad kysymyksena

EVD EVO MOP -parametrien lisdys UltraCella LED-ndytolle

Uusi oletuskonfigurointi UltraCella-liittyman ja 3PH-moduulien véliseen
yhteyteen

Oven mikrokytkin pois kdytdsta oletusasetuksena (A3=1)

Parametri IPE (EVDice-yhteyden kayttdonotto UltraCella-ohjaimella)
saatavilla valvojassa

UltraCella-ohjelmisto 1.7 saatavilla:
20.11.2015

20

31.3.2017

Yhteensopivuus uusien kylmdaineiden kanssa

Kosteuden, kostutuksen ja kuivatuksen hallinta

Parannettu ldmmityksen hallinta

Vakavan halytyksen SA kayttdonotto

Parannettu puhaltimen hallinta

Ldhdon (rele) konfigurointi

Smooth lines ja vaihteleva imu

Kolmannen yleisen ON/OFF-toiminnon liséys

1.9/20

UltraCella-ohjelmistoversio 2.0
saatavilla:
30.1.2017

UltraCella +0300083F! - rel. 2.2 - 06.02.2018

Taul. 1.






CAREL

CAREL INDUSTRIES S.p.A.

Via dell'Industria, 11 - 35020 Brugine - Padova (Italy)
Tel. (+39) 049.9716611 - Fax (+39) 049.9716600
e-mail: carel@carel.com - www.carel.com

Agenzia / Agency:

UltraCella +0300083EN -rel. 2.2 - 06.02.2018



